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Simply Smart! (*)

Modicon M340
Plataformas de hardware Modicon
y software Unity

Un duo naturalmente productivo
La familia de plataformas Modicon asociada al software Unity le aporta ingenio,
flexibilidad y apertura para que incremente cada vez mas su productividad.

Modicon M340 es un concentrado de potencia y de innovacion que ofrece respuestas
6ptimas para las necesidades de los fabricantes de maquinaria. De igual modo, es el
complemento ideal de Modicon Premium y Modicon Quantum para satisfacer las
exigencias de automatizacion de los procesos industriales y de las infraestructuras.

(*) Mas ingenio e inteligencia para una utilizacién ain mas facil.

Plataformas de automatizacion Modicon

Modicon M340, la solucion ideal para los especialistas de las maquinas
El nuevo autémata Modicon M340, sélido, potente y compacto, constituye la
solucion ideal para los fabricantes de maquinas en sectores como el embalaje
secundario, el de la manutencion, el textil, la imprenta, el agroalimentario, las
maquinas para madera, la ceramica,...

La integracion de los variadores de velocidad Altivar y Lexium, de los visualizadores
Magelis y de los médulos de seguridad Preventa se ha impulsado en especial para
simplificar la instalacion y la explotacion de las soluciones Telemecanique.
Modicon M340 es igualmente el complemento ideal de Modicon Premium y Modicon
Quantum para responder a las exigencias de automatizacion de los procesos industriales
y de las infraestructuras, en el centro de las arquitecturas Transparent Ready.

Modicon Premium, la solucion optima para la industria

manufacturera y las infraestructuras

Modicon Premium se presenta como el especialista de las maquinas complejas y de
los procesos de fabricacion. Su nivel avanzado en el tratamiento de instrucciones
booleanas, digitales y tablas hacen de él |a referencia del mercado.

Por su capacidad de integrar arquitecturas distribuidas, Modicon Premium presenta
soluciones ideales para las infraestructuras, especialmente en el campo hidraulico
y de los transportes.

Por otro lado, Modicon Atrium, la variante de Modicon Premium en formato PCI,
ofrece una alternativa de tipo “PC Based”.

Modicon Quantum, el especialista de sistemas criticos en

industrias de proceso e infraestructuras

Modicon Quantum puede gestionar arquitecturas distribuidas sorprendentes,
dispone de un catalogo amplio de médulos completado por numerosas
colaboraciones tecnoldgicas en el marco del programa Collaboratives Automation,
y es la respuesta perfecta para las necesidades de los procesos industriales
continuos 0 semicontinuos y para el control de grandes centros de infraestructuras.
Con més de 25 ainos de experiencia en el contexto de la redundancia, Modicon
Quantum es la solucion ideal para las aplicaciones que necesitan un gran nivel de
disponibilidad. Por ello, la oferta estd adaptada originariamente a aplicaciones
criticas como la petroquimica, la metalurgia, el cemento, la energia, los tineles y los
aeropuertos.
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Swmply Smart!

Modicon M340
Plataformas de hardware Modicon
y software Unity

KRedadys

Collaborative Automation
Partner Program

Software Unity

Un entorno comun para las plataformas Modicon

Unity Pro es un software comun de programacion, puesta a punto y explotacion de
los autématas Modicon, M340, Premium, Quantum y coprocesadores Atrium.

El software IEC 61131-3, Unity Pro surge de la experiencia en los software PL7 y
Concept. Ademas abre las puertas de un conjunto completo de nuevas
funcionalidades para obtener una mayor productividad:

m Un elevado disefo funcional.

m Una 6ptima estandarizacion para la reutilizaciéon de los desarrollos.

m Numerosas herramientas de diagndstico de programas y mejora en la explotaciéon
de los sistemas.

m Nuevos servicios de diagndstico integrados.

Unity Pro hace posible la migracién de las aplicaciones existentes. De este modo,
se aumenta al maximo la inversion en software, se reducen los costes de formacion
y se beneficia de un potencial de evolucion y de compatibilidad incomparable.

El catalogo de software Unity propone software especializado para obtener ain mas
productividad:

m Apertura para desarrollos en lenguaje C o VBA (Visual Basic Applications).

m Disefo y generacion de aplicaciones de forma automatica.

Transparent Ready

Comunicadores por naturaleza

Las plataformas de automatizacion Modicon “Transparent Ready”, basadas en
Ethernet TCP / IP y en las tecnologias Web, ofrecen soluciones para optimizar la
automatizacion y el control remoto.

Servidores Web, envio de correo electrénico, acceso directo a las bases de datos,
sincronizacién de equipos, distribucion de las entradas/salidas... Modicon le ofrece
lo mejor de Ethernet.

Collaborative Automation

El nuevo mundo del automatizacion

m En lugar de adoptar sistemas propietarios, Telemecanique adopta los estandares
del mercado, como los lenguajes IEC, Ethernet TCP / IP, Modbus IDA, XML, OPC,
estandares de IT...

m Con el programa de colaboracién Collaborative Automation, se desarrollan
colaboraciones con especialistas reconocidos de hardware y software para
compartir mejor la tecnologia.

m La garantia de disefiar la mejor solucion sin renunciar a la facilidad de integracion.

Schneider Electric
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Introduccion

Modicon M340
Arquitectura del hardware

Plataforma Modicon M340

Nueva plataforma Modicon M340

Este peso pluma, dotado de una memoria y de un rendimiento sorprendentes, va a
aportar un nuevo impulso a sus aplicaciones. Se ha disefiado para que funcione en
total sinergia con los demas productos Telemecanique, Modicon M340 representa
la potencia concentrada.

Avanzado

m 7 Kinstrucciones / ms.

® 4 Mb de memoria de programa.
m 256 Kb de datos.

Compacidad

m 3 puertos de comunicacion integrados en el procesador.

m 100 mm Alto, 32 mm Ancho, 93 mm Profundidad.

m Modulos de entradas/salidas Digitales de alta densidad de 64 vias en 32 mm de
anchura.

Comunicacion, con sus puertos integrados
m Bus de maquina e instalacion CANopen.

m Red Ethernet TCP / IP - Transparent Ready.

m Enlace serie Modbus o modo de caracteres.

m Acceso remoto a través de RTC, GSM, Radio o ADSL.

Especializacion

m Mddulos de contaje con funciones listas para su utilizacién.

m Biblioteca de blogues de funciones dedicada con control de movimiento. MFB
(Motion Function Blocks) en el estandar PLCopen.

m Biblioteca de bloques de regulacién avanzada orientada al control de maquinas.

Innovacion

m Puerto USB como estandar.

m Servidor Web integrado.

m Gestion de fichero de recetas a través del protocolo FTP.
m Tarjeta de memoria SD Card “Plug and Load”.

m No requiere pila.

Solidez

m Arquitectura en rack que permite la conexion y la desconexién de los médulos en
tension y en funcionamiento (Hot-Swap).

m Excede sobradamente los estandares relativos a choques, vibraciones,
temperatura, altitud y resistencia a las perturbaciones eléctricas.

Modicon M340 dispone, como estandar, de servicios exclusivos
habitualmente reservados a los autématas de categoria
superior.

Schneider Electric



Introduccion (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

Unity, la productividad del software

Software “todo en uno”y utilizacion sencilla

Unity Pro aprovecha al maximo las ventajas de los interfaces graficos y contextuales
de Windows XP y Windows 2000:

m Acceso directo a las herramientas y a los datos.

m Configuracion 100% grafica

m Barra de herramientas e iconos personalizables.

m Funciones avanzadas de “arrastrar y soltar” y zoom.

m Ventana de diagnostico integrado.

Todas las ventajas de la estandarizacion

Unity Pro propone un conjunto completo de funcionalidades y de herramientas que
permiten calcar la estructura de la aplicacién en la estructura del proceso o de la
maquina. El programa se divide en moédulos funcionales jerarquizados que agrupan:
m Secciones de programa.

m Tablas de animacion.

m Pantallas de los operadores.

m Hipervinculos.

Las funciones basicas, utilizadas de forma repetitiva, se pueden integrar en bloques
de funciones de usuario (DFB) en lenguaje IEC 61131-3.

Ahorro de tiempo por reutilizacion

Sus estandares, probados y cualificados, reducen el tiempo de desarrollo y de
puesta en marcha en el centro. Asi se optimiza la calidad y los plazos:

m Médulos funcionales reutilizables en la aplicaciéon o entre proyectos mediante
importacion / exportacion XML.

m Bloques de funciones asignados mediante “arrastrar y soltar” desde la biblioteca.
m Instancias que heredan automaticamente (segun la eleccién del usuario) las
modificaciones de la biblioteca.

Garantia de la mejor calidad

El simulador del autémata integrado reproduce fielmente el comportamiento del
programa en el PC. Todas las herramientas de puesta a punto se pueden utilizar en
simulacién, para aumentar la calidad antes de la instalacién:

m Ejecucion del programa paso a paso.

m Punto de parada y de visualizacion.

m Animaciones dinamicas para visualizar el estado de las variables y la l6gica que
se esta ejecutando.

Tiempos de paradas reducidos

Unity Pro ofrece una biblioteca de DFB de diagnostico de aplicaciones. Se
encuentran integrados en el programa y, segun su funcién, permiten vigilar las
condiciones permanentes de seguridad y la evolucion del proceso en el tiempo.
Una ventana de visualizacion muestra, de forma clara y cronolégicamente, con
marcacion de tiempo en origen, todos los fallos del sistema y de la aplicacion. Desde
esta ventana, se accede mediante un simple clic al editor de programa en el que se
ha producido el error (busqueda en el origen de las condiciones que faltan).

Las modificaciones en linea pueden agruparse de manera coherente en modo local
en el PCy transferirse directamente al autémata en una sola operacion para que se
tengan en cuenta en el siguiente ciclo de programa. Una paleta completa de
funciones le permiten controlar con mas detalle la explotacion, para reducir los
tiempos de parada:

m Histdrico de las acciones de los operarios en Unity Pro en un fichero protegido.
m Perfil de usuario y proteccién mediante contrasefia.

m Pantallas gréficas de explotacion integradas.

Schneider Electric 5
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Guia de eleccién Modicon M340
Procesadores

BMX P34 1000

(1) Los valores maximos de los numeros de entradas / salidas digitales, de las entadas / salidas anal6gicas y de las vias de contaje y del niumero de redes no
son acumulables (estan limitados por el nimero de emplazamientos de la configuracién de monorack: 11 max.).

(2) El primer valor se aplica a una configuraciéon multirack (no disponible). El segundo valor corresponde al limite fisico en configuracién monorack.

(3) Paginas Web de usuario con médulo de comunicacion Ethernet TCP / IP BMX NOE 0110 (16 Mb disponibles).

1/2 & Schneider Electric



Procesadores avanzados BMX 34 20

e &n
. g
i

Modbus / CANopen Ethernet / Modbus Ethernet / CANopen

1 (4, 6, 8 0 12 emplazamientos)
12

1.024/704 vias (2) (moédulos de 8, 16, 32 0 64 vias)

256/66 vias (2) (moédulos de 2, 4, 6 u 8 vias)

Limitado segun el tipo de medio: en bus CANopen (63 equipos), en red Ethernet TCP / IP mediante médulo de red (63 equipos con funcion | / O Scanning),
en enlace Modbus (32 equipos)

36

Médulos de 2 vias (60 kHz) u 8 vias (10 kHz)

Biblioteca MFBs "Motion Function Blocks" (control - Biblioteca MFBs "Motion Function Blocks" (control
de variadores o servovariadores en bus de variadores o servovariadores en bus
CANopen) CANopen)

Biblioteca de bloques de funcién EFB de regulacion

- 1 X 10BASE-T/100BASE-TX (Modbus TCP / IP, BOOTP / DHCP, FDR, servidor Web clase B10)
1 (63 esclavos, 50...1.000 Kbit/s, clase M20) - 1 (63 esclavos, 50...1.000 Kbit/s, clase M20)

1 en Modbus maestro / esclavo modo RTU/ASCII o en modo de caracteres (RS232 / RS485 no aislada, -
0,3...19,2 Kbit/s)

1 puerto de programacion (terminal PC)
1 (médulo de red BMX NOE 0100/0110)
1 X 10BASE-T / 100BASE-TX (Modbus TCP / IP, BOOTP / DHCP, FDR, Global Data, | / O Scanning, servidor Web clase B30 o configurable clase C30)

4.096 Kb
3.584 Kb

256 Kb

8 Mb de base

-@)

16 Mb (con tarjeta opcional BMX RMS 008MPF)

9
1
64

8,1 K instrucciones/ms
6,4 K instrucciones/ms

Modulo de alimentaciéon — 24 V aislada, — 24...48 V aislada o ~ 100...240 V

BMX P34 2010 BMX P34 2020 BMX P34 2030
1/9
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Presentacion Modicon M340
Procesadores

Presentacion

Plataforma de automatismo Modicon M340 Los procesadores Estandard y Avanzados de la plataforma de automatismo
Modicon M340 gestionan el conjunto de una estacién monorack, cuyos 11
emplazamientos como maximo se pueden equipar con lo siguiente:

O Médulos de entradas / salidas digitales.

O Médulos de entradas / salidas analdgicas.

O Médulos especificos (contaje, comunicacion Ethernet TCP / IP).

Los cuatro procesadores propuestos se diferencian por sus capacidades de memoria,
velocidades de procesado, nimero de E / Sy el nimero y el tipo de puertos
de comunicacién.

Ademaés, en funcién del modelo, ofrecen como méximo y de un modo no

| acumulativo:
i O De 512 a 1024 entrada / salidas digitales.
ygg;‘;%?fggfl S O De 128 a 256 entradas / salidas analdgicas.
o De 20 a 36 vias especificas de contaje.

Procesador BMX P34 0O De 0 a 2 redes Ethernet TCP / IP (con o sin puerto integrado y un médulo de red).

Alimentacion =— 0 ~ Seglin los modelos, los procesadores Modicon M340 integran:
O Un puerto Ethernet TCP / IP 10BASE-T / 100BASE-TX.
O Un bus de maquinas e instalaciones CANopen.
O Un enlace serie Modbus.
O Una toma TER de tipo USB (para la conexion de un terminal de programacion).

Cada procesador se suministra con una tarjeta de memoria que permite:

O Guardar la aplicacién (programa, simbolos y constantes).

O Activar un servidor Web para el puerto Ethernet integrado de clase Transparent
Ready B10 (segun el modelo).

Esta tarjeta de memoria se puede sustituir por otro tipo de tarjeta de memoria, que
se solicita por separado, que permite:

O Tanto la grabacién de la aplicaciéon como la activacion del servidor Web.

o 16 Mb de almacenamiento adicional para datos organizados en un sistema de
archivos.

Diseno e instalacion de las aplicaciones Modicon M340

La instalacion de los procesadores de la plataforma de automatismo Modicon M340
necesita alguna de las siguientes opciones:

m El software de programacién Unity Pro Small.

m El software de programacién Unity Pro Medium, Large o Extra Large idéntico

al que permite la instalacion de las plataformas de automatismo Modicon Premium
y Modicon Quantum.

m Y segun las necesidades:

O El software Unity EFB para el desarrollo en lenguaje C de librerias de bloques
de funcién EFs y EFBs.

O Elsoftware Unity SFC View para la visualizacién y el diagnéstico de las aplicaciones
escritas en lenguaje de diagrama funcional en secuencia (SFC) o Grafcet.

O Unity DIF para la comparacion de aplicaciones Unity Pro, versién > 2.1.

Las bibliotecas software de blogues de funciones aportan la potencia a los
procesadores Modicon M340 para responder a las funciones especificas en los
siguientes campos:

m La regulacion procesos a través de los bucles de regulacion programables
(biblioteca de bloques de funciones EFs y EFBs).

m El control de movimiento con multiples funciones de ejes independientes
(biblioteca MFB “Motion Function Blocks”). Los ejes se controlan mediante
variadores de velocidad Altivar 31/71 o servovariadores Lexium 05/15 conectados
en el bus de maquina e instalaciones CANopen.

1/4 Schneider Electric



Descripcion Modicon M340
Procesadores

- 1 Descripcion de los procesadores BMX P34 1000 /2010

Los procesadores Estandar y Avanzados BMX P34 1000 / 2010 de formato simple
incluyen en la parte frontal:

1 Tornillo de seguridad para enclavamiento del médulo en su emplazamiento
(referencia 0 ) del rack.

Un bloque de visualizacién que dispone, segun el modelo de 5 o 7 pilotos:
Piloto RUN (verde): procesador en funcionamiento (ejecucion del programa).
Piloto ERR (rojo): fallo del procesador o fallo del sistema.

Piloto E / S (rojo): fallo procedente de los médulos de entradas / salidas.

Piloto SER COM (amarillo): actividad en el enlace serie Modbus.

Piloto CARD ERR (rojo): ausencia o fallo de la tarjeta de memoria.

Ademas, para el modelo BMX P34 2010:

O Piloto CAN RUN (verde): bus maquina/instalacion integrado operativo.

BMX P34 1000 O Piloto CAN ERR (rojo): fallo del bus maquina/instalacion integrado.

3 Un conector tipo USB mini B para la conexién de un terminal de programacién
(o de un terminal de didlogo de operario Magelis XBT GT).

4 Un emplazamiento equipado con una tarjeta de memoria Flash para la copia de
seguridad de la aplicacion. Un piloto, situado por encima de este emplazamiento
indica el reconocimiento o el acceso a la tarjeta de memoria.

5 Un conector tipo RJ45 para enlace serie Modbus o el enlace de modo
caracteres (RS 232C/RS 485, 2 hilos, sin aislar).

Ademas, para el modelo BMX P34 2010:

6 Un conector de tipo SUB-D 9 contactos para el bus de maquina e instalaciones
CANopen maestro.

1

ooooomN

’

v

s
T
w
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-

Descripcion de los procesadores con puerto Ethernet TCP/IP
integrado BMX P34 2020 / 2030

Los procesadores avanzados BMX P34 2020 / 2030 de formato simple incluyen
en la parte frontal:

1 Tornillo de seguridad para la fijacion del médulo en su emplazamiento (referencia 0)
del rack.

Un bloque de visualizacién que dispone, segun el modelo de 8 o 10 pilotos:
Piloto RUN (verde): procesador en funcionamiento (ejecucion del programa).
Piloto ERR (rojo): fallo del procesador o fallo del sistema.

Piloto E / S (rojo): fallo procedente de los médulos de entradas / salidas.

Piloto SER COM (amarillo): actividad en el enlace serie Modbus.

Piloto CARD ERR (rojo): ausencia o fallo de la tarjeta de memoria.

Piloto ETH ACT (verde): actividad en la red Ethernet TCP / IP.

Piloto ETH STS (verde): estado de la red Ethernet TCP / IP.

Piloto ETH 100 (rojo): caudal binario en la red Ethernet TCP /IP (10 o 100 Mbit/s.
Ademas, para el modelo BMX P34 2030:

O Piloto CAN RUN (verde): bus maquina / instalacién integrado operativo.

O Piloto CAN ERR (rojo): fallo del bus maquina / instalacion integrado.

3 Un conector tipo USB mini B para la conexién de un terminal de programacion
(o de un terminal de didlogo de operario Magelis XBT GT) (1).

4 Un emplazamiento equipado con una tarjeta de memoria Flash para la copia de
seguridad de la aplicacion. Un piloto, situado por encima de este emplazamiento
indica el reconocimiento o el acceso a la tarjeta de memoria.

5 Un conector tipo RJ45 para la conexion a la red Ethernet TCP / IP

10BASE-T / 100BASE-TX.

Ademas, segiin modelo:

6 Procesador BMX P 34 2020: un conector tipo RJ45 para enlace serie Modbus
o el enlace de modo caracteres (RS 232C/RS 485, 2 hilos, sin aislar).

7 Procesador BMX P 34 2030: un conector de tipo SUB-D 9 contactos para el bus
de maquinas e instalaciones CANopen maestro.

BMX P34 2010
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BMX P34 2020

‘hﬂr

En la parte posterior: 2 conmutadores giratorios para la asignacion de la direccion IP.
Esta asignacion se define segin 3 modos:

o Direccion fijada por la posicién de los 2 conmutadores.

o Direccion fijada por los parametros de la aplicacion.

BMX P34 2030 o Direccion fijada por el servidor BOOTP de la red Ethernet TCP / IP,

Schneider Electric 1/5



Estructura de la memoria  Modicon M340
Procesadores

Estructura de la memoria
Procesador BMX P34 1000/ 20e0 con tarjeta de memoria de serie

RAM interna de aplicacion (1)

[ L Datos localizados 1| Tarjeta de memoria
Datos no localizados 1 BMX RMS 008MP
(suministrada de serie)
RAM RAM
interna de | interna de
aplicacion | usuario Programa, simbolos 2 Programa, simbolos 5,

y comentarios . Y comentarios

-+

Constantes 34— Constantes 33

Datos del sistema

Zona para la modificacion
A del programa conectado 4

RAM interna de aplicacién
La memoria de aplicacién se compone de zonas de memoria, repartidas fisicamente
en la memoria RAM interna del procesador Modicon M340:

1 Zona de datos de la aplicacion de 2 tipos posibles:

o Datos localizados (located data) correspondientes a los datos definidos por una
direccion (ejemplo: %MW237) a la que se puede asociar un simbolo (ejemplo:
Motor_cinta).

o Datos no localizados (unlocated data) correspondientes a datos definidos
unicamente por un simbolo. La utilizacién de los datos no localizados elimina

los problemas de gestion de la localizacion de la memoria debido a la atribucién
automatica de direcciones y permite igualmente la estructuracion y la reutilizacion
de los datos.

La copia de esta zona de datos se garantiza automaticamente al desconectar el
automata, mediante la duplicacion de su contenido en una memoria interna no volatil
de 256 Kbytes, integrada en el procesador. Ademas, también es posible realizar en
cualquier momento una copia de seguridad de esta memoria mediante el programa
del usuario.

2 Zona de programa, simbolos y comentarios. Esta zona contiene a nivel del
programa su codigo binario ejecutable y su cédigo fuente IEC.

3 Zonade constantes, esta zona admite los datos localizados de tipo constante (%eKWi).

4 Zona para la modificacion de programas en modo conectado, ver pag. 1/7.

El usuario tiene la opcion de transferir el codigo fuente con el programa ejecutable
en el autdmata. El hecho de disponer del cddigo fuente en el autébmata permite, al
conectar al automata un terminal de programacion, sin ninguna aplicacion,
restablecer en el terminal todos los elementos necesarios para la puesta a punto o
la evolucion de esta aplicacion. Los comentarios y las tablas de animacién se
pueden excluir de los datos integrados en el automata.

Tarjeta de memoria

Los procesadores Modicon M340 se suministran con una tarjeta de memoria Flash
de tipo SD card (Secure Digital Card). Esta tarjeta de memoria se destina a la copia
de la zona de programa, simbolos y comentarios 2 y de la zona de constantes 3.

Las operaciones de duplicacion (zonas 22 y 33) y de restitucion (en la recuperacion
de la red) las gestiona automaticamente el sistema y de este modo son transparentes
para el usuario.

Esta tarjeta (formateada por Schneider Electric y suministrada con cada procesador)
posee una referencia de elemento de repuesto BMX RMS 008MP.

(1) Tamafo de las diferentes zonas de memoria.
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Estructura de la memoria

(continuacion)

Modicon M340

Procesadores

Estructura de la memoria (continuacién)
Procesador BMX P34 20e0 con tarjeta de memoria BMX RMS 008MPF

RAM interna de aplicacion (1)

L 4 Datos localizados 1 | Tarjeta de memoria
h BMX RMS 008MP
Datos no localizados 1| (suministrada como estandar)
RAM RAM
interna de |interna de
aplicacion | usuario Programa, simbolos 2 Programa, simbolos 55

comentarios comentarios
y -

<

Constantes 34— Constantes 33

Datos del sistema

Zona para la modificacion Almacenamiento
y del programa conectado 4 de archivos

Los procesadores BMX P34 2010 /2020 / 2030 pueden utilizar en lugar de la tarjeta
de memoria BMX RMS 008MP (suministrada de serie con cada procesador) la
tarjeta de memoria BMX RMS 008MPF. Con los tres procesadores citados
anteriormente, esta tarjeta permite disponer ademas (en comparacion a la tarjeta
BMX RMS 008MP suministrada de serie, ver pag. 1/6) de una:

5 Zona de almacenamiento de archivos (datos adicionales como, por ejemplo, para
los datos de produccion, las recetas de fabricacion,...). Esta zona esta limitada a
16 Mb. Estos archivos se pueden gestionar a partir del programa de aplicacion o
mediante cualquier cliente FTP conectado al puerto Ethernet TCP / IP integrado
en el procesador.

En el caso de los dos procesadores BMX P34 2020 /2030 con puerto Ethernet TCP / IP
integrado, la tarjeta de memoria BMX RMS 008MPF permite igualmente a estos
procesadores disponer de servicios Web (Transparent Ready clase B10).

El software de instalacion Unity Pro ayuda al disefiador de la aplicacién en la gestion
de la estructura y en la ocupacion del espacio de memoria de la plataforma de
automatismo Modicon M340.

Proteccion de la aplicacion

Si fuera necesario, es posible prohibir el acceso a la aplicacion (lectura o modificacion
del programa) cargando en el automata Unicamente el codigo ejecutable.

Por otro lado, un bit de proteccion de la memoria, activado en modo de configuracion,
esté disponible para evitar cualquier modificacion de programa (a través del terminal
de programacion o telecarga).

Modificacion del programa en modo conectado

Al igual que para las plataformas Modicon Premium y Quantum (con software
Unity Pro), la funcién de modificacion de programa en modo conectado se encuentra
disponible en la plataforma de automatismo Modicon M340, con la posibilidad de
anadir o modificar el codigo del programa y los datos en diferentes entornos

de la aplicacion, y todo ello en una sola sesion de modificacién (lo que hace la
modificacién homogénea y coherente con respecto al proceso controlado).

La zona de memoria 4 de la RAM interna de la aplicacion autoriza estas sesiones
de modificacién o de ampliacién del programa respetando la recomendacién de
estructurar el programa en numerosas secciones de tamano razonable.

Schneider Electric
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Caracteristicas

Modicon M340

Procesadores

Los microautématas Modicon M340 se han desarrollado para cumplir las principales normas nacionales e internacionales relativas a equipos
electrénicos de automatismos industriales.

Caracteristicas y rendimiento
Tipos de procesadores

Avanzado
BMX P34 2010

Estandar

BMX P34 1000 BMX P34 2020

BMX P34 2030

Configuracion N° de racks 4,6,8012 1
maxima emplazamientos
N° méaximo de emplazamientos 12
para procesadores y médulos (sin
contabilizar el médulo de alimentacion)
Funciones N° méaximo (1) E /S digitales 512 1.024, 704 en configuraciéon monorack (64 E/SX 11)
E /S analégicas 128, 66 en 256, 66 en configuracion monorack (4 E/2SX 11)
configuracion
monorack
(4E/25X11)
Vias de regulacién Bucles programables (a través de biblioteca de bloques de funcion EFB de regulacion CONT-CTL
Vias de contaje 20 36
Control de movimiento - Ejes independientes | — Ejes independientes
en bus CANopen en bus CANopen
(a través de biblioteca (a través de biblioteca
MFB) MFB)
Conexiones Ethernet TCP / IP - 1 puerto RJ45, 10/100 Mbit/s, con servidor
integradas Web clase B10 Transparent Ready
Bus CANopen maestro - 1 - 1
(SUB-D 9 contactos) (SUB-D 9 contactos)
Conexion serie 1 puerto RJ45, Modbus maestro/esclavo RTU/ASCII o modo —
caracteres (RS 232C/RS 485 no aislado), 0,3...19,2 Kbit/s
Puerto USB 1 puerto 12 Mbit/s
Mdédulo de Ethernet TCP / IP 1 puerto RJ45, 10/100 Mbit/s, con:
comunicacion — BMX NOE 0100, servidor web estandar clase B30.
— BMX NOE 0110, servidor web configurable clase C30.
Memoria RAM Capacidad total Kb 2048 4096
de usuario Programa, constantes y simbolos Kb 1792 3584
interna Datos Kb | 128 256
Tarjeta Suministrada de serie Grabacion del programa, constantes, simbolos y datos
de memoria  (referencia BMX RMS 008MP) — | Activacién del servidor Web, clase B10
Se solicitan por separado - Grabacion del programa, constantes, simbolos y datos
(referencia BMX RMS 008MPF) — Almacenamiento de archivos, 16 Mb
= | Activacién del servidor Web basico, clase B10
Tamaio Bits internos Maximo bits 16250 %Mi 32464 %Mi
maximo de las localizados Por defecto bits | 256 %Mi 512 %Mi
zonas objetos Datos internos  Méaximo Bytes | 32.464 palabras internas %MWi, 32.760 palabras constantes %KWi
localizados Por defecto Bytes | 512 palabras int. 1024 palabras int. %MWi, 256 palabras const. %KWi
%MWi 128 palabras
const. %KWi
Datos internos no localizados méx. Kb 128 (2) 256 (2)
Estructura Tarea maestra 1 ciclica o periédica
de la aplicacion Tarea rapida 1 periodica
Tareas auxiliares =
Tareas por suceso 32 (de los cuales 64 (de los cuales 2 son prioritarios)
2 son prioritarios)
Tiempo Booleana us 0,18 0,12
de ejecucion  Eppalapraso  Palabras de longitud | us 0,38 0,25
parauna aritméticade  simple
instruccion  coma fija Palabras de longitud | us 0,26 0,17
doble
En flotantes us 1,74 1,16
N.° de K 100% booleana Kinst/ |5,4 8,1
instrucciones ms
ejecutadas 65% booleano y 35% aritmético fijo Kinst/ | 4,2 6,4
por ms ms
Sistema Tarea maestra ms 1,05 0,70
Overhead Tarea rapida ms 0,20 0,13
Consumo En tension -—— 24 V mA 72 90 95 135

(1) Solo se refiere a los moédulos “In rack”. Las entradas/salidas distantes en bus CANopen no se tienen en cuenta en estos nimeros maximos.
(2) Eltamafio de los datos localizados (bits y datos internos) y el tamafo de los datos de configuracion se restan de este valor.
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Referencias Modicon M340
Procesadores

Procesadores Modicon M340 BMX P34

Los médulos de procesadores Modicon M340 se suministran con la tarjeta de memoria Flash BMX RMS 008MP. Esta tarjeta
garantiza lo siguiente de manera transparente:

- La copia de seguridad de la aplicacion (programa, simbolos y constantes) soportada en memoria RAM interna volatil del
procesador.

- La activacion del servidor Web, clase B10 Transparent Ready (con procesadores avanzados BMX P34 2020 / 2030).

Esta tarjeta se puede sustituir por otra que garantice ademas el almacenamiento de archivos.

Capacidad de E/ S (1) Capacidad Nimero max. de Puertos de Referencia Peso
memoria médulos de red comunicacion kg
integrados
Dy Estandar BMX P34 10
;-E S 512 E/ S digitales 2048 Kb 1 red Enlace serie Modbus BMX P34 1000 0,200
- 128 E/ S analégicas integrados Ethernet TCP / IP
H 20 vias especificas
v [0
| Avanzado BMX P34 20
1024 E / S digitales 4096 Kb 1 red Enlace serie Modbus BMX P34 2010 0,210
¥ E. 256 E /S analégicas integrados Ethernet TCP / IP Bus CANopen
36 vias especificas Enlace serie Modbus ~ BMX P34 2020 0,205
Red Ethernet TCP / IP
BMX P34 1000
Red Ethernet TCP / IP BMX P34 2030 0,215

Bus CANopen

vl Tarjeta de memoria
il' Designacién Utilizacion Compatibilidad del  Referencia Peso
| procesador kg
! Tarjeta de memoriade 16 Mb En sustitucion de la tarjeta de memoria BMX P34 2000 BMX RMS 008MPF 0,002
T suministrada de serie con cada
1 procesador, que permite:
= - Grabacion del programa, constantes,
simbolos y datos
BMX P34 2010/2030 - Almacenamiento de archivos, 16 Mb
- Activacion del servidor Web, clase B10
SR Accesorios
i - Designacion Utilizacion Longitud Referencia Peso
o | Desde Hacia kg
Cables Puerto USB tipo Puerto USBtipoA 1,8 m BMX XCA USBH018 0,065
g" toma terminal/USB mini B del terminal PC 45m BMX XCA USBH045 0,110
i > procesador
Modicon M340
&
Elementos de repuesto
BMX P34 2020 . . e L T .
Designacion Utilizacién Compatibilidad del  Referencia Peso
procesador kg
Tarjeta de memoria de 8 Mb Se suministra de serie con cada BMX P34 20e0 BMX RMS 008MP 0,002

procesador y permite:

- Grabacion del programa, constantes,
simbolos y datos

- Activacion del servidor Web, clase B10

BMX RMS 008MPF/MP (1) Capacidad en entradas / salidas en configuraciéon monorack, ver las caracteristicas en pag. 1/8.

BMX XCA USBOee
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Presentacion Modicon M340
y descripcion Médulos de alimentacion

Presentacion

Los médulos de alimentacion BMX CPS eee0 estan destinados a la alimentaciéon
de cada rack BMX XBP 00 y sus modulos instalados.

Estan disponibles dos tipos de médulos de alimentacion:
m Médulos de alimentacién para red de corriente alterna.
m Médulos de alimentacién para red de corriente continua.

Descripcion

La eleccién de estos mddulos se realiza en funcién de:
O La red de la alimentacioén eléctrica: —— 24V, — 48 V o ~ 100...240 V.
O De la potencia necesaria, ver la tabla de consumos pag. 6/6 (1).

Los moédulos de alimentacion BMX CPS eee0 disponen en la parte frontal de:

1 Un blogque de visualizacion, que incluye:

O Un piloto OK (verde), encendido si hay tension en los racks y es correcta.

O Un piloto de 24 V (verde), encendido cuando la tensién del captador esté presente

(Unicamente para los modulos de alimentacién de red de corriente alterna

BMX CPS 2000 / 3500).

2 Un pulsador RESET de punta de lapiz que provoca un arranque en frio de la
aplicacion.

3 Un conector de 2 contactos que recibe un bornero desenchufable (con tornillo
0 con resortes) para la conexion del relé de alarma.

4 Un conector de 5 contactos que recibe un bornero desenchufable (con tornillo
0 con resortes) para la conexion:

O De la red de alimentaciéon -—— o ~..

O De la toma de tierra para la proteccion.

O A — 24V para la alimentacién de los captadores de entradas (Unicamente con

modulos de alimentacion de corriente alterna BMX CPS 2000 / 3500).

(1) Este balance de consumo en el nivel del rack se puede realizar igualmente mediante el
software de programacién Unity Pro.

Funciones: Caracteristicas: Referencias:
pag. 1/11 pag. 112 pag. 1/13
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Funciones

Modicon M340

Modulos de alimentacion

Funciones
Relé de alarma
El relé de alarma situado en cada médulo de alimentacion posee un contacto libre

de potencial al que se puede acceder en la parte frontal del médulo (conector de dos
contactos, 3).

El principio de funcionamiento es el siguiente:

Si el funcionamiento es correcto, el automata esta en RUN, el relé de alarma esta
accionado y su contacto esta cerrado (estado 1).

El relé se desactiva y el contacto asociado se abre (estado 0) cuando la aplicacién
sufre una interrupcion, incluso parcial, provocada por uno de los siguientes elementos:
m Aparicion de un fallo de bloqueo.

m Tensiones de salida de rack incorrectas.

m Desaparicion de la tension de alimentacion.

Pulsador RESET

El modulo de alimentacion de cada rack posee en la parte frontal un boton RESET,
que cuando se acciona, permite disparar una secuencia de inicializacion del procesador
y de los modulos del rack que alimenta.

Al accionar este pulsador, se genera una secuencia de sefales de servicio idénticas a
las de:

m Un corte de red al presionar el pulsador.

m Una puesta en tensién al soltar este pulsador.

Esta accion se traduce con respecto a la aplicacién como un arranque en frio
(forzando al estado 0 los médulos de E / S e inicializando el procesador).

Alimentacion de los captadores

Los médulos de alimentacion de corriente alterna BMX CPS 2000/3500 disponen de
una alimentacion integrada que aporta una tension de -— 24 V destinada a alimentar
a los captadores de entradas. Se puede acceder a la alimentacion de los captadores
en la parte frontal del médulo (conector de 5 contactos, 4).

La potencia disponible con esta tension (— 24 V) depende del médulo de alimentacion
(0,45 0 0,9 A), ver caracteristicas en pag. 1/12.

Presentacion: Caracteristicas: Referencias:
pag. 1/10 pag. 1/12 pag. 1/13
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Caracteristicas

Modicon M340

Modulos de alimentacion

Caracteristicas
Tipo de médulos de alimentacion — BMX CPS 2010 BMX CPS 3020
Primario Tension Nominal \' — 24 aislada = 24...48 aislada
Limite (ondulacién incluida)| V —18...0,31,2 — 18...0,620,4
Corriente Nominal de entrada | ef. | A 1a—=24V 1,65a-—=24V;083a-—48V
Conexién inicial Vv =24 —=24 —48
a25'C I llamad. A 30 30 60
Q) 12t en la activacion A?s <0,6 =3
| t de accionamiento As <0,15 <0,2 <03
Duraciéon microcortes  Sector (aceptada) ms =<1
Proteccion integrada Por fusible interno no accesible
Secundario  Potencia util Max. w 16,5 31,2
Tension — 3,3 V Tension nominal \") 3,3
) Corriente nominal A 2,5 4,5
Potencia tipica w 8,3 15
Salida—24V Tensién nominal \ — 24
) Corriente nominal A 0,7 1,3
Potencia tipica w 16,8 31,2
Protecciones integradas para tensiones (4) Si, contra sobrecargas, cortocircuitos y sobretensiones
Potencia max. disipada w 8,5
Longitud max. Hilos de cobre de seccion 1,5 mm? m 20 10
del cable d’e Hilos de cobre de seccién 2,5 mm?2 m 30 15
alimentacion
Aislamiento Resistencia dieléctrica Primaria / secundaria V ef. 1.500 - 50 Hz durante 1 min a una altitud de 0...4.000 m
y primaria / tierra
Resistencia de Primaria / secundaria MQ =10
aislamiento y primaria / tierra
Tipo de médulos de alimentacion ~~ BMX CPS 2000 BMX CPS 3500
Primario Tensiones Nominal \' ~~ 100...0,240
Limite (ondulacién incluida)| V ~ 85...264
Frecuencias Nominal / limite Hz 50-60/47-63
Potencia Aparente VA 70 120
Corriente Nominal de entrada | ef. | A ef 0,61a~ 115V;0,31a~ 240V 1,04a~ 115V;0,52a~ 240V
Conexién Vv ~ 120 ~ 240 ~ 120 ~ 240
inicial a 25°C I llamad. A <30 <60 <30 =60
O 12t en la activacion A?s <05 <2 <1 <3
| t de accionamiento As 0,03 0,06 =<0,05 =<0,07
Duracion de microcortes Sector (aceptada) ms <10
Proteccion integrada Por fusible interno no accesible
Secundario  Potencia util Max. global w 20 36
Méx. en tensiones de salida | W 16,5 31,2
derack —3,3Vet —24V
Tension — 3,3 V Tensiéon nominal \' 33
2 Corriente nominal A 2,5 4,5
Potencia (tipica) w 8,3 15
Tension — 24 V Tensiéon nominal \' — 24
®) Corriente nominal A 0,7 1,3
Potencia tipica w 16,8 31,2
Salida de captadores Tensiéon nominal \' — 24
=24V Corriente nominal A 0,45 0,9
“ Potencia tipica w 10,8 21,6
Protecciones integradas para tensiones (5) Si, contra sobrecargas, cortocircuitos y sobretensiones
Potencia max. disipada w 8,5
Aislamiento Resistencia dieléctrica Primaria / secundaria V ef. 1500
(24 V/I3,3 V)
Primaria / secundaria V ef. 2300
(24 V captadores)
Primario / tierra V ef. 1500
Salida de captadores Vef. 500
24\ / tierra
Resistencia de Primaria / secundaria MQ =100
aislamiento y primaria/tierra

(1) Se tomaran en cuenta estos valores cuando varios equipos arranquen simultaneamente
y para dimensionar los elementos de proteccion.
(2) Tensién de -— 3,3 V destinada a la alimentacion logica de los médulos de entradas / salidas.
(3) Tensién de -— 24 V destinada a la alimentacion de los moédulos de entradas / salidas y del
procesador.
(4) Salida de captadores — 24 V destinada a la alimentacion de los captadores.
(5) Protegidas mediante un fusible al que no se puede acceder.

Presentacién: Descripcién: Funciones: Referencias:
pagina 1/10 pagina 1/10 pagina 1/11 pagina 1/13
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Referencias

Modicon M340

Modulos de alimentacion
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BMX CPS 2010/ 3020
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BMX CPS 2000 / 3500

Referencias

Los modulos de alimentacion deben equipar cada rack BMX XBP ee00. Estos mddulos
se implantan en los dos primeros emplazamientos de cada rack (con la referencia CPS).
La potencia necesaria para la alimentacién de cada rack esta en funcion del tipo y
del nimero de médulos instalados en éste. Por este motivo, es necesario establecer
un balance de consumo rack por rack para determinar el médulo de alimentacion

BMX CPS eee0 apropiado para cada rack.

Modulos de alimentacion

Red de Potencias disponibles (1) Referencia Peso
alimentacion 33V (2) =24V (2) —24 V (3) Total kg
=24V 8,3W 16,8 W - 16,8 W BMX CPS 2010 0,290

aislada
—24.48V 15W 312W - 31,2W  BMX CPS 3020 0,340
aislada
~~100..240V 83 W 16,8 W 10,8 W 20W BMX CPS 2000 0,300
15W 31,2W 21,6 W 36 W BMX CPS 3500 0,360
Accesorios
Designacion Composicion Tipo Referencia Peso
kg
Lote de 2 Un bornero de 5 Con tornillo BMX XTS CPS10 0,020
conectores contactos y un bornero pe resorte BMX XTS CPS20 0,015

desenchufables de 2 contactos

(1) La suma de las potencias consumidas en cada tension (— 3,3 Vy — 24 V) no debe superar

la potencia total del médulo.

(2) Tensiones — 3,3 V' y —24 V para alimentacién de los médulos del autémata Modicon M340.
(3) Tensién de -— 24 V para alimentacion de los captadores de entradas (tension disponible en
el conector desenchufable de 2 contactos en la parte delantera).

Presentacion: Descripcion: Funciones: Caracteristicas:
pagina 1/10 pagina 1/10 pagina 1/11 pagina 1/12
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Presentacion, descripcion  Nodicon M340
y funcion Configuracién monorack

Presentacion

El rack BMX XBP @00 constituye el elemento basico de la plataforma de
automatizacién Modicon M340 en configuracion monorack.

Estos racks garantizan las siguientes funciones:

m Funcién mecanica: permiten fijar el conjunto de los médulos de una estacion
automata (alimentacion, procesador, entradas / salidas digitales, entradas / salidas
analégicas, modulos especificos). Estos racks se pueden fijar en panel, placa o
perfil DIN:

O En armarios.

O En bastidores de maquinas, etc.

m Funcion eléctrica: los racks integran un bus X. Utilizado para:

O La distribuciéon de las alimentaciones necesarias para cada médulo de un
mismo rack.

O La distribucién de las sefales de control y de datos para el conjunto del autémata.
O La conexion y la desconexion de los médulos en funcionamiento.

Perfil de 6 emplazamientos BMX XBP 0600

Descripcion

Los racks BMX XBP ee00 disponibles en 4, 6, 8 0 12 emplazamientos incluyen:

1 Un soporte metélico que garantiza las siguientes funciones:

O El soporte de la tarjeta electrénica de bus X'y la proteccién de ésta contra las
perturbaciones de tipo EMI 'y ESD.

O El soporte de los médulos.

O La rigidez mecanica del rack.

2 Una borna de tierra para la conexion a tierra del rack.

3 Oirificios para la fijacion del rack en un soporte. Estos orificios permiten pasar
un tornillo M6.

4 Puntos de fijaciéon de la barra de apantallamiento.

5 Orificios roscados que reciben el tornillo de enclavamiento de cada médulo.

6 Un conector para médulo de ampliacién. Este conector, con la marca XBE no se
utiliza para esta version.

7 Los conectores DIN hembra de 40 puntos garantizan la conexion entre el rack y
cada mdédulo. Cuando se entrega el rack, estos conectores se protegen mediante
tapas que deberan retirarse antes de la colocacion de los médulos.

Pedir por separado:
BMX XBP 1200 Un kit de conexion para el apantallamiento de los cables BMX XSP 00 utilizado
contra las descargas electrostaticas:
O De los médulos analégicos.
0 De un pupitre de didlogo de operador Magelis XBT al procesador (a través del cable
USB apantallado BMX XCA USBHOee).

El kit incluye:

8 Una barra metélica que recibe los anillos de apriete.

9 Dos bases que se fijan en el rack.

10 Un juego de anillos de apriete con resorte para la fijacién de cables con su blindaje
S en labarra metélica. Seguin sea necesario, se pueden pedir lotes de 10 anillos de apriete

BMX XSP ee00 STB XSP 30e0 STB XSP 3000 como complemento.

Funcioén
Direccionamiento de los médulos en configuracion monorack
Un rack recibe obligatoriamente un médulo de alimentacion y un procesador

= N i e s s e e X1 Modicon M340.

LU =T rm el i 2

o Implantacién de los diferentes modulos en el rack:

L o H O El médulo de alimentacién ocupa siempre la posicién CPS.

1] @ 0 o L O O El moédulo del procesador se implanta obligatoriamente en el emplazamiento 00.

> ‘ = === 0 O Los médulos de entradas/salidas y modulos de funciones especificas se implantan a
I:I O__ZI 0__5| partir del emplazamiento 01 hasta el emplazamiento ...

- 03 con rack de 4 emplazamientos.
- 05 con rack de 6 emplazamientos.
- 07 con rack de 8 emplazamientos.
- 11 con rack de 12 emplazamientos.
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Referencias, dimensiones Modicon M340
y montaje Configuracién monorack

Racks
Designacion Tipo de médulos N.° de Referencia Peso
que se van a implantar emplaza- kg
mientos (1)
Racks Alimentacion BMX CPS, 4 BMX XBP 0400 0,630
p"?gefadgf %'\;Dé P34, 6 BMX XBP 0600 0,790
madulos de y
modulos de funciones 8 BMX XBP 0800 0,950
especificas (contaje, 12 BMX XBP 1200 1,270
comunicacion)
LI i Accesorios
BMX XBP 0800 Designacion Utilizacion con Referencia Peso
unitaria kg
Kits de conexion Rack BMX XBP 0400 BMX XSP 0400 0,280
para ellapanta"amiento Rack BMX XBP 0600 BMX XSP 0600 0,310
que incluyen:
= una barra metalica Rack BMX XBP 0800 BMX XSP 0800 0,340
- dos bases Rack BMX XBP 1200 BMX XSP1200 0,400
- un juego de anillo
- de apriete con resortes
Anillos de apriete Cables de seccion 1,5...6 mm? STB XSP 3010 0,050
con resorte Cables de seccion 5...0,11 mm? STB XSP 3020 0,070
(lote de 10)
Tapas de proteccion  Emplazamientos no ocupados en el BMX XEM 010 0,005
(lote de 5) rack BMX XBP ee00

(1) Nimero de emplazamientos para el procesador Modicon M340, los médulos de E / S
y los médulos de funciones especificas (excluyendo el médulo de alimentacion).

Dimensiones y montaje

BMX XBP
Vista lateral comun Vista frontal: ejemplo BMX XBP
150 (2) BMX XBP 5
140 (1) Perfil (1) 0400 2424
‘ ~ BMXXBP 0600 307,6
BMX XBP 0800 372,8
= BMX XBP 1200 503,2
/’ © 1 D ga— A
1l 150 (1) ‘
160 (2) - a -
Montaje de los racks
Sobre placa perforada AM1 PA y AM3 PA Normas de implantacion
AF1-EAS 4 taladros (2) .
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BMX XBP 0400 2424 2078 B B
BMX XBP 0600 3076 273 b l I b l i
BMX XBP 0800 372, 3382 daiolL {1k dsiL b
BMX XBP 1200 503,2 468,6 - - o
(1) Sobre perfil: ancho 35 mm, profundidad 15 mm posible con o '~°|
el rack BMX XBP 0400/0600/0800 tnicamente. 9 i A
(2) Para montaje sobre panel: el diametro de los orificios de fijacion (<)
debe permitir que pasen los tornillos M4, M5, M6 y UNC# — T o
(de 4,32 a 6,35).
a= 3 mm
(1) Armario

(2) Canaleta de cableado
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Guia de eleccion Modicon M340
Maodulos de entradas / salidas digitales
Médulos de entradas y modulos
de entradas / salidas mixtas

BMX BMX =104 BMX BMX
DDI 1602 DDI 1603 A DAI 1602 A DAI 1603 A DAI 1604

A Consultar disponibilidad
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Modulos de entradas de alta densidad de 32

y 64 vias

e
|

|

Modulos mixtos de entradas / salidas de 16 o 32 vias

SN

.

] ] 1 2
X X ' 3 E/S

32ED 64 ED 8ED/8SD 8ED/8SR 16ED /16SD

— —y~ (Unicamente salidas) —
24V Entradas / salidas 24 V Entradas 24 V, salidas relé Entradas / salidas 24 V
32 vias aisladas 64 vias aisladas 8 entradas aisladas y 8 salidas aisladas 16 entradas aisladas

y 16 salidas aisladas
Mediante 1 conector Mediante 2 conectores Mediante bornero desenchufable de 20 contactos con tornillo, Mediante 1 conector
de 40 contactos de 40 contactos con tornillo de estribo o con resorte BMX FTB 2000 / 2010 / 2020 de 40 contactos
Tipo 3 No IEC Tipo 3
Positiva Positiva = Positiva

— 2 hilos, — 3 hilos PNP
de todos los tipos

BMX DDI 3202K

2/16

BMX DDI 6402K

Interface Dialbase 8E/8S APE 1B24M

Secuencia configurable de las salidas, vigilancia permanente del control de las salidas
y puesta a cero de las salidas en caso de fallo interno

Si
Protegidas No protegidas Protegidas
Positiva - Positiva

BMX DDM 3202K

- Interf. Dialbase APE 1B24M

Repartidores (8 arranques motor) LU9 GO2 y cables
preequipados BMX FCC ee1/ ee3

- Repartidores (8 arranques
motor) LU9 G02 y cables
preequipados
BMX FCC ee1/003

Segun el modelo, bases pasivas de 8 o 16 vias, con o sin LED, con comUn o 2 bornas por via

Segln modelo, bases activas de relés estaticos o electromecénicos, soldados o desenchufables 16 vias -—5...48 V, -——24 V, ~. 24 V...240 V o libre de potencial,

comun o 2 bornas por via, conexién por tornillo o con resorte

ABE 7H20Ee00
ABE 7H16Cee

ABE 7H08Ree / 7H08S21,
ABE 7H16R1e / 7H16R50,
ABE 7H16R2e / 7TH16S21,
ABE 7H16R3e / 7H16R23,

ABE 7H16S43,
ABE 7S16E2ee

ABE 7P16F31ee

BMX FCC ee1/FCC

5/10 a 5/15

= ABE 7H20Ee00

- ABE 7H16Cee

- ABE 7H08Ree / 7H08S21,
ABE 7H16R1e / 7H16R50,
ABE 7H16R2e / 7H16S21,
ABE 7H16R3e / 7H16R23,

ABE 7H16S43 / 7TH16F43

- ABE 7S16E2ee
ABE 7S16Seee / 7R16S

- ABE 7P16F31ee
ABE 7R16Teee / 7P16Teoe

:

- 5/10 a 5/15, 5/21

Schneider Electric
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Guia de eleccion
(continuacion)

Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas digitales
Maodulos de salidas

p

&

32SD 64 SD
—— estaticas
24V
0,1 A por via
32 vias protegidas 64 vias protegidas
Mediante 1 conector de 40 contactos Mediante 2 conectores de 40 contactos

Secuencia configurable de las salidas, vigilancia permanente del control de las salidas y puesta
a cero de las salidas en caso de fallo interno

Si Si

Si

Positiva Positiva

BMX DDO 3202K BMX DDO 6402K
2116

ABE 7H20Ee00
ABE 7H16Cee

ABE 7H08Ree / 7H08S21,
ABE 7H16R1e / 7H16R50,
ABE 7H16R2e / 7H16S21,
ABE 7H16R3e

ABE 7H16F43
ABE 7S16Seee / 7R16S

ABE 7R16Teee / 7P16Teee®

5/10 a 5/15

N

/4

Schneider Electric



Modulos de salidas de 16 vias Modulo de salidas de 8/ 16 vias

@ ' -I- g @

16 SD 16 S TRIAC 8 SR 16 SR
—— estaticas ~ triacs =/~ relés
=24V 100...240 V =24V, ~ 24..240V
0,5 A por via 0,6 A por via 3 A (Ith) por via 2 A (lth) por via
16 vias protegidas 16 vias sin proteger 8 vias sin proteger 16 vias sin proteger

Mediante bornero desenchufable de 20 contactos con tornillo, con tornillo de estribo o con resorte BMX FTB 2000 / 2010 / 2020

Secuencia configurable de las salidas, vigilancia Secuencia configurable de las salidas
permanente del control de las salidas y puesta a cero

de las salidas en caso de fallo interno

Si Si

Si -

Positiva Negativa -
BMX DAO 1605 BMX DRA 0805 BMX DRA 1605

A Consultar disponibilidad
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Presentacion Modicon M340
y descripcion Médulos de entradas / salidas digitales

Presentacion

Los médulos de entradas / salidas digitales de la oferta Modicon M340 son médulos
estandar que ocupan un solo emplazamiento, equipados con:

O Un conector para bornero desenchufable de 20 contactos con tornillo o con resorte,
0 bien, uno o dos conectores de 40 contactos.

Una gran gama de entradas y salidas digitales que permiten responder a las
necesidades requeridas segun:

O Funciones, entradas / salidas (continuas o alternas), légica positiva o negativa.
O Modularidad, 8, 16, 32 0 64 vias por médulos.

Las entradas reciben las sefiales procedentes de los captadores y realizan las
siguientes funciones:

O Adquisicion.

O Adaptacion.

O Aislamiento galvanico.

o Filtrado.

O Proteccion contra las sefales parasitas.

Las salidas realizan las funciones de memorizacién de las érdenes que da el
procesador, para permitir el control de los preaccionadores a través de circuitos
de desconexion y de amplificacion.

Descripcion

Los médulos de entradas / salidas digitales BMX Del/DeO/DRA se encuentran en
formato estandar (1 emplazamiento). Se presentan en forma de caja que garantiza
una proteccion IP20 de toda la parte electrénica y se enclavan en cada
emplazamiento mediante un tornillo fijado al modulo.

1

Z m Médulos de E/S con conexion mediante bornero desenchufable de 20 contactos

i 1 —2 1 Un cuerpo rigido que cumple las funciones de soporte y de proteccién de la tarjeta
electronica.
-73 2 Marcado de la referencia del médulo (una etiqueta se encuentra igualmente

1 visible en la parte derecha del moédulo).
3 Bloque de visualizacion del estado de las vias.
4 Conector que recibe el bornero desenchufable de 20 contactos, para la conexién

4 de los captadores o de los preaccionadores.
'
i. Pedir por separado:

Un bornero desenchufable de 20 contactos BMX FTB 200 o un cable preequipado

{ con bornero desenchufable de 20 contactos y extremo de hilos libres, ver pag. 2/7.

Médulo y bornero desenchufable de 20 contactos

- "W e Médulos de E/ S de conexion mediante conector de 40 contactos
b, -y 2 5 ".@l‘\ 1 Un cuerpo rigido que cumple las funciones de soporte y de proteccién de la tarjeta
- - electronica.
t '
) f
{ t

-

2 Marcado de la referencia del médulo (una etiqueta se encuentra igualmente
visible en la parte derecha del médulo).

3 Bloque de visualizacion del estado de las vias.

4 Uno o dos conectores de 40 contactos (32 o0 64 vias) (1), para la conexién de los
captadores o de los preaccionadores.

5 Con modulo de 64 vias, un pulsador que permite, al presionarlo sucesivamente,
la visualizacién en el bloque 3, del estado de las vias 0...31 0 32...63, ver pag. 2/9.

3
4

Pedir por separado, segun el tipo de médulo:

Modulos de 32 vias y 64 vias de conexion mediante Uno o dos cables preequipados con conectores de 40 contactos, ver pag. 2/7.

conector(es) de 40 contactos

(1) Conector de 40 contactos tipo FCN.

Caracteristicas: Referencias: Conexiones:
pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Presentacion (continuacion)  Modicon M340
Modulos de entradas / salidas digitales

Conexion de los médulos con bornero desenchufable

Los borneros desenchufables de 20 contactos son de tres tipos:
O Bornero con tornillos de estribo.

O Bornero con tornillo.

O Bornero de resorte.

Cada bornero desenchufable puede recibir:

O Hilos pelados.

O Hilos equipados con terminales de cableado simples de tipo DZ5-CE.

Una version de bornero desenchufable esta equipada con cables de longitudes
de 3, 5 0 10 m con hilos libres marcados BMX FTWee1.

Bornero con tornillo

La capacidad de cada borna es de:
Cable preequipado con bornero desenchufable o Como minimo: 1 hilo de 0,34 mm?2 (AWG 22).
y extremo de hilos libres o0 Como méaximo: 1 hilo de 1,5 mm2 (AWG 14).
Los borneros de conexion con tornillos BMX FTB 2000 se encuentran equipados
con tornillos imperdibles (par de apriete 0,5 N.m max.).

Borneros con tornillos de estribo

La capacidad de cada borna es de:

o Como minimo: 1 o 2 hilos de 0,34 mm?2 (AWG 22).

o Como maximo: 2 hilos de 1,5 mm2 (AWG 14).

Los borneros de conexion con tornillos de estribo BMX FTB 2010 se encuentran
equipados con tornillos imperdibles (par de apriete 0,5 N.m max.).

Borneros de resorte

La capacidad de cada borna de los borneros con resorte BMX FTB 2020 es:
o Como minimo: 2 hilos de 0,34 mm2 (AWG 22).
o Como maximo: 2 hilos de 1,5 mm2 (AWG 14).

Cable preequipado con conectores de 40 contactos y 2
extremos de hilos libres

Conexion de los médulos con conectores de 40 contactos

Cables preequipados con conector de 40 contactos y extremidades con hilos
libres

Los cables precableados permiten conectar de forma directa y sencilla hilo a hilo las
entradas/salidas de los médulos con conectores 1 a captadores, preaccionadores o
borneros intermedios.

Estos cables precableados se componen de:

O En uno de los extremos, un conector de tipo de 40 contactos 2 del que sale:

- Una funda 3 que incluye 20 hilos de seccién 0,34 mm?2 (AWG 22), BMX FCW ee1.
- 2fundas 4 que incluyen cada una 20 hilos de seccién de 0,34 mm?2 (AWG 22),
BMX FCW ee3.

O En el otro extremo 5, hilos diferenciados mediante un cédigo de color segun la
norma DIN 47100, ver pag. 2/9.

Cables preequipados con conector de 40 contactos y conector(es) HE 10

Dos tipos de cables permiten la conexién de las entradas/salidas de los médulos con
conectores de tipo de 40 contactos 1 hacia interfaces de conexion y la adaptacion
de cableado rapido denominadas Advantys Telefast ABE 7 2, ver pag. 5/8.

Estos cables precableados se componen de:

O En uno de los extremos, un conector de tipo de 40 contactos 3 del que sale:

- Una funda 4 que incluye 20 hilos, BMX FCC ee1.

- Dos fundas 5 que incluyen cada una 20 hilos, BMX FCC ee3.

O En el otro extremo, uno o dos conectores de tipo HE 10 6.

Conexion en los sistemas Tego Dial y TeSys Quickfit

Los médulos de entradas BMX DDI 3202K/6402K y los médulos de salidas

BMX DDO 3202K/6402K 1 estan destinados, entre otras cosas, a la asociacion con
los sistemas de ayuda de la instalacion Tego Dial y TeSys Quickfit (1).

La conexiodn se efectia simplemente con la ayuda de un cable de conexion.

Ejemplo de conexién al sistema de ayuda a la instalacion

Tego Dial
Caracteristicas: Referencias: Conexiones:
pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Funciones Modicon M340
Modulos de entradas / salidas digitales

Funciones
Conexion / desconexion en tension

Gracias a unos dispositivos integrados, los médulos de entradas / salidas (incluidos
los médulos especiales) pueden conectarse y desconectarse en tension.

Nota: Autémata en tension y en ejecucion (RUN), la desconexion en tension de los médulos de
entradas/salidas se puede realizar sin riesgo del material siguiendo la siguiente secuencia antes
de la desconexion del médulo:

- Cortar la tensién de potencia en las salidas.
- Cortar la alimentacién de los captadores y los preaccionadores.
- Retirar el bornero o el conector.

Asignacion de las entradas / salidas

Los modulos de entradas / salidas digitales incluyen diferentes parametros por via.
Las vias se agrupan por blogues de 4, 8 0 16 vias consecutivas segun el tipo de
modulo. Cada grupo de vias se puede asignar a una tarea especifica de la aplicacion
(maestra o rapida).

Proteccion de las entradas de corriente continua

Las entradas -— de 24 y 48 V son de tipo de corriente constante.

Esta caracteristica permite:

O Garantizar la corriente minima en el estado activo segun la norma IEC.

O Limitar la corriente consumida cuando aumenta la tensién de entrada, con el fin
de evitar un calentamiento inutil del médulo.

O Reducir la corriente consumida en la alimentacién de los captadores suministrada
por la alimentacion del automata o por una alimentaciéon de proceso.

Proteccion de las salidas de corriente continua

Todas las salidas estaticas protegidas incluyen un dispositivo de proteccion que,
cuando una salida se encuentra activa, permite detectar la aparicion de:

O Sobrecarga o de un cortocircuito. Este tipo de fallo provoca la desactivacién de la
salida (disyuncion) y la sefalizacion del fallo en el nivel de la visualizacién en la parte
frontal del moédulo (el piloto de la via predeterminada parpadea, el piloto
predeterminado del moédulo de | / O se enciende).

O Inversion de polaridad. Este tipo de fallo provoca el cortocircuito de la alimentacion
sin dafnar el médulo. Para que esta proteccion funcione en condiciones 6ptimas, es
indispensable colocar en la alimentacion y por encima de los preaccionadores un
fusible de fusién rapida.

O Sobretension inductiva. Cada salida esta protegida individualmente contra las
sobretensiones inductivas y poseen un circuito de desmagnetizacion rapida de
electroimanes mediante diodo zéner que permite disminuir el tiempo de respuesta
de las salidas para algunas maquinas rapidas.

Rearme de las salidas de corriente continua

Cuando un fallo origina la disyuncién de una salida, este parametro permite el
rearme siempre que haya desaparecido el fallo en las bornas correspondientes.

El rearme se define por grupos de 8 vias. No tiene efecto en una via inactiva o sin fallo.
El control de rearme:

O Se puede programar: el rearme se ejecuta mediante un control de la aplicacion
del autébmata o mediante la pantalla de puesta a punto. Para evitar rearmes
repetitivos cercanos, el modulo garantiza automaticamente una temporizacion de 10
s entre dos rearmes.

O Puede ser automatico: el rearme se realiza automaticamente cada 10 s hasta la
desaparicion del fallo.

Comando RUN/ STOP

En una entrada pueden fijarse los parametros para controlar el paso a RUN / STOP
del autémata.

Esta operacion se realiza en el flanco ascendente. EI comando STOP accionado
mediante una entrada tiene prioridad sobre el comando RUN accionado mediante el
terminal de programacién o mediante red.

Caracteristicas: Referencias: Conexiones:
pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Funciones (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

{5 o
ol Tzl a5 6|7
8o |10]11]12]13|1a|1s

" 1e [ 17| 18] 19 | 20] 21 22|28
24| 25| 26| 27 | 28| 20| 30| 31

Compatibilidad con captadores de 2 y 3 hilos
Tipo de entradas

Funciones (continuacién)

Secuencia de las salidas

Este parametro define la modalidad de retorno utilizado por las salidas estaticas
durante el paso a Stop del autébmata después de:
o Un fallo del procesador.
o Un fallo del rack.
O Un fallo del cable entre rack.

Las salidas deben pasar a un estado que no perjudique a la aplicacién. Este estado,
denominado posicion de retorno, se define para cada médulo cuando se configuran
las salidas estaticas. Esta configuracion permite elegir entre:
O Retorno: las vias se definen en el estado 0 o 1, en funcion del valor de retorno
parametrizado para el grupo de las 8 vias correspondientes.
O Mantenimiento: las salidas conservan el estado en el que se encuentran antes del
paso a stop.

Diagnéstico de los médulos de entradas / salidas

Cada moédulo de entradas / salidas digitales esta equipado en la parte frontal con un
blogue de visualizacién que centraliza todos los datos necesarios para el control, el
diagnostico y el mantenimiento del médulo. El bloque de visualizacion incluye:

1 Un conjunto de 8, 16 o 32 pilotos verdes (LED) segun la modularidad del modulo.
Cada piloto se asocia a una via:

- Encendido, via en estado 1; apagado, via en estado 0.

Intermitente, via con defecto, sobrecarga o cortocircuito.

Tres pilotos (LED) indican un estado del médulo:

RUN (verde), encendido: funcionamiento normal.

ERR (rojo), encendido: fallo interno del médulo, intermitente: fallo de intercambio
entre el modulo y el procesador.

- 1/ 0 (rojo), encendido: fallo externo (tension de los captadores/preaccionadores,
sobrecarga, cortocircuito,...), intermitente: fallo de bornero.

3 Un piloto +32 (LED vede) que indica, en el caso de los médulos de 64 vias, si el
conjunto de 32 LED 1 visualiza el estado de las vias 0...31 (apagado) o visualiza el
estado de las vias 32...63 (encendido). Este piloto +32 se activa o se desactiva
mediante un pulsador colocado sobre el moédulo.

N

Diagnéstico a través del software Unity Pro

Con ayuda del diagnostico integrado del software Unity Pro, este diagnodstico local
en la parte frontal de los médulos se completa mediante un diagnéstico del sistema
con ayuda de pantallas predefinidas en el nivel de la configuracion de hardware
global, en el nivel de cada modulo y en el nivel de cada via (ver pag. 4/21 y 4/22).

Diagnéstico a distancia a partir de un navegador de Internet en PC “Thin Client”
Ademas, los diagndsticos descritos anteriormente pueden realizarse a distancia con un
sencillo navegador de Internet gracias al servidor Web bésico integrado en la plataforma
Modicon M340 (procesador con puerto Ethernet integrado o médulo Ethernet) utilizando
la funcion “listo para usar” de Rack Viewer (ver pag. 3/4) .

=24V
169. positiva

=48V =24V
tipo 1 tipo 3
l6g. positiva | 16g. positiva

~ 24V
tipo 1

~~ 100..120V
tipo 3

Cualquier captador — 3 hilos, tipo PNP

Cualquier captador — 3 hilos, tipo NPN

Captador — 2 hilos de marca Telemecanique
u otras, que tengan las siguientes caracteristicas:
- tensién residual en estado cerrado <7V

- corriente conmutada minima < 2,5 mA

- corriente residual en estado abierto < 1,5 mA

Captador —= 2 hilos de marca Telemecanique
u otras, que tengan las siguientes caracteristicas:
- tensién residual en estado cerrado <4V

- corriente conmutada minima < 1 mA

- corriente residual en estado abierto < 0,5 mA

Captador -—=~ 2 hilos (1)

Captador ~ 2 hilos

I Compatibie

No compatible

(1) Las entradas ~ 24 V pueden utilizarse en entradas de légica negativa, compatibles con
captores a 3 hilos NPN, pero no cumplen con la norma IEC.

Schneider Electric
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Caracteristicas

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Caracteristicas comunes
Entorno
Conformidad con las normas

NFC 63 850, IEC 664, IEC 1131 2, UL 508, UL7 46C, CSA 22 2 n." 142

Desclasificacion de temperatura

Caracteristicas de los médulos de entrada

Las caracteristicas a 60 "C estan garantizadas para el 60% de las entradas y el 60% de las
salidas en el estado 1.

s de corriente continua

Tipo de médulos BMX DDI 1602 | BMX DDI 1603 | BMX DDI 3202K | BMX DDI 6402K | BMX DAI 1602
Numero de entradas 16 32 64 16
Conexién Bornero desenchufable 1 conector 2 conectores Bornero
de 20 contactos con resorte de 40 contactos | de 40 contactos | desenchufable

o con tornillos

de 20 contactos
con resorte o

con tornillos
Valores nominales de entradas Tension \ —24 —48 —24
Corriente mA 3,5 2,5 2,5 1 3
Légica Positiva Negativa
Valores limite de En estado 1 Tensioén Vv =11 =34 =11 =15 =14
las entradas Corriente mA >2 >2 >2 > 1 >2
(paraU=11V) |(paraU=34V) |(paraU=11V) |(paraU=15V)
En estado 0 Tensioén \ <5 <10 <5
Corriente mA <15 <0,5 <15 <0,5
Alimentacién de los captadores \'} 19...30 (posible | 38...60 19...30 (posible hasta 34 V, limitado a 1 hora
(ondulacion incluida) hasta 34 V, cada 24 horas)
limitado a 1 hora
cada 24 horas)
Impedancia de entrada con tensién nominal KQ 6,8 19,2 9,6 24 6,4
Tiempo de respuesta (filtrado)  Tipico ms 4 10
Maximo ms 7 20
Inversion de polaridad Protegido No -
Conformidad con IEC 61131-2 Tipo 3 Tipo 1 Tipo 3 No IEC
Compatibilidad de detectores de 2 hilos/3 hilos IEC 947-5-2 -
Puesta en paralelo de las Si No
entradas (1)
Proteccion de las entradas Utilizar fusible de fusién rapida 0,5 A para cada grupo de canales
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=500V
Rigidez dieléctrica Primaria / secundaria | V ef 1.500 - 50/60 Hz durante 1 minuto (hasta 4.000 m)
Entre grupos de vias | V - ] — 500 -
Tipo de entrada Sumidero de corriente Resistiva
Umbral de control de la tensién OK Vv >-— 18 >— 36 >— 18
de los captadores Fallo v <— 14 <—24 <= 14
Fiabilidad MTBF en hora A Tympiente = 30°C 798 237 696 320 362 681 1504 958
Consumos — 33V Tipico mA 76 121 160 76
Méaximo mA 107 160 226 107
Alimentacionde Tipico mA 46 47 92 96 60
los sensores  Maximo mA |73 60 145 125 80
Potencia max. disipada w 2,5 3,6 3,9 4,3 3
Desclasificacion de temperatura Ninguno

(1) Esta caracteristica permite cablear varias entradas en paralelo en un mismo médulo
o0 en moédulos diferentes para las entradas con redundancia.

Conexiones:
pags. 2/18 a 2/21

Referencias:
pags. 2/16 a 2/17
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Caracteristicas de los médulos de entradas de corriente alterna

Tipo de médulos BMX DAI 1602 BMX DAI 1603 | BMX DAI 1604
Numero de entradas 16
Conexion Bornero desenchufable de 20 contactos con resorte o con tornillos
Valores nominales de entradas Tension \") ~ 24 ~ 48 | ~~ 100..0,120
Corriente mA 3 5
Frecuencia Hz 50/60
Valores limite de En estado 1 Tension \' =15 | =34 =74
las entradas Corriente mA =2 =25
En estado 0 Tension v <5 [<10 <20
Corriente mA <1
Frecuencia Hz 47...63
Alimentacion de los sensores \' 20...26 40...52 85...132
(ondulacién incluida)
Punta de corriente Con tensién mA 5 95 240
en la activaciéon ~ nominal
Impedancia de entrada con tensién nominal KQ 6 9 13
y F=55Hz
Tiempo de respuesta (filtrado) Activacion ms 15 10
Disparo ms 20
Conformidad con IEC 61131-2 Tipo 1 Tipo 3
Compatibilidad de detectores de 2 hilos/3 hilos IEC 947-5-2
Proteccion de las entradas Utilizar fusible de fusién répida 0,5 A para cada grupo de canales
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=500 V
Tipo de entrada Resistiva Capacitiva
Umbral de control de la tension  OK \ >18 > 36 > 82
de los captadores Fallo v <14 <24 <40
Fiabilidad MTBF en hora A Tampiente = 30 °C 1504 958
Consumos 3,3V Tipico mA 76
Maximo mA 107
Alimentaciéon de  Tipico mA 60 180 140
los sensores Méaximo mA |70 245 215
Potencia max. disipada w 8! 4 3,8
Desclasificaciéon de temperatura Ninguno
Caracteristicas del moédulo de salidas de triac
Tipo de médulos BMX DAO 1605
Numero de entradas w 16
Conexion Bornero desenchufable de 20 contactos con resorte o con tornillos
Tensiones de empleo Nominal \") ~~ 100...0,240
Limite \' ~~ 85...0,288
Corrientes Maximo A 0,6 por via, 2,4 por comun, 4,8 para el conjunto de los 4 comunes
Minimo 25mAa~ 100V,25 mAa~. 240 V.
Corriente maxima de llamada A < 20/ciclos
Corriente de fuga En estado 0 mA <1,5para~ 120V, 60 Hz, < 3 para~~ 240V, 60 Hz.
Tension residual En estado 1 \' <15
Tiempo de respuesta Activacion ms =1+/-0,5Hz
Carga resistiva nominal Disparo ms =1+/-05Hz
Tipo de control Paso a cero
Protecciones incorporadas Varistancia
Fusibles de proteccion Ninguna (prever un fusible de fusién répida externo)
Rigidez dieléctrica Vef ~ 2830/3 ciclos (altitud 2.000 m)
Resistencia de aislamiento MQ >10a500V —=
Fiabilidad -
Consumos = 33V Tipico mA —
Maximo mA -
Potencia max. disipada -
Referencias: Conexiones:
pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Caracteristicas de los médulos de salidas estaticas de corriente continua

Tipo de médulos
Numero de entradas

BMX DDO 1602
16

| BMX DDO 1612

BMX DDO 3202K
32

BMX DDO 6402K
64

Conexién Bornero desenchufable de 20 contactos 1 conector de 2 conectores de
con resorte o con tornillos 40 contactos 40 contactos
Valores nominales de salidas Tension \'} — 24
Corriente A 0,5 0,1
Logica Positiva Negativa Positiva
Valores limite de las salidas Tension \'} 19...30 (posible hasta 34 V, limitado a 1 hora cada 24 horas)
(ondulacién
incluida)
Corriente por via | A 0,625 0,125
Corriente por A 10 3,2 6,4si 6<40°C
maodulo 51si 8=<50°C
3,8si 6<60°C
Potencia de lampara con filamento de tungsteno w 6 max. 1,2 max.
Corriente de fuga En estado 0 mA <05 0,1 (para U =30V)
Tension residual En estado 1 \') <1,2 <1,5(paral=0,1A)
Impedancia de carga minima Q 48 220
Tiempo de respuesta (1) ms 1,2
Tiempo de sobrecarga maxima ms - 15
Compatibilidad con las entradas continuas Si (tipo 3y no IEC) Si (no IEC) Si (tipo 3y no IEC)
IEC 61131-2
Puesta en paralelo de las salidas Si (2 como max.) Si (3 como max.)
Frecuencia de conmutacién por carga inductiva Hz 0,5/LI2
Protecciones incorporadas Contra Si, mediante diodo transil
sobretensiones
Contra inversiones Si, mediante diodo inverso. Prever un fusible de 2 A en el + 24 V de los preaccionadores.
Contra Si, mediante limitador de corriente y disyuntor | Si, mediante limitador de corriente y disyuntor
cortocircuitos electrénico 1,5 In<ld <2 In electronico 0,125 A<1d < 0,185 A
y sobrecargas
Umbral de control de la tensién  En estado 0 Vv >18
del preaccionador Fallo Vv <14
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=500V
Rigidez dieléctrica Salida / masa Vef ~~ 1.500 - 50/60 Hz durante 1 minuto
o salida / l6gica
interna
Entre grupos \'} - — 500
de vias
Fiabilidad MTBF en hora A Tambiente = 30°C 409 413 - 360 412 173792
Consumos — 3,3V Tipico mA 79 125 160
Maximo mA 111 166 226
—24 Vdelos Tipico mA 23 46 92
?eraccionadores Maximo mA |32 64 127
Potencia disipada max. w 4 2,26 3,6 6,85
Desclasificacion de temperatura Ninguno Ver “Corriente por
maodulo” arriba
(1) Todas las salidas estan equipadas con un circuito de desmagnetizacion réapida
de electroimanes. Tiempo de descarga de los electroimanes <L/ R.
(2) Sin corriente de carga.
Referencias: Conexiones:

pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salid

as digitales

Caracteristicas de los modulos de salidas de relé

Tipo de médulos BMX DRA 0805 BMX DRA 1605
Numero de entradas 8 16
Conexion Bornero desenchufable de 20 contactos con resorte o con tornillos
Tensiones limites de empleo Continua \ — 10...0,34 — 24...125 (carga resistiva)
Alterna v ~ 10...264 ~ 200...264 (Cos ¢ = 1)
Corriente térmica A 3 2
Carga de conmutacién Minimo mA 1a=5V
Duracion de vida eléctrica - 24V 200V 240V
Carga de corriente alterna Potencia VA - - 300 (1), 240 (1),
cos ¢ =0,7 80 (2) 72 (2)
Potencia VA - 200 (1), 120 (1),
cos ¢ = 0,35 60 (2) 36 (2)
Carga de corriente continua Potencia w 24 (1), - -
7,2 (2)
Tension 24V 48 vV 110... 200... 24V 200V 240V
120V 240V
Carga de Régimen resistivo Potencia VA 50 (3) 50 (4), 110 (4), 220 (4) -
corriente alterna AC-12 110 (5) 220 (5)
Régimen inductivo Potencia VA 24 (5) 10 (6), 10 (8), 10 (8), - 200 (1), 120 (1),
AC-15 24 (7) 50 (9), 50 (11), 60 (2) 36 (2)
(cos ¢ =0,3) 110 (10) | 110 (4),
220 (12)
Régimen inductivo Potencia VA — 300 (1), 240 (1),
AC-14 80 (2) 72 (2)
(cos ¢ =0,7)
Carga de Régimen resistivo Potencia 24 (4), -
corriente DC-12 40 (13)
continua Régimeninductivo Potencia 10 (7), - 24 (1), -
DC-13 (14) 24 (4) 7,2 (2)
Tiempo de respuesta Activacion ms <10
Disparo ms <8 <12
Protecciones  Contra sobrecargas y cortocircuitos Ninguna. Usar un fusible con fusién rapida mediante via o grupo de vias
incorporadas  Contra sobretensiones inductivas Ninguna. Usar un circuito RC o limitador de sobretension tipo ZNO en paralelo en cada salida
en corriente alterna y apropiado para el valor de la tensién
Contra sobretensiones inductivas Ninguna. Usar un diodo de descarga en cada salida
en corriente continua
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=500V
Rigidez dieléctrica Vef 2000 - 50/60 Hz durante 1 minuto
Fiabilidad MTBF en hora A Tambiente = 30 °C 1.573.341 2.463.296
Consumos —= 33V Tipico mA 79
Maximo mA 111
—24Vrelé Tipico mA 51 89
Maximo mA 56 100
Potencia disipada w 2,7 max. 3
Desclasificacion de temperatura Ninguno
(1) Para 1 X 105 ciclos de maniobras.
(2) Para 3 X 105 ciclos de maniobras.
(8) Para 0,7 X 1068 ciclos de maniobras.
(4) Para 1 X 108 ciclos de maniobras.
(5) Para 0,5 X 106 ciclos de maniobras.
(6) Para 5 X 106 ciclos de maniobras.
(7) Para 2 X 106 ciclos de maniobras.
(8) Para 10 X 10 ciclos de maniobras.
(9) Para 1,5 X 108 ciclos de maniobras.
(10) Para 0,15 X 1068 ciclos de maniobras.
(11) Para 3 X 108 ciclos de maniobras.
(12) Para 0,1 X 10° ciclos de maniobras.
(13) Para 0,3 X 10° ciclos de maniobras.
(14) Con L/R =60 ms para médulo BMX DRA 0805, L / R =7 ms para médulo BMX DRA 1605.
Referencias: Conexiones:

pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Caracteristicas del moédulo mixto de entradas / salidas de relé

Tipos de médulos

Numero de entradas/salidas

BMX DDM 16025

Entradas -——24 V
8

Salidas de relé -——24V o ~ 24...240V
8

Conexién Bornero desenchufable de 20 contactos con resorte o con tornillos
Valores Entradas Tension \'} —— 24 (l6gica positiva) —
nominales Corriente mA 3,5 -
Salidas Tension continua |V - — 24
Corriente continua | A - 2 carga resistiva
Tension alterna \') - ~ 220,Cos =1
Corriente alterna | A - 2
Valores limite de En estado 1 Tension \ =11 -
las entradas Corriente mA > 2 (para U= 11) -
En estado 0 Tension Vv 5 -
Corriente mA <15 -
Alimentacion de los captadores \'} a19...30 (posible hasta 30 V, limitado a 1 hora | —
(ondulacion incluida) cada 24 horas)
Tensiones de salidas de relé 24V 200V 240V
Carga de Régimen inductivo Potencia VA - — 300 (1), 240 (1),
corriente alterna AC-14 (cos ¢ 0,7) 80 (2) 72 (2)
Régimen inductivo Potencia VA - - 200 (1), 120 (1),
AC-15 (cos ¢ 0,35) 60 (2) 36 (2)
Carga de Régimen inductivo Potencia w - 24 (1), - -
corriente DC-13 7.2 (2)
continua
Frecuencia conmutaciéon maxima - 3.600 ciclos / hora
Impedancia de entrada con tensién nominal KQ 6,8 -
Tiempo de respuesta Tipico ms 4 -
de las entradas Maximo ms 7 —
Inversion de polaridad en entradas Protegido -
Conformidad con IEC 61131 Si, tipo 3 —
Compatibilidad de detectores de 2 hilos / 3 hilos IEC 947-5-2 -
Puesta en paralelo de las entradas No -
Tipo de entradas Sumidero de corriente -
Tiempo de respuesta Activacion ms - <12
de las salidas Disparo ms _ <10
Carga de conmutacion Minimo - —=5V/1mA
Maximo Vv - ~ 264 /-—=125
Resistencia mecanica N.° de - = 20 millones
conmutaciones
Proteccion mediante fusible Usar un fusible con fusion rapida 0,5 A No (usar un fusible con fusién rapida por vias
por grupo de vias. 0 grupo de vias)
Umbral de control de la tension  OK Vv >18 -
de los captadores Fallo Vv <14 —
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=500V
Rigidez Primaria / secundaria V ef 1.500 - 50/60 Hz durante 1 minuto -
dieléctrica Entre grupos de entradas / salidas \' — 500 -
Tension max. V ef - ~~ 2830 / ciclo
Fiabilidad MTBF en hora A Tambiente = 30 °C 912 167
Consumos — 3,3V Tipico mA 85 79
Méaximo mA 50 111
—24V (3) Tipico mA 79 (tension de los captadores) 36 (tension de los preaccionadores)
Maximo mA 111 (tensién de los captadores) 58 (tensién de los preaccionadores)
Potencia disipada w 3,1 max.
Desclasificacion de temperatura Ninguno
(1) Para 1 X 105 ciclos de maniobras.
(2) Para 3 X 105 ciclos de maniobras.
(3) Sin corriente de carga.
Referencias: Conexiones:

pags. 2/16 a 2/17 pags. 2/18 a 2/21
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Caracteristicas de los moédulos mixtos de entradas / salidas de corriente continua — 24V

Tipos de médulos

Numero de entradas / salidas

BMX DDM 16022

BMX DDM 3202K

Entradas
8

Salidas estaticas
8

Entradas
16

Salidas estaticas
16

Conexion

Bornero desenchufable de 20 contactos
con resorte o con tornillos

1 conector de 40 contactos

Valores nominales Tension \ — 24
Corriente mA 815} 500 2,5 100
Légica Positiva Positiva Positiva Positiva
Potencia de lampara con filamento de tungsteno w - 6 max. - 1,2 max.
Valores limite de En estado 1 Tension Vv =11 - =11 -
las entradas Corriente mA >3 (paralU=11V) |- >2 (para U =11) -
En estado 0 Tension \ 5 - 5 -
Corriente mA <15 - <15 -
Alimentacion Posible hasta \' 19...30 - 19...30 -
de los sensores 30V, limitado
(ondulacién a 1 hora cada
incluida) 24 horas
Valores limite de Tension Posible hasta \ - 19...30 - 19...30
las salidas (ondulacion 30V, limitado
incluida) a 1 hora cada
24 horas)
Corrientes por via mA — 625 — 125
por médulo A — 5 - 3,2
Impedancia de entrada con tensién nominal KQ 6,8 - 9,6 -
Tiempo de respuesta de las Tipico ms 4 - 4 -
entradas Maximo ms 7 - 7 -
Inversion de polaridad en entradas Protegido - Protegido -
Conformidad con IEC 1131-2 Si, tipo 3 = Si, tipo 3 —
Compatibilidad de detectores de 2 hilos/3 hilos IEC 947-5-2 - IEC 947-5-2 -
Tipo de entradas Sumidero de corriente | — Sumidero de corriente | —
Corriente de fuga En estado 0 mA - <0,5 - 0,1
Tension residual En estado 1 \") — <12 - <1,5(paral=0,1A)
Impedancia de carga minima Q - 48 - 220
Tiempo de respuesta de las salidas (1) ms - 1,2 - 1,2
Tiempo de sobrecarga maxima antes del estado ms - 15 - 15
defectuoso
Compatibilidad con las entradas continuas IEC 1131-2 - Si (tipo 3y no IEC) - Si (tipo 3y no IEC)
Puesta en paralelo de las salidas - Si (2 como maximo) | — Si (3 como maximo)
Frecuencia de conmutacion por carga inductiva Hz - 0,5/L12 - 0,5/L12
Protecciones incorporadas Contra — Si, mediante diodo - Si, mediante diodo
sobretensiones transil transil
Contra inversiones — Si, mediante diodo - Si, mediante diodo
inverso. Prever un inverso. Prever un
fusible2 Aen+24V fusible2 Aen +24V
de los preaccionadores de los preaccionadores
Contra los Usar un fusible con Si, mediante limitador | Usar un fusible con Si, mediante limitador
cortocircuitos y las fusién réapida 0,5 A de corriente y fusion répida 0,5 A de corriente y
sobrecargas por grupo de vias. disyuntor eléctrico por grupo de vias. disyuntor electrénico
1,56In<Id <2In 0,125A<I1d<0,185 A
Umbrales de control de las OK \' >18
tensiones de los captadores Fallo <14
y preaccionadores
Resistencia de aislamiento MQ >10a-=-500V
Rigidez Primaria / secundaria V ef 1.500 - 50/60 Hz durante 1 minuto
dieléctrica Entre grupos de entradas y de salidas| V — 500
Salida / masa o salidas / l6gica interna - 1.500 - 50/60 Hz - 1.500 - 50/60 Hz
durante 1 minuto durante 1 minuto
Fiabilidad MTBF en hora A Tambiente = 30°C 447 581 432 904
Consumos — 33V Tipico mA 79 125
Maximo mA 111 166
—24Vdelos Tipico mA 59 69
preaccionadores  Maximo mA 67 104
2
Potencia max. disipada w 3,7 4
Desclasificaciéon de temperatura Ninguno
(1) Todas las salidas estan equipadas con un circuito de desmagnetizacion rapida
de electroimanes. Tiempo de descarga de los electroimanes < L/R.
(2) Sin corriente de carga.
Referencias: Conexiones:

pags. 2/16 a 2/17

pags. 2/18 a 2/21
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Referencias

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Referencias

Médulos de entradas digitales

|
- Tipode Tensién de Conexién mediante Conformidad Modularidad Referencia Peso
1 corriente entrada (1) IEC 1131-2 (n.° de vias)
kg
= 24V Bornero desenchufable Tipo 3 16 entradas BMX DDI 1602 0,115
! (l6gica positiva) de 20 contactos con tornillo aisladas
0 con resorte
1 conector de 40 contactos Tipo 3 32 entradas BMX DDI 3202K 0,110
1 aisladas
BMX Del 160e 2 conectores de 40 contactos  No IEC 64 entradas BMX DDI 6402K 0,145
aisladas
.,-'-,!-'ii,;, e --! E
- e g 24V Bornero desenchufable No IEC 16 entradas BMX DAI 1602 A 0,115
(I6gica negativa) de 20 contactos con tornillo aisladas
[ - | - 0 con resorte
48 'V Bornero desenchufable Tipo 1 16 entradas BMX DDI 1603 A 0,115
(I6gica positiva de 20 contactos con tornillo aisladas
0 con resorte
1
~ 24V Bornero desenchufable Tipo 1 16 entradas BMX DAI 1602 A 0,115
1 de 20 contactos con tornillo aisladas
0 con resorte
48V Bornero desenchufable Tipo 3 16 entradas BMX DAI 1603 A 0,115
BMX DDI 3202K  BMX DDI 6402K de 20 contactos con tornillo aisladas
0 con resorte
100...120 V Bornero desenchufable Tipo 3 16 entradas BMX DAI 1604 0,115
de 20 contactos con tornillo aisladas
0 con resorte
a%\ A%\ Médulos de salidas digitales
Tipode Tension Conexion mediante Conformidad Modularidad Referencia Peso
corriente de salida (1) IEC 1131-2 (n.° de vias)
kg
— estatica 24 V/0,5 A Bornero desenchufable Si 16 salidas BMX DDO 1602 0,120
(I6gica positiva) de 20 contactos con tornillo protegidas
0 con resorte
24 V/0,5 A Bornero desenchufable No IEC 16 salidas BMX DDO 1612 A 0,120
(I6gica negativa) de 20 contactos con tornillo protegidas
0 con resorte
24 V/0,1 A 1 conector de 40 contactos Si 32 salidas BMX DDO 3202K 0,110
(I6gica positiva) protegidas
BMX BMX DRA 2 conectores de 40 contactos  Si 64 salidas BMX DDO 6402K 0,150
DDO 1602 0805/1605 protegidas
~. triacs 100...240 Bornero desenchufable - 16 salidas BMX DAO 1605 A 0,140
de 20 contactos con tornillo
- e 0 con resorte
> ﬁg\' ...W
% = e —o~. relé-—12...24 V/3 A, Bornero desenchufable Si 8 salidas sin BMX DRA 0805 0,145
~ 24...240 V/3 A de 20 contactos con tornillo proteger
' - ' - 0 con resorte
—24 V2 A Bornero desenchufable Si 16 salidas sin BMX DRA 1605 0,150
~ 240 V2 A de 20 contactos con tornillo proteger
0 con resorte
I
[]
BMX BMX (1) Mediante conector, médulo suministrado con tapa(s).
DDO 3202K DDO 6402K
A Consultar disponibilidad
Caracteristicas: Conexiones:

pags. 2/10 a 2/15

pags. 2/18 a 2/21
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Referencia (continuacién) Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales
N
‘ I

BMX BMX
DDM 1602e DDM 3202K

: i‘iﬁ;-. Referencias (continuacion)
ey Médulos mixtos de entradas / salidas digitales
: - Numero Conexion N.°y tipo de entradas Numero y tipo Conformidad Referencia Peso
deE/S mediante de salidas IEC 1131 2 kg
(1)
16 Bornero 8 (légica positiva) 8 estaticas Entradas, tipo 3 BMX DDM 16022 0,115
: desenchufable —=24V/05A
]

de 20 contactos 8, relé — 24 V Entradas, tipo 3 BMX DDM 16025 0,135
con tornillo o 0~ 24..240 V
con resorte

32 1 conector 16 (légica positiva) 16, estaticas Entradas, tipo 3 BMX DDM 3202K 0,110
40 contactos —=24V/0,1A

Borneros de conexion desenchufables

Designacion Utilizacion Referencia Peso
kg
Borneros Con tornillo Para moédulo de bornero desenchufable de 20 contactos BMX FTB 2000 0,093
desenchu- Con tornillo Para médulo de bornero desenchufable de 20 contactos BMX FTB 2010 0,075
fables de estribo
20 contactos " osote  Para modulo de bornero desenchufable de 20 contactos BMX FTB 2020 0,060

Cables de conexion preequipados para médulos de E /S de bornero desenchufable

BMX FTB 2060 Designacién Composicién Longitud Referencia Pezg
Cables preequipados con 1 bornero de 20 contactos 3m BMX FTW 301 0,850
1 extremo de hilos libres 1 extremo de hilos libres marcados 5m BMX FTW 501 1,400
10m BMX FTW 1001 2,780

Cables de conexion preequipados para médulos de E /S equipados con conectores de 40 contactos

Designacion N.° de Composicion Seccién Longitud Referencia Peso
> fundas kg
Cables preequipados con 1 X 20 1 conector 40 contactos 0,324 mm2 3 m BMX FCW 301 0,820
BMX FTW 01 1 extremo de hilos libres hilos 1 extremo de hilos libres 5m BMX FCW 501 1,370
(16 vias) - marcados 0m BMX FCW 1001 2,770
2X20 1 conector de 40 contactos 0,324 mm2 3 m BMX FCW 303 0,900
hilos 2 extremos de hilos libres 5m BMX FCW 503 1,490
(32 vias) - marcados 10m BMX FCW 1003 2,960
BMX FCW 01 Cables preequipados para 1 X 20 1 conector de 40 contactos 0,324 mm2 0,5 m BMX FCC 051 0,140
bases Advantys Telefast hilos 1 conector tipo HE 10 1m BMX FCC 101 0,195
ABE7 (16 vias) 2m BMX FCC 201 0,560
3m BMX FCC 301 0,840
5m BMX FCC 501 1.390
10m BMX FCC 1001 2,780
2X 20 1 conector de 40 contactos 0,324 mm2 0,5 m BMX FCC 053 0,210
hilos con 2 conectores 1m BMX FCC 103 0,350
(82 vias) tipo HE 10 2m BMX FCC 203 0,630
3m BMX FCC 303 0,940
BMX FCC 01 5m BMX FCC 503 1,530
10m BMX FCC 1003 3,000
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Conexiones

Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales

Modulos de entradas

BMX DDI 1602
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Tension P-N:

~ 24 V: BMX DAI 1602

~~ 48 V: BMX DAI 1603

~~ 100/120 V: BMX DAI 1604
FU: Fusible de fusién rapida
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BMX DDI 3202K: Conector A (salidas 10...132)

BMX DDI 6402K: Conector A (salida 10...132) y conector B (salida 133...163)

Correspondencia de los terminales del (de los) conector(es) FCN 40 contactos con los colores
de los hilos de los cables preequipados BMX FCW e01/603, segln la norma DIN 47100:
ver tabla en péag. 2/21.

BMX DAI 1602, utilizacion en -— 24 V, l6gica negativa
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Descripcién: Caracteristicas: Referencias:
pag. 2/6 pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16y 2/17
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Conexiones (continuacién) Modicon M340
Modulos de entradas / salidas digitales

Modulos de salidas

BMX DDO 1602 BMX DDO 3202K/6402K
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Descripcion: Caracteristicas: Referencias:
pag. 2/6 pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16 y 2/17
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Conexiones (continuacién) Modicon M340
Modulos de entradas / salidas digitales

Médulos mixtos de entradas / salidas

BMX DDM 16025 BMX DDM 16022
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FU: 0,5 A, fusible fusion rapida.

Descripcién: Caracteristicas: Referencias:
pag. 2/6 pags. 2/10 a 2/15 pags. 2/16y 2/17
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Conexiones (continuacién) Modicon M340

Modulos de entradas / salidas digitales
Cddigo de colores de los cables segun la norma
DIN 47100

Cables de conexion en conector de 40 contactos y extremo(s) de hilos sueltos BMX FCW e01/e03

N.’ terminal Color con funda Entradas Salidas Entradas / salidas
conector en extremo 32/64 vias 32/64 vias 32 vias
B20 Blanco Entrada 0/32 Salida 0/32 Entrada 0
A20 Marrén Entrada 1/33 Salida 1/33 Entrada 1
B19 Verde Entrada 2/34 Sortie 2/34 Entrada 2
A19 Amarillo Entrada 3/35 Salida 3/35 Entrada 3
B18 Gris Entrada 4/36 Salida 4/36 Entrada 4
A18 Rosa Entrada 5/37 Salida 5/37 Entrada 5
B17 Azul Entrada 6/38 Salida 6/38 Entrada 6
A17 Rojo Entrada 7/39 Salida 7/39 Entrada 7
B16 Negro Entrada 8/40 Salida 8/40 Entrada 8
20 hilos A16 Violeta Entrada 9/41 Salida 9/41 Entrada 9
B15 Gris / rosa Entrada 10/42 Salida 10/42 Entrada 10
Cable con 1 funda en el extremo de los hilos sueltos A15 Rojo / azul Entrada 11/43 Salida 11/43 Entrada 11
BMX FCW e01 B14 Blanco / verde Entrada 12/44 Salida 12/44 Entrada 12
A14 Marrén / verde  Entrada 13/45 Salida 13/45 Entrada 13
B13 Blanco / amarillo Entrada 14/46 Salida 14/46 Entrada 14
A13 Amarillo / marrén Entrada 15/47 Salida 15/47 Entrada 15
B12 Blanco / gris +24V +24V +24V
A12 Gris / marrén -24V -24V -24V
B11 Blanco / rosa +24V +24V +24V
A11 Rosa / marrén -24V -24V -24V
// ) B10 Blanco Entrada 16/48 Salida 16/48 Salida 0
— /(—p——s 20 hilos A10 Marron Entrada 17/49 Salida 17/49 Salida 1
B ——B—4 20 hilos B9 Verde Entrada 18/50 Salida 18/50 Salida 2
A9 Amarillo Entrada 19/51 Salida 19/51 Salida 3
Cable con 2 fundas en el extremo de los hilos sueltos B8 Gris Entrada 20/52 Salida 20/52 Salida 4
BMX FCW 03 A8 Rosa Entrada 21/53 _ Salida 21/53 Salida 5
B7 Azul Entrada 22/54 Salida 22/54 Salida 6
A7 Rojo Entrada 23/55 Salida 23/55 Salida 7
B6 Negro Entrada 24/56 Salida 24/56 Salida 8
A6 Violeta Entrada 25/57 Salida 25/57 Salida 9
B5 Gris / rosa Entrada 26/58 Salida 26/58 Salida 10
A5 Rojo / azul Entrada 27/59 Salida 27/59 Salida 11
B4 Blanco / verde Entrada 28/60 Salida 28/60 Salida 12
A4 Marrén / verde  Entrada 29/61 Salida 29/61 Salida 13
B3 Blanco / amarillo Entrada 30/62 Salida 30/62 Salida 14
A3 Amarillo / marrén Entrada 31/63 Salida 31/63 Salida 15
B2 Blanco / gris +24V +24V +24V
A2 Gris / marrén -24V -24V -24V
B1 Blanco / rosa +24V +24V +24V
Al Rosa / marrén -24V -24V -24V

Cables de conexion en bornero de 20 contactos y extremos de hilos sueltos BMX FTW 01
Correspondencia de las bornas del bornero desenchufable de 20 contactos con el color de los hilos (en el extremo de la funda)

N.” borna  Color con funda Entradas 16 vias Salidas Entradas / salidas
bornero en el extremo 8 0 16 vias 16 vias
1 Blanco Entrada 0 Ver pag. 2/19 Entrada 0
2 Marrén Entrada 1 Ver pag. 2/19 Entrada 1
3 Verde Entrada 2 Ver pag. 2/19 Entrada 2
4 Amarillo Entrada 3 Ver pag. 2/19 Entrada 3
5 Gris Entrada 4 Ver pag. 2/19 Entrada 4
6 Rosa Entrada 5 Ver pag. 2/19 Entrada 5
7 Azul Entrada 6 Ver pag. 2/19 Entrada 6
8 Rojo Entrada 7/ Ver pag. 2/19 Entrada 7
/ 9 Negro Entrada 8 Ver pag. 2/19 Alim. sensores +
/:‘ 20 hilos comdn
// 10 Violeta Entrada 9 Ver pag. 2/19 Alim. sensores
Cable con 1 funda en el extremo de los hilos sueltos " Gris / rosa Entrada 10 Ver pag. 2/19 Salida 0
BMX FTW 01 12 Rojo / azul Entrada 11 Ver pag. 2/19 Salida 1
13 Blanco /verde  Entrada 12 Ver pag. 2/19 Salida 2
14 Marrén / verde  Entrada 13 Ver pag. 2/19 Salida 3
15 Blanco / amarillo Entrada 14 Ver pag. 2/19 Salida 4
16 Amarillo / marrén Entrada 15 Ver pag. 2/19 Salida 5
17 Blanco / gris Alimentacion Ver pag. 2/19 Salida 6
18 Gris / marrén Alim. + comun Ver pag. 2/19 Salida 7
19 Blanco / rosa Alimentacién Ver pag. 2/19 Alim. preaccionadores
20 Rosa/marrén  Alimentacion Ver pag. 2/19 Alim. preaccionadores
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Guia de eleccion Modicon M340
Modulos de entradas / salidas analogicas

BMX ART 0414 BMX ART 0814 A

—

BMX FCAee2

A Consultar disponibildad
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Entradas analégicas

g

-

Salidas analégicas

Entradas / salidas mixtas analdgicas

4 EA 2SA 4 EA/2 SA
Entradas de alto nivel aisladas Salidas de alto nivel aisladas Entradas de alto nivel ~ Salidas de alto nivel
no aisladas no aisladas
Tension / corriente Tension / corriente Tension / corriente
+10V,0..10V,0..5V,1..5V, 5V +10V +10V,0..10V,0..5V, 10V

1.5V

0...20 mA, 4...20 mA, + 20 mA

0..20 mA, 4...20 mA

0...20 mA, 4...20 mA

0...20 mA, 4...20 mA

4 vias 2 vias 4 vias 2 vias
Répida: 1 + (1 X n.° de vias declaradas) ms - Rapida: 1 + (1 X n.°de -
Por defecto: 5 ms para las 4 vias vias declaradas) ms

Por defecto: 5 ms

para las 4 vias
- < 1ms s2ms
16 bits 16 bits 12 bits en gama 10 V 12 bits

Entre vias: = 300 V
Entre bus y vias: -— 2.000 V
Entre vias y tierra: -— 2.000 V

Entre vias: -— 1.400 V
Entre bus y vias: -— 2.000 V
Entre vias y tierra: -— 2.000 V

Mediante bornero desenchufable de 20 contactos (con tornillo o con resorte)

14 bits en gama 20 mA

Entre grupo de vias de entradas y grupo de vias

de salidas: -— 1.400 V

Entre bus y vias: -— 2.000 V
Entre vias y tierra: — 2.000 V

Cables con 1 extremo de hilos libres marcados BMX FTW e01S

(longitud 3 0 5 m)

BMX AMI 0410 BMX AMO 0210 BMX AMM 0600 A

Pag. 2/31

La base de 4 vias para conexion directa de

4 entradas, ofrece y distribuye 4 alimentaciones

aisladas y protegidas
ABE 7CPA410

BMX FCAee0

Pags. 5/16 y 2/31

Schneider Electric

Telemecanique
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Presentacion Modicon M340
y descripcion Médulos de entradas / salidas analdgicas

Presentacion

La oferta de mdédulos de entradas/salidas analégicas incluye:

m 3 modulos de entradas analdgicas aisladas:

O 4 vias rapidas analégicas de 16 bits, tension o corriente BMX AMI 0410.

O 4y 8 vias analdgicas de 15 bits + signo para termopares, termosondas Pt, Ni o Cu,
BMX ART 0414 /0814.

m 1 moédulo de salidas analdgicas de 2 vias de tension/corriente BMX AMO 0210.
m 1 mddulo mixto de 12 bits de 4 vias de entradas y 2 vias de salidas analégicas no
aisladas, tension o corriente BMX AMM 0600.

Los médulos de entradas / salidas analdgicas estan equipados con un conector para
bornero desenchufable de 20 contactos, salvo para los médulos de entradas analdgicas
de termopares / termosondas BMX ART 0414 / 0814 que estan equipados con un
conector de 40 contactos.

Todos los médulos analégicos ocupan un solo emplazamiento en los racks

BMX XBP eee. Estos mddulos se pueden implantar en todos los emplazamientos
del rack, excepto los dos primeros (PS y 00), reservados respectivamente al médulo
de alimentacion del rack BMX CPS ee0 y al médulo del procesador BMX P34 ee0.
La alimentacién de las funciones analégicas se suministran mediante el bus interno
del rack (3,3 Vy 24 V). Los médulos de entradas/salidas analdgicas pueden
desconectarse y conectarse bajo tension (ver pag. 2/8).

En una configuracién monorack Modicon M340, el nimero maximo de vias
analdgicas esté limitado por el nimero de emplazamientos disponibles en el rack
(11 emplazamientos como maximo).

Descripcion

Los moédulos de entradas / salidas anal6gicas BMX AMe/ART se encuentran en
formato estandar (1 emplazamiento). Se presentan en forma de caja que garantiza
una proteccion IP20 de toda la parte electrénica y se enclavan en cada
emplazamiento mediante un tornillo imperdible.

Médulos de entradas / salidas de conexion mediante bornero desenchufable

1
’ Q i . de 20 contactos
- — 2 Los modulos de entradas / salidas analégicas BMX AMe incluyen en la parte frontal:

2 Un cuerpo rigido que cumple las funciones de soporte y de proteccion de la tarjeta
3 electroénica.

1 3 Marcado de la referencia del médulo (una etiqueta se encuentra igualmente
visible en la parte derecha del modulo).
: 4 Un bloque de visualizacién de estado del médulo y de las vias.
4 ¢ 5 Conector que recibe el bornero de 20 contactos, para la conexion en el bornero
‘ con tornillos o con resorte de los captadores o de los preaccionadores.

Pedir por separado:

6 Un bornero desenchufable de 20 contactos BMX FTB 20e0 o cables precableados
con bornero de 20 contactos y extremo con hilos libres BMX FTW @01S o, con
conector tipo SUB-D de 25 contactos BMX FCA ee0 para la conexion directa a las
bases Advantys Telefast ABE 7, ver pag. 2/31.

Sl 1 Médulos de entradas / salidas de conexién por conector de 40 contactos
R~ 2 Los médulos de entradas analogicas BMX ART 0e14 incluyen en la parte frontal:
1 Un cuerpo rigido que cumple las funciones de soporte y de proteccién de la tarjeta
-— 3 electronica.
1 2 Marcado de la referencia del médulo (una etiqueta se encuentra igualmente
| 5 visible en la parte derecha del médulo).
3 Un bloque de visualizacién de estado del médulo y de las vias.
4 4 Un conector de 40 contactos para la conexion de los captadores.
1
Pedir por separado:
= 5 Cables precableados con conector de 40 contactos y extremo con hilos libres
{ < BMX FCW @01S o con conector tipo SUB-D de 25 contactos BMX FCA ee2 para la
’ conexion directa a las bases Advantys Telefast ABE 7, ver pag. 2/31.

Pedir por separado obligatoriamente sea cual sea el tipo de médulo:

m Un kit de recuperacion de blindaje contra las descargas electrostaticas que
incluyen una barra metalica y 2 bases de fijacion al rack que recibe los médulos
analogicos.

m Un juego de anillos de apriete STB XSP 3020 para las trenzas de blindajes de los
cables de las sefales analdgicas.
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Conexiones Modicon M340
Moédulos de entradas / salidas analdgicas

Conexiones de los médulos con bornero desenchufable

Médulos BMX AMI 0410/ AMO 0210/ AMM 0600 con bornero de 20 contactos
Estos borneros desenchufables de 20 contactos son idénticos a los que se utilizan
en los moédulos de entradas / salidas digitales (con tornillo de estribo, con tornillo o
con resorte). Ver pag. 2/7.

Una version de bornero desenchufable esta equipada con cable de 3 0 5 m de
longitud con hilos libres marcados BMX FTWeeS. Estos cables precableados,
con blindaje reforzado, presentan en el otro extremo 1, hilos libres diferenciados
mediante un cdédigo de color segun la norma DIN 47100.

Conexion de los médulos con conector de 40 contactos
Médulos BMX ART 0e14 con conector de 40 contactos

Cable BMX FTW ¢01S Cable BMX FCW @01S
(con bornero desenchufable (con conector de 40 contactos
de 20 contactos y extremo y extremo de hilos libres)
de hilos libres)

Estan disponibles dos tipos de cables:
m Cables precableados, con blindaje BMX FCW e01S que presentan en el otro

5 extremo 2, hilos libres diferenciados mediante un codigo de color segin la norma
1 DIN 47100. Permiten, con una longitud de 3 0 5 m, la conexion sencilla y directa y
cable a cable a los captadores analégicos a través de los borneros.
m Cables precableados, con blindaje BMX FCA @02 que presentan en el otro
extremo 3, un conector tipo SUB-D de 25 contactos. Permiten, con una longitud de
1,5,30 05 m, la conexion directa a la base Advantys Telefast ABE 7CPA412, ver a
continuacion.

Asociacion con bases Advantys Telefast ABE 7

La utilizacién del sistema de precableado Advantys Telefast ABE 7 facilita la
instalacion de los médulos, permitiendo el acceso a las entradas (o salidas) por
medio de bornas con tornillos. Se encuentran disponibles 2 bases especificas.

Base Advantys Telefast ABE 7CPA410

Cable La base Advantys Telefast ABE 7CPA410 se utiliza principalmente en asociacién
BMX FCA ee2 con el modulo de 4 entradas analdgicas de tensién/corriente BMX AMI 0410.

Permite:

Modulo de 4 vias Z m La conexion directa de los 4 captadores.

BMX ART 0414 m Trasladar las bornas de las entradas en modo tension.
m Alimentar, via a via, los acondicionadores de 4...20 mA con una tensién de 24 V
protegida y limitada a 25 mA conservando al mismo tiempo el aislamiento entre las vias.
m Proteger contra las sobretensiones las resistencias de adaptacion de corriente
integradas en la base.

3 Base
ABE 7CPA412 La conexién se realiza con ayuda de un cable BMX FCA ee0 de 1,5, 3 0 5 m de longitud.
Base Advantys Telefast ABE 7CPA412

La base Advantys Telefast ABE 7CPA412 se ha disefiado especialmente como
interface de cableado de los mddulos de termopares BMX ART 0414 y
BMX ART 0814. Permite:
m La conexion de 4 sondas termopar.
m Realizar la compensacion externa de soldadura fria gracias a la sonda de
temperatura integrada en la base.
m Garantizar la continuidad del blindaje.
El modulo BMX ART 0814 requiere 2 bases Advantys Telefast ABE 7CPA412.
La conexién con cada base se realiza mediante un cable BMX FCA ee2 de
1,5, 3 0 5 m de longitud.

Funciones: Caracteristicas: Referencias:

pags. 2/26y 2/27 pags. 2/28 a 2/30 pag. 2/31
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Funciones Modicon M340
Moédulos de entradas / salidas analogicas

Médulo de entradas analégicas BMX AMI 0410

El médulo BMX AMI 0410 es un médulo analdgico de altas prestaciones con

4 entradas aisladas de 16 bits.

Cuando esta asociado a captadores o transmisores, permiten realizar tareas
de control, de medida y de regulacién de procesos continuos.

El médulo BMX AMI 0410 ofrece para cada una de las entradas los rangos:

O De tensionde £+ 10V, +5V,0...10V,0..5Vy1...5 V.

O De corriente de 0...20 mA, 4...20 mA y + 20 mA, segun la eleccion realizada
mediante la configuracion.

El médulo funciona con entradas de tensién. Integra cuatro resistencias para la
lectura de las entradas de corriente conectadas a nivel del bornero.

Funciones

El médulo BMX AMI 0410 posee las siguientes funciones:
m Adaptacion y multiplexado:
O Conexion fisica a los procesos.
O Proteccion del médulo contra sobretensiones.
O Proteccion de las resistencias de lectura de corriente.
O Adaptacion de las sefales de entradas mediante filtrado analégico.
O Escaneo de las vias de entradas, con multiplexado estatico, mediante
optoconmutadores.
m Adaptacion a las sefales de entradas: seleccion de la ganancia, compensacion de
derivas.
m Conversion: convertidor analdgico / digital de 24 bits.
m Transformacion de las medidas de entradas en una unidad apropiada para el usuario:
O Consideracion de los coeficientes de recalibracion y de alimentaciéon que se
aplican en las medidas, asi como los coeficientes de autocalibracion del médulo.
Filtrado de medidas, en funcion de los parametros de configuracion.

Puesta a escala de las medidas, en funcién de los parametros de configuracion.
Interacciéon y comunicacion con la aplicacion:

Recepcion de los parametros de configuracion del médulo y de las vias.

Envio a la aplicacion de los valores medidos, asi como el estado del médulo.
Alimentacion del médulo.
Control del médulo e indicacion de los posibles fallos de la aplicacion:
O Test de circuito de conversion.
O Test de rebasamiento de rango en las vias y test del perro de guardia.

EOOmEOO

Moédulo de entradas analogicas BMX ART 0414 /0814

Los modulos de entradas analdgicas y adquisicion multirrango o BMX ART 0414 /0814
con 4 u 8 entradas aisladas respectivamente de bajo nivel de 15 bits + signo.

En funcion de la configuracion elegida, estos modulos ofrecen para cada una de
las entradas el rango siguiente:

m Termosonda: Pt100, Pt1000, Cu10, Ni100 o Ni1000, con deteccion de circuito abierto.
m Termopar: B, E, J, K, L, N, R, S, T o U, con deteccion de hilos cortados.

m Resistencia: 0...400 0 0...4.000 @, 2, 3 0 4 hilos.

m Tensiéon: 40 mV, 80 mV, £ 160 mV, + 320 mV, £ 640 mV, + 1,28 V.

Funciones
Los médulos BMX ART 0414 / 0814 ofrecen las siguientes funciones
m Adaptacion y fuente de corriente por via:
O Aceptacion de una sobrecarga de + 7,5V.
O Autocalibracion del offset, en la via lo mas cerca de la borna de entrada.
O Seleccion del captador de compensacion de la soldadura fria incluida en la base
Advantys Telefast ABE 7 CPA412 o externa por sondas Pt 100.
m Adaptacion a las sefales de entrada: mediante un amplificador de bajo offset
interno del convertidor A / D.
m Conversion: convertidor de 16 bits.
m Transformacion de las medidas de entradas en una unidad seleccionada por el usuario:
O Consideracion de los coeficientes de recalibracion y de alimentaciéon que se
aplican en las medidas, asi como los coeficientes de autocalibracion del médulo.
Filtrado de medidas, en funcion de los parametros de configuracion.
Puesta a escala de las medidas, en funcién de los parametros de configuracion.
Interacciéon y comunicacion con la aplicacion:
Recepcion de los parametros de configuracion del médulo y de las vias.
Envio a la aplicacion de los valores medidos, asi como el estado del médulo.
m Control del médulo e indicacién de los posibles fallos de la aplicacion:
O Test del circuito de conversion.
O Test de rebasamiento de rango en las vias y test del perro de guardia.

OooOmOO

Descripcién: Caracteristicas: Referencias:
pag. 2/24 pags. 2/28 a 2/30 pag. 2/31
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Funciones (continuacion)

Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas analdgicas

Modulo de salidas analégicas BMX AMO 0210

El médulo BMX AMO 0210 es un moédulo de altas prestaciones con 2 salidas aisladas
de 15 bits + signo. Ofrece para cada una de ellas, los rangos:

O De tension de: =10 V.

O De corriente de: 0...20 mA y 4...20 mA.

La eleccion del rango se realiza en la configuracion.

Funciones
El médulo BMX AMO 210 posee las siguientes funciones:
m Conexion fisica a los procesos.
m Proteccion del médulo contra sobretensiones.
B Adaptacion de las sefales de salida:
O Adaptacion en tensién o en corriente mediante configuracién de software.
O Proteccion de las salidas contra los cortocircuitos y las sobrecargas.
m Conversion de 15 bits con signo.
m Transformacion de los valores de la aplicacién en datos compatibles con el convertidor
analdgico / digital.
O Utilizacién de parametros de calibracion de fabrica.
m Interface y comunicacién con la aplicacion:
O Gestién de los intercambios con el procesador.
O Direccionamiento geografico.
O Recepcion de los pardmetros de configuracion del médulo y de las vias.
O Envio del estado del médulo en la aplicacién.
m Control del médulo e indicacion de los posibles fallos de la aplicacion:
O Test de alimentacion de las salidas.
O Test de rebasamiento del rango en las vias.
O Test de presencia de fallos en las salidas.
O Test del “WATCH_P06".

Maédulo mixto de entradas / salidas analégicas BMX AMM 0600

El m6dulo mixto BMX AMM 0600 es un moédulo de 14/12 bits de 4 entradas

y 2 salidas 12 bits no aisladas entre si. Ofrece para cada una de ellas, los rangos:
O De tensionde: +10V,0...10V,0..5Vy1..5V.

O De corriente de: 0...20 mA y 4...20 mA.

Funciones

El modulo BMX AMM 0600 dispone de las siguientes funciones:

m Proteccion del médulo contra sobretensiones.

m Adaptacion a los distintos accionadores: salida de tensién o de corriente.

m Conversion de las sefales digitales (10 bits o 12 bits segun el rango) en sefales
analdgicas.

m Transformacion de los datos de la aplicacion en datos compatibles con el convertidor
analdgico / digital.

m Control del médulo e indicacion de los fallos de la aplicacion: test del convertidor, test
de rebasamiento de rango, test “WATCH_P06".

Descripcion: Caracteristicas: Referencias:
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Caracteristicas

Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas analogicas

Caracteristicas del médulo de entradas analégicas BMX AMI 0410

Tipo de médulos de entradas BMX AMI 0410
Tipo de entradas Entradas de alto nivel aisladas
Numero de vias 4

Tipo de entradas Tension +10V,0...10V,0...5V,1..5 V, x5V

Corriente 0...20 mA, 4...20 mA, + 20 mA (via de resistencias 250 Q internas protegidas)
Conversion analégica / digital 24 bits
Rango de tension / corriente +10V |z5V | 0..5V | 0..10V | 1.5V |0...20 | 4.20 |20

mA mA mA

Valor de conversion maximo +114V +30 mA
Resolucion 0,35 mV 0,92 uA
Impedancia de entrada Tipico MQ 10 (sea cual sea el nivel de entrada)
Sobrecarga autorizada Rango de tension \' +—30
en las entradas Rango de corriente mA + 90 o cortocircuito a 24 V —
Resistencia interna de conversién de tensién / corriente Q — 250
Precision de la resistencia interna de conversion - 0,1% - 15 ppm/'C
Filtrado Filtrado numérico de 1¢" orden
Tiempo de ciclo de Réapida ms 1+ 1 X n.° de vias utilizadas (adquisicion periddica del n.° de vias declaradas)
adquisicion Por defecto ms 5 para 4 vias (adquisicion periodica de todas las vias)
Errores de medida A25°C %PE 0,075% 0,15% (2)
(1) Maximo a 0...60°C %PE |0,1% 0,3% (2)
Deriva de temperatura 15 ppm/°C 30 ppm/°C
Recalibracién Interno
Modo comtin entre vias dB 120
Formato del valor numérico + 10.000 por defecto, + 32.000 en escala de usuario
Aislamiento Entre vias \ +-— 300

Entre vias y bus Vv — 2000

Entre vias y tierra \" — 2000
Consumos 3,3V Tipico w 0,32

Méaximo w 0,48
24V Tipico w 0,82
Méaximo w 1,3
Caracteristicas de los médulos de entradas analégicas BMX ART 0414 / 0814
Tipo de médulos de entradas BMX ART 0414 | BMX ART 0814

Tipo de entradas Entradas aisladas, tension de bajo nivel, resistencias, termosondas, termopares
Numero de vias 4 | 8

Tipo de entradas

+40 mV; £80 mV; £160 mV ; £320 mV; £ 640 mV; £ 1,28 V

Conversion analégica / digital

3 A 16 bits

Resolucion mV 15 + signo
Filtrado Filtrado numérico de 1" orden
Tiempo de ciclo de adquisicion ms 400 con termosondas (1...4) 400 con termosondas (1..0,8)
200 con termopares (1...4) 200 con termopares (1..0,8)
Sobrecarga autorizada en las entradas Vv +— 75
Rechazo 50/60 Hz Modo diferencial Tipico dB 60
Modo comun Tipico dB 120
Compensacion de Compensacion externa mediante O utilizando la base de cableado Advantys Telefast ABE 7CPA412 dedicada que
soldadura fria sonda Pt100 incluye la sonda
O utilizando un termopar de 2 hilos cableado sobre via 0 y/o 4
O utilizando una termosonda de 3 hilos cableada sobre via 3 y/o 7)
Recalibracion Interno
Aislamientos Entre vias Vv — 750
Entre vias y bus \" — 2000
Entre vias y tierra Vv =750
Consumos —= 3,3V Tipico w 0,32 0,32
Méaximo w 0,48 0,48
= 24V Tipico w 0,45 0,90
Maximo w 0,65 1.30
(1) %PE: error en % de escala completa.
(2) Incluido el error de la resistencia de conversion.
Descripcién: Referencias:
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas analdgicas

Caracteristicas de los médulos de entradas analégicas BMX ART 0414 / 0814

Rangos de entradas para médulos BMX ART 0414/0814
Rango de tensién

+40mV  |£80mV  |£160mV |£320mV |z640mV |+1,28V
Impedancia de entrada tipica MQ 10
Valor de conversion maximo +102,5%
Resolucién méxima mV 40/2%  [so/2*  [160/2'* [320/2'* [640/24 [1280/2'
Errores de medida A25°C %PE 0,05
M Maximo a 0...60 °C %PE 0,15
Deriva de temperatura ppm/°C | 30
Rango de resistencias 400 Q | 4.000 @
Tipo 2, 3 0 hilos
Valor de conversion maximo +100%
Resolucién maxima mV 400/ 214 ] 4.000/ 214
Errores de medida A25°C %PE 0,12
M Maximo a 0...60 °C %PE |0,2
Deriva de temperatura ppm/°C | 25
Rangos de termosondas Pt100 Pt1000 Cu10 Ni100 Ni1000
Rango de medida ‘C Segun IEC: - 200... + 850 -100... +260 |-60...+180
Segun USMIS: - 100...+ 450
Resolucién °C 0,1
Tipo de deteccion Circuito abierto (deteccion en cada via)
Errores de medida A 25°C (2) °C +2,1 +4 +21 7
M Maximo a 0...60 °C °C +3 +4 +3 +1,3
Resistencia maxima 4 hilos Q 50 500 50 500
de cableado 2/3 hilos Q 20 200 20 200
Deriva de temperatura 30 ppm/°C
Rangos de termopar B E J K L
Rango de medida ‘C + 130... + 1.820| - 270... + 1.000 | - 200... + 760 |- 270... + 1.370 | - 200... + 900
Resolucién ‘C 0,1
Tipo de deteccion Circuito abierto (deteccién en cada via)
Errores de medida A25°C °C +3,5 +3,7 +28 +3,7 +3.0
M Maximo a 0...60 °C °C +5 +5 +45 +5 +4,5
Deriva de temperatura ppm/°C | 25
Rangos de termopar (continuacion) N R S T U
Rango de medida ‘C +270... +1.300| - 50... + 1.769 |-50... + 1.769 |- 270... + 400 - 200... + 600
Resolucién °C 0,1
Tipo de deteccion Circuito abierto (deteccion en cada via)
Errores de medida A25°C ‘C +3,7 +3,2 +3,2 +3,7 +2,7
M Maximo a 0...60 °C °C +5 +45 +45 +5 +45
Deriva de temperatura ppm/°C| 25

(1) %PE: error en % de escala completa. + 1 °C para gama de termosonda Pt100 - 100...+ 200 °C.
(2) Fuera de error inducido mediante cableado.

Referencias:
pag. 2/31
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas analogicas

Caracteristicas del médulo de salidas analégicas BMX AMO 0210

Tipo de médulo BMX AMO 0210

Tipo de salidas Salidas de alto nivel aisladas
Numero de vias 2
Rangos Tension +10V

Corriente 0..20mAy 4...20 mA
Resolucion bits 15 + signo
Tiempo de recuperacion ms <1
Alimentacion de las salidas Alimentacion interna mediante rack
Rangos de salida Tensién Corriente
Margen de variacion Nominal \") +10V 0...20 mA, 4...20 mA

Maxima A" +11,25V 24 mA
Impedancia de carga Q =1.000 < 600
Tipo de deteccion Cortocircuitos Circuito abierto
Errores de medida A25°C %PE |0,10
(1 Maximo a 0...60 °C %PE 0,25
Deriva de temperatura 40 ppm/°C
Recalibracion Ninguna, calibrado en fabrica
Modo de secuencia (2) Por defecto o configurable
Aislamientos Entre vias V ef. — 1.400V

Entre vias y bus V ef. — 2.000 V

Entre vias y tierra V ef. — 2.000 V
Consumos 3,3V Tipico w 0,35

Méaximo w 0,48
24V Tipico w 2,3
Maximo w 2,8

Caracteristicas del modulo mixto de entradas / salidas analégicas BMX AMM 0600

Tipo de médulo

BMX AMM 0600

Tipo de vias Entradas de alto nivel no aisladas Salidas de alto nivel no
aisladas
Numero de vias 4 2
Rangos +10V |o...5v |0...1o v|1...5v 0.20 |4.20 |10V |0..20 |4..20
mA mA mA mA
Valor de conversion Tension \' +11,25 = +11,25 |-
maximo Corriente mA |- 0..30 = 0..0,24 mA
Resolucién bits [14  [12  [13  [12 12 12 11
Filtrado Filtrado numérico de 1°" orden mediante firmware
Precision de la resistencia interna de conversion 250 Q, 0,2% - 25 ppm/°C —
Tiempo de ciclo Rapida ms 1+ 1 X n.°de vias utilizadas -
de adquisicion (adquisicion periddica del n° de vias declaradas)
Por defecto ms 5 para 4 vias -
Tiempo de recuperacion ms = <2
Sobrecarga autorizada Tension \") +30 - +11,25 | -
en las vias de entradas Corriente mA +30 - 0...24
Errores de medida A25°C %PE | 0,25 0,6 0,25
(1) Maximo a 0...60 ‘C %PE |0,35 0,5 0,60
Deriva de temperatura 30 ppm/°C 50 ppm/°C 100 ppm/°‘C
Recalibracion Interno Ninguna, calibrado en fabrica
Modo de secuencia (2) - Por defecto o configurable
Aislamientos Entre grupo de vias de entradas y grupo | V —1.400
de vias de salidas
Entre vias y bus v —2.000
Entre vias y tierra \' —2.000
Consumos —= 3,3V Tipico w 0,54
Maximo w 0,8
—= 24V Tipico w 1,8
Méaximo w 2,8
(1) %PE: error en % de escala completa.
(2) Por defecto: salida a 0 (V o mA). Configurable: mantenimiento en el ultimo valor o ajuste
al valor predefinido para cada via.
Descripcién: Funciones:
pag. 2/24 pags. 2/32'y 2/33
2/30 Schneider Electric



Modicon M340

Moédulos de entradas / salidas analdgicas

Referencias

Referencias
Médulos de entradas analégicas

' - Tipo de entradas Rango de la seiial Resolucién Conexion N.° de vias Referencia Peso
de entrada kg
Entradas de alto nivel +10V,0..10V, 16 bits Mediante bornero 4 vias BMX AMI 0410 0,143
aisladas 0.5V,1.5V, x5V desenchufable con rapidas
1 0...20 mA, tornillo, con tornillo
4..20 mA, £20 mA de estribo o con
resorte,
! Entradas de bajo nivel Termosonda, 15 bits Conector de 4 vias BMX ART 0414 0,135
aisladas termopar + signo 40 contactos 8 vias BMX ART 0814 A 0,165
BMX AMe Oee0 +40 mV, +80 mV,
+160 mV, £320 mV,
+640 mV, +1,28V
e 0...400 Q,
;‘Sm:‘_". 0...4.000 Q
- Médulo de salidas analégicas
1 Tipo de salidas Rango de la seiial Resolucién Conexion N.° de vias Referencia Peso
de salida kg
Salidas de alto nivel +10V, 16 bits Mediante bornero 2 vias BMX AMO 0210 0,144
aisladas 0..20 mA, 4..20 mA desenchufable con
1 tornillo, con tornillo
de estribo o con
: resorte
Moédulo mixto de entradas/salidas analégicas
BMX ART 0414 Tipo de salidas Rango de la seiial Resolucion Conexion N.° de vias Referencia Peso
kg
Entradas / salidas +10V,0..10V, 14 bits o Mediante bornero E: 4 vias BMX AMM 0600 A 0,155
mixtas no aisladas 0.5V, 1.5V, 12 bits desenchufable con S: 2 vias
0...20 mA, 4...20 mA segun el tornillo, con tornillo
rango de estribo o con
resorte
Accesorios de conexion para médulos analdgicos (1)
Designacion Utilizacion con Tipo, constitucion Longitud Referencia Peso
BMX FTB 20e0 médulos kg
Borneros BMX AMI 0410 Con tornillo - BMX FTB 2000 0,093
= desenchufablesde ~ BMX AMO 0210 Gon tornillos de estribo - BMX FTB 2010 0,075
' 20 contactos BMXAMM 0600 be resorte - BMX FTB 2020 0,060
II
Cables preequipados BMX AMI 0410 1 bornero desenchufable 3m BMX FTW 301S 0,470
BMX FTW ¢01S BMX AMO 0210 de 20 contactos, 5m BMX FTW 501S 0,700
BMX AMM 0600 1 extremo de hilos libres
marcados
BMX ART 0414 1 conector de 40 contactos 3m BMX FCW 301S 0,480
BMX ART 0814 (2) 1 extremo de hilos libres 5m BMX FCW 501S 0,710
marcados
Sistema de precableado Advantys Telefast ABE 7
Bases Advantys BMX AMI 0410 Distribucion de alimentaciones — ABE 7CPA410 0,180
Telefast ABE 7 aisladas
| Ofrece 4 alimentaciones
# aisladas y protegidas para E
4..20 mA
ABE 7CPA41e Conexion directa de las 4 E
BMX ART 0414 Conexién y suministro de la - ABE 7CPA410 0,180
BMX ART 0814 compensacion de soldadura fria
para termopares,
Conexion directa de las 4 E
Cables preequipados BMX AMI 0410 1 bornero desenchufable de 1,5m BMX FCA150 0,320
para bases Advantys 20 contactos y 1 conectortipo  3'm BMX FCA300 0,500
Telefast ABE 7CPA41e SUB-D de 25 contactos para
base ABE 7CPA410 5m BMX FCA500 0,730
BMX ART 0414 1 conector de 40 contactos y 1,5m BMX FCA152 0,330
BMX ART 0814 1 conector tipo SUB-D de 25 3m BMX FCA302 0,510
contactos para base
ABE 7CPA412 5m BMX FCA502 0,740
(1) El blindaje de los cables que transportan las sefiales analégicas debe estar conectado obligatoriamente al kit de
recuperacion de blindaje BMX XSPee00 montado por debajo del rack que soporta los médulos analégicos, ver pag. 1/15.
(2) El moédulo de 8 vias BMX ART 0814 necesita 2 bases ABE 7CPA412 y 2 cables BMX FCAe02.
A Consultar disponibilidad.
Descripcion: Funciones: Caracteristicas:
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Presentacion
y funciones

Modicon M340

Regulacion de procesos programables

P b 9

mwanan)

CONT_CTL, la regulacion programable integrada en Unity Pro

TT18_PV >—|
TT18_SP >—|
TC18_OUT —|
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Ejemplo: regulador PID con control manual MS

Regulacion de procesos en las maquinas

Unity Pro ofrece CONT_CTL, una biblioteca de 36 blogues de funciones para la
realizacién de bucles de regulacion orientada hacia el control de maquinas.

La riqueza funcional de la biblioteca y la libertad de asociacion de los bloques
mediante programacion son tales, que todas las funciones de control en bucle
cerrado en las maquinas encuentran una solucién adecuada con Modicon M340.
La solucién elimina asi la necesidad de los reguladores externos, lo que simplifica
la arquitectura general del control de la maquina, su disefio, su ejecucion y su

explotacion.

Los bloques de funciones, EF o EFB, se pueden utilizar en todos los lenguajes

de Unity Pro: LD, ST, IL, FBD. Este ultimo editor, ofrece en Unity Pro un acceso
especialmente adaptado a los tratamientos de regulacién, gracias al asistente de
introduccién y de visualizacion de los parametros y de las variables de los bloques.

Funciones de la biblioteca CONT_CTL

La biblioteca se compone de 5 gamas de funciones:
m Acondicionamiento de los datos de entrada.

m Reguladores.

m Funciones matematicas.
m Tratamiento de las medidas.
m Tratamiento de los valores de salidas.

Acondicionamiento de los datos de entrada

DTIME Retardo puro.

INTEGRATOR Integrador con limitacion.

LAG_FILTER Retardo del primer orden.

LDLG Accioén proporcional y derivada con alisado.

LEAD Accioén derivada con alisado.

MFLOW Célculo de intensidad/masa segln la medida de presion diferencial o
la velocidad de flujo con compensaciones de presion y temperatura.

QDTIME Intervalo de tiempo muerto.

SCALING Puesta a escala.

TOTALIZER Integrador (normalmente de intensidad) hasta que se llega a un
limite (normalmente un volumen) y reinicializacion automatica.

VEL_LIM Limitador de velocidad, con limitacion de la magnitud de comando.

Reguladores
PI_B

Regulador PI simple: algoritmo Pl de estructura mixta
(serie/paralelo).

PIDFF

Regulador PID completo: algoritmo PID de estructura paralela o mixta
(serie/paralelo).

AUTOTUNE

Ajuste automatico del regulador PIDFF (PID completo) o PI_B
(PI simple).

O ldentificacién mediante métodos de tipo Ziegler-Nichols.

o Creaciéon de modelos segun procesos del 1¢" orden.

o Generacién de los pardmetros de regulacion con criterio para
dar prioridad al tiempo de reaccion a las perturbaciones
(dindmica), o bien a la estabilidad del proceso.

IMC

Corrector de modelo. EI modelo es del primer orden con retraso.
Este corrector es interesante:

o Cuando existen retardos puros importantes con respecto a la
constante de tiempo principal del proceso, un caso que no puede
tratarse de modo satisfactorio mediante una regulacién PID clasica.
O Para regular un proceso no lineal.

IMC puede tratar cualquier proceso estable y aperiédico, sea cual
sea el orden.

SAMPLETM

Control del arranque y del muestreo de los reguladores.

STEP2

Regulador simple de dos posiciones.

STEP3

Regulador de tres posiciones “caliente/frio”.

Funciones matematicas

COMP_DB Comparacién de dos valores, con banda muerta e histéresis.

K_SQRT Raiz cuadrada, con ponderacion y umbral, util para la linearizacién
de las medidas de intensidad.

MULDIV_W Multiplicacion / Divisién ponderada de 3 magnitudes numéricas.

SUM_W Suma ponderada de 3 magnitudes numéricas.
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Funciones (continuacion)
Instalacion

Modicon M340

Regulacion de procesos programables

DL e

(a]__iss————) —

Jre————

Programacion en modo local Unity Pro

- et [N B a0 mecx mersany || -
Programacién en modo conectado

Tratamiento de las medidas

AVGMV Media deslizante sobre nimero de muestras fijo (50 maximo).

AVGMV_K Media deslizante con factor de correcciéon constante, 10.000
muestras como maximo.

DEAD_ZONE “Banda muerta”.

LOOKUP_TABLE1 Linearizacion de curvas caracteristicas mediante interpolacion
del primer orden.

SAH Deteccion de flanco ascendente.

HYST_XXX Deteccion de umbral alto con histéresis (1).

INDLIM_XXX Deteccion de umbral alto y bajo con histéresis (1).

Tratamiento de los valores de salidas

MS Control manual de una salida.

MS_DB Control manual de una salida con banda muerta.

PWM1 Control por modulacién de amplitud de impulso.

SERVO Control de servomotor.

SPLRG Control con dos accionadores “Split Range” .

Tratamiento de los valores de consigna

RAMP Generador de rampa, rampas crecientes y decrecientes distintas.

RATIO Regulador proporcional.

SP_SEL Seleccién del valor de consigna: local (operario) o remoto
(tratamiento).

El lenguaje FBD integrado en Unity Pro, basado en el encadenamiento de bloques
funcionales, es un lenguaje de programacion adaptado a la construccién de los
bucles de regulacién.

Los disefiadores le asocian faciimente los bloques de la biblioteca CONT_CTL con
sus propios bloques DFB escritos en lenguaje ST, IL, LD de Unity Pro, o en lenguaje C.

Se encuentran disponibles todos los servicios para la depuracion del cédigo
(ver pag. 4/21). En especial, el simulador del procesador Modicon M340 permite
verificar en desconexion si el comportamiento del programa es el esperado.

La biblioteca de los bloques de funciones de regulacion CONT_CTL se encuentra
disponible en todas las versiones de Unity Pro. Es compatible con todos los
procesadores de las gamas Modicon M340, Premium, Quantum, y Atrium.

La documentacion técnica aporta un gran nimero de ejemplos del funcionamiento
de los bloques de funciones de regulacién programables en los lenguajes FBD, LD,
IL, ST.

Las técnicas de ajuste de los bucles de control de proceso se incluyen en el
documento “Regulacién de proceso, Unity V3.0” disponible en el sitio web
www.telemecanique.com

(1) XXX segun el tipo de la variable: DINT, INT, UINT, UDINT, REAL.

Schneider Electric
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Guia de eleccién Modicon M340
Entradas / salidas distribuidas
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Entradas / salidas distribuidas
monobloc IP20
Modicon Momentum

Ethernet TCP / IP

1 base asociada con 1 comunicador

Entradas/Salidas distribuidas universal
1P20

Advantys OTB

Ethernet TCP / IP
CANopen
Modbus (RS 485)

1 modulo interface

Entradas / Salidas distribuidas
modulares IP20

Advantys STB

Ethernet TCP / IP
CANopen

1 médulo interface “NIM” + 32 médulos de E/S

Basede 16 E, 32E, 8S,16S,32 S, 10E/8 S, 12E/8S Médulode 2 E, 4E,6E, 16 E,2S,4S,6S016 S
16 E/8 S,16 E/12Sy 16 E/16 S

—=24V,~ 120Vy~ 230V = 24V —=24V,~115Vy~ 230V
—=24V,~120Vy~ 230 Vyrelé —24Vyrelé =24V, ~ 115/230 V y relé

Bases de 8 E, 16 E 0 4 S tensién/corriente
Base de 4 E de termopar o sonda

Base de contaje de 2 vias 10 kHz/200 kHz

Integrado en médulo de interfaz:
- 2 vias 5 kHz/20 kHz
- 2 vias de funcion PWM

Moédulos de 2 E'y 2 S de tension / corriente
Médulo de 2 E de termopar o sonda

Médulo de contaje de 1 via de 40 kHz

Base de 6 E/3 S~ 120 V con 1 puerto Modbus

Borneros desenchufables con tornillo
0 con resorte

Pléastico

Bornero desenchufable con tornillo

Médulos de interface paralela para arranque
motor TeSys Quickfit y TeSys U

Conectores desenchufables con tornillo

0 con resorte

170 ADe OTB 160 DMOLP STB Dee/Aee

Consultar el catalogo “Plataforma
de automatizacién Modicon Momentum”

Consultar el catalogo “Entradas / salidas
Advantys”

Consultar el catalogo “Entradas / salidas
Advantys”
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Presentacion

Modicon M340

Moédulos de contaje

BMX EHC 0200

BMX EHC 0800

Presentacion

Los médulos de contaje BMX EHC 0200 y BMX EHC 0800 para plataforma
de automatizacién Modicon M340 se utilizan para contar los impulsos generados
mediante un captador o para tratar las sefiales de un codificador incremental.

Los dos modulos se diferencian por su numero de vias de contaje, las frecuencias
maximas de entradas, sus funciones y sus interfaces en entradas y salidas
auxiliares:
Modulo de contaje N.°de Frecuencia Funciones N.° de N.° de
vias maxima integradas entradas salidas
fisicas fisicas
BMX EHC 0200 2 60 KHz Contaje 6 por canal 2 por canal
Descontaje
Periodimetro
Frecuenciémetro
Generador de
frecuencia
Control de eje
BMX EHC 0800 8 10 KHz Contaje 2porcanal -
Descontaje
Medida
Interface
Los captadores que se utilizan en cada via pueden ser:
m Captadores de proximidad de 24 V, 2 hilos.
m Captadores de proximidad de 24 V, 3 hilos.
m Codificadores incrementales de sefiales de salida de 10/30 V con salidas push-pull.

Los médulos de contaje BMX EHC 0200 /0800 permiten responder a las exigencias
de aplicaciones como:

m Generacién de alarma sobre estado de un desbobinador vacio que utiliza la
relacion.

m Seleccion de pequefias piezas que utilizan el periodimetro.

m Leva electrénica simple que utiliza los umbrales de ajuste dinamico.

m Control de velocidad que utiliza el periodimetro.

Estos médulos de formato estandar pueden implantarse en todos los emplazamientos
disponibles de un autémata Modicon M340; se pueden conectar en tension.

En una configuraciéon de autématas Modicon M340, el nimero de médulos de
contaje BMX EHC 0200 / 0800 debe afiadirse al de los otros médulos especiales:
comunicacion.

Los parametros de las funciones se configuran por el software Unity Pro.

Descripcion

Los mddulos de contaje BMX EHC 0200/0800 se encuentran en formato estandar.
Ocupan un solo emplazamiento en los racks BMX XBP eee.

Se presentan en forma de cajas de plastico que garantizan una proteccion IP20 de
toda la parte electronica y se enclavan en cada emplazamiento mediante un tornillo.

Médulo BMX EHC 0200, 2 vias, 60 KHz

El médulo de contaje BMX EHC 0200 incluye en la parte frontal:

1 Bloque de visualizacién del estado de los médulos de las vias.

2 Conector de 16 contactos para la conexion de los captadores del contador 0.
3 Conector de 16 contactos para la conexion de los captadores del contador 1.
4 Conector de 10 contactos para la conexion de:

O Las salidas auxiliares.

O Las alimentaciones de los captadores.

Pedir por separado:

m Un lote de conectores BMX XTS HSC 20 que incluyan 2 conectores, 16 pines y
1 conector de 10 pines.

m Un kit de recuperacion de blindaje BMX XSP @00 si el rack no dispone ya de uno,
ver pag. 1/15.

Médulo BMX EHC 0800, 8 vias, 10 KHz

El médulo de contaje BMX EHC 0800 incluye en la parte frontal:

1 Bloque de visualizacién del estado de los médulos de las vias.

2 Conector que recibe el bornero desenchufable de 20 contactos, idéntico al de los
modulos de entradas / salidas digitales.

Pedir por separado:
m Un Kit de recuperacion de blindaje BMX XSP @00 si el rack no dispone ya de
uno, ver pag. 1/15.

Caracteristicas: Referencias: Conexiones:
pags. 2/38 a 2/40 pag. 2/41 pags. 2/42'y 2/43
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Funcion Modicon M340
Modulos de contaje

Funcionamiento
Diagrama de bloques del médulo de contaje BMX EHC 0200

Encoder >

incremental —I

Entrada A >

Entrada B N Contaje/ 2 registros | | Comparador Salida
descontaje con 2 »> 0

SYNC > 32 bits umbrales

. Referencia i Il

Referencia (1) ) r Configura- » Salida
ciones del 1

Habiltacion (1) [ mddulo

Manteni-

miento (1) »

Diagrama de bloques del médulo de contaje BMX EHC 0800
Modo de 16 bits (8 canales)

Entrada A Contaje/ 1 registro | | Comparador
> descontaje con 1 umbral
16 bits

5 configura-
ciones del
maodulo

Auxiliar » |

Modo de 32 bits (4 canales)

Codificador »> Contaje/ 1 registro Comparador
incremental descontaje con 1 umbral
A/B » ——| 32bits

1 Modo
Auxiliar Z »

(1) Entradas opcionales.
(2) Referencia: 5 modos de funcionamiento de las entradas IN_SYNC y IN_REF.
(3) Funciones: 15 comportamientos posibles.

Caracteristicas: Referencias: Conexiones:
pags. 2/38 a 2/40 pag. 2/41 péags. 2/42'y 2/43
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Caracteristicas Modicon M340
Modulos de contaje

Caracteristicas funcionales del médulo BMX EHC 0200

Funciones Frecuenciometro Este modo permite medir una frecuencia, una velocidad, una intensidad o un flujo de sucesos.
parametrizables De serie, este modo permite medir la frecuencia recibida en la entrada IN_A.

Esta frecuencia se expresa siempre en hertzios (niUmero de impulsos por segundo), con una
precision de 1 Hz.

La frecuencia maxima en la entrada IN_A es de 60 kHz.

La relacion ciclica maxima a 60 kHz es de 60%.

Contaje de sucesos Este modo permite conocer el nimero de sucesos recibidos de manera dispersa.

En este modo, el contador evalGa el niumero de impulsos aplicados en la entrada IN_A,
en intervalos de tiempo definidos por el usuario.

El médulo cuenta los impulsos aplicados a la entrada IN_A cada vez que la duracién
del impulso de esta entrada es superior a 5 ps (sin filtro anti-rebotes).

Medida de periodo Este modo permite:

m Conocer la duracion de un suceso.

m Conocer el tiempo que transcurre entre 2 sucesos.

m Cronometrar y medir el tiempo de ejecucion de un proceso.

Mide el tiempo transcurrido durante un suceso o entre 2 sucesos (en la entrada IN_A) segin
una base de tiempo que se puede seleccionar entre 10 ps, 100 ys 0 1 ms.

La entrada IN_SYNC se puede utilizar para validar o detener una medida.

El médulo puede realizar como méaximo 1 medida cada 5 ms.

El impulso medible mas pequefio es de 100 ps, incluso si la unidad definida por el usuario
es de 10 ys.

La duracion méaxima que puede medirse es de 4.294.967.295 unidades (unidad por definir)
Contaje de relacion El modo de contaje de relacion utiliza Gnicamente las entradas IN_A y IN_B. Este modo

de contaje se compone de 2 modos:

m Relacion 1: se utiliza para dividir 2 frecuencias y sirve en aplicaciones como caudalimetros
y mezcladoras, por ejemplo.

m Relacion 2: se utiliza para restar 2 frecuencias y sirve para las mismas aplicaciones,

pero necesita una regulaciéon mas precisa (frecuencias mas proximas).

El modo de relacién 1 presenta los resultados en milésimas para ofrecer una mayor precision
(una visualizacién de 2.000 corresponde a un valor de 2) y el modo de relacion 2 presenta los
resultados en hertzios.

La frecuencia maxima que puede medir el médulo en las entradas IN_A 'y IN_B es de 60 kHz.

Descontaje Este modo permite enumerar un grupo de operaciones. En este modo, la activacion de la
funcién de sincronizacion arranca el contador que, a partir de un valor definido por el usuario
(preset value), decrece con cada impulso aplicado en la entrada IN_A, hasta que alcanza el
valor 0. Este descontaje se puede realizar cuando se activa la funcién de validacion. El registro
de contaje se actualiza de este modo en intervalos de 1 ms.

Un uso bésico de este modo es sefialar, gracias a una salida, el fin de un grupo de operaciones
(cuando el contador llega a 0).

El impulso méas pequefio aplicado en la entrada IN_SYNC es 100 ps.

La frecuencia aplicada en la entrada IN_SYNC es como méaximo de 1 impulso cada 5 ms.

El valor maximo del valor definido por el usuario (preset value) es de 4.294.967.295.

El valor maximo de contaje es de 4.294.967.295 unidades.

Contaje en bucle (médulo) Este modo se utiliza en aplicaciones de embalaje y de etiquetado para las que se repiten
acciones en series de objetos en movimiento.

En el sentido del contaje, el contador aumenta hasta que llega al valor de médulo -1.

En el siguiente impulso, el contador vuelve a 0 y vuelve a comenzar el contaje.

En el sentido de descontaje, el contador disminuye hasta que llega al valor 0. En el siguiente
impulso, el contador vuelve al valor de médulo -1. De este modo puede volver a comenzar el
descontaje.

La frecuencia méaxima aplicada a las entradas IN_A y IN_B es de 60 kHz.

La frecuencia aplicada en la entrada IN_SYNC es como méaximo de 1 impulso cada 5 ms.

El valor maximo del médulo y del contador es de 4.294.967.295.

Contaje de contador de 32 bits Esta funcién se utiliza principalmente en el seguimiento de ejes.

La frecuencia maxima aplicada simultaneamente a las entradas IN_A e IN_B es de 60 kHz.
La frecuencia de suceso de referencia es como maximo de 1 cada 5 ms.

El valor del contador se encuentra entre — 2.147.483.648 y + 2.147.483.647.

Modulaciéon de amplitud (salida) En este modo de funcionamiento, el médulo utiliza un generador de reloj interno para
suministrar una sefial periddica sobre la salida Q0 del médulo. Este modo se aplica solo a la
salida QO, ya que la salida Q1 es independiente de este modo.

La frecuencia maxima de salida es de 4 kHz.

La frecuencia aplicada en la entrada IN_SYNC es como maximo de 1 impulso cada 5 ms.

El rango de ajuste de la relacion ciclica varia en funcién de la frecuencia de la salida QO.

Referencias: Conexiones:
pag. 2/41 pags. 2/42'y 2/43
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Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Modulos de contaje

Caracteristicas funcionales del médulo BMX EHC 0800

5 modos de configuracion Frecuenciometro
en 16 bits

Este modo permite medir una frecuencia, una velocidad, un indice o un control de flujo.

De serie, esta funcion permite medir la frecuencia recibida en la entrada IN_A.

Esta frecuencia se expresa siempre en hertzios (niUmero de impulsos por segundo), con una
precision de 1 Hz.

La frecuencia maxima en la entrada IN A es de 10 kHz.

La relacién ciclica maxima a 10 kHz es de 60%.

Contaje de sucesos

Este modo permite conocer el nimero de sucesos recibidos.

En este modo, el contador evalUa el niumero de impulsos aplicados en la entrada IN_A,
en intervalos de tiempo definidos por el usuario.

Se puede utilizar opcionalmente la entrada IN_AUX a lo largo de un intervalo de tiempo,
a condicién de que el bit de validacion esté bien configurado.

El médulo cuenta los impulsos aplicados a la entrada IN_A cada vez que la duracién
del impulso de esta entrada es superior a 50 ps (sin filtro anti-rebotes).

Se pierden los impulsos de menos de 100 ms de la sincronizacion.

Descontaje

Este modo permite agrupar los sucesos recividos.

En este modo, cuando se valida el contaje (validaciéon de software mediante el comando
valid_sync), un flanco ascendente o descendente en la entrada IN_AUX produce la carga

de un valor, definido por el usuario, en el contador. Este ultimo disminuye en cada impulso
aplicado a la entrada IN_A, hasta que alcanza el valor 0. El descontaje se puede realizar
cuando el comando force_enable se encuentra en un nivel alto (posicionamiento de software).
El impulso méas pequefio aplicado en la entrada IN_AUX es de 100 ps.

La frecuencia aplicada en la entrada IN_AUX es como méximo de 1 impulso cada 25 ms.

Contaje en bucle (médulo)

Este modo se utiliza en aplicaciones de embalaje y de etiquetado para las que se repiten
acciones en series de objetos en movimiento.

El contador crece con cada impulso aplicado en la entrada IN_A, hasta que

alcanza el valor de médulo -1 por el usuario. En el siguiente impulso en el sentido de contaje,
el contador vuelve a 0 y vuelve a comenzar el contaje.

La frecuencia maxima aplicada a la entrada IN_A es de 10 kHz.

Elimpulso méas pequefio aplicado a la entrada IN_AUX varia en funcion del nivel de filtrado elegido.
La frecuencia aplicada en la entrada IN_AUX es como méximo de 1 impulso cada 25 ms.

La frecuencia de suceso de médulo es como maximo de 1 cada 25 ms.

Contador / descontador

Este modo permite una operacién de acumulacion, de contaje o de descontaje en una sola entrada.
En cada impulso aplicado en la entrada IN_A, se produce:

m Contaje de los impulsos si la entrada IN_AUX se encuentra en un nivel alto.

m Descontaje de los impulsos si la entrada IN_AUX se encuentra en un nivel bajo.

Los valores de contaje se extienden entre los limites de -65.536 y +65.535.

La frecuencia maxima aplicada a la entrada IN_A es de 10 kHz.

Los impulsos aplicados en la entrada IN_A, tras un cambio de sentido, solo se cuentan o se
descuentan tras un retardo correspondiente al retraso de consideracién del estado de la
entrada IN_AUX debido al nivel de filtrado programable en esta entrada.

1 modo de configuracién Contaje de contador de 32 bits
en 32 bits

El modo de contaje de contador de 32 bits se encuentra disponible para las vias 0, 2, 4,y 6
(las vias 1, 3, 5y 7 pasan a estar inactivas). Se comporta como el modo contador / descontador
utilizando hasta 3 entradas fisicas. Permite simultdneamente el contaje y el descontaje.

Los valores de contaje se encuentran entre los limites de -2.147.483.648 y +2.147.483.647
(palabra de 31 bits y 1 bit de signo).

La frecuencia maxima aplicada a las entradas IN_A 'y IN_B es de 10 kHz.

El impulso méas pequefio aplicado a la entrada IN_AUX se define segun el filtrado aplicado
en esta entrada.

La frecuencia de carga del valor predefinido por el usuario es como minimo de 1 cada 25 ms.

Referencias: Conexiones:
pag. 2/41 pags. 2/42'y 2/43

Schneider Electric

2/39



Caracteristicas (continuacion)

Modicon M340

Moédulos de contaje

Caracteristicas generales
Tipo de médulos

BMX EHC 0200

BMX EHC 0800

32 bits 16 bits 32 bits
Modularidad 2 vias 8 vias 4 vias
Numero de entradas 6 2 3
Numero de salidas 2 -
Aplicacion Contaje, descontaje, medida, Contaje, descontaje, medida, interface
frecuencimetro, generador de frecuencia,
seguimiento de eje
Frecuencia en las entradas de contaje kHz 60 max. 10 max.
Fuente de alimentacion Tension de los \") — 19,2...0,30
captadores
Corriente de los A 0,5 méax. por salida -
accionadores 2 por médulo
Distribucion de potencia en los captadores Si. -
Proteccion contra cortocircuitos y
sobrecargas, tipico 300 mA
Sustitucion en caliente Si, con las siguientes condiciones: el médulo se puede retirar y
volver a insertar en su emplazamiento cuando el rack se
encuentra en tensién, pero puede que el contador tenga que
volver a validarse cuando se vuelve a insertar en su base
Conformidad del codificador Modelo codificador incremental 10...30 V con push-pull en salidas
Tensién de aislamiento de la masa hacia el bus \ 1.500 durante 1 min
Bus de alimentacion Corriente del Tipico mA 150
3 V del rack bus 3V Maximo mA 250
Tiempo de ciclo del médulo ms 1 5
Dimensiones Anchura Altura Fondo Anchura Altura Fondo
Médulo solo mm |32 | 103,76 92 32 | 103,76 92
Sobre el rack 32 [ 103,76 [ 1045 32 [ 103,76 [ 1045
Caracteristicas de las entradas
Tipo de médulos BMX EHC 0200 BMX EHC 0800
16 bits 32 bits
Tipo de entradas Entradas por canal IN_A, IN_By IN_SYNC IN_Ay IN_AUX IN_AyIN_B
y IN_AUX
Entradas auxiliares por canal IN_EN, IN_REF y IN_CAP -
Numero de entradas por via 6 2 3
Entradas Tension \ —24
En estado 1 Tension \' — 11..30
Corriente mA 6(-—=24V)
En estado 0 Tension \ <=5
Corriente mA <1,5
Corrientea—11V mA >2
Caracteristicas de las salidas
Tipo de salidas BMX EHC 0200 BMX EHC 0800
Numero de salidas por via 2 -
Tensiones Limites \") — 19,2...0,30 -
Corriente de carga maxima Cada punto A 0,5 -
Por médulo A 1 -
Corriente de fuga maxima en estado 0 mA 0,1 -
Caida de tension maxima en el estado 1 Vv <3 -
Corriente de salida maxima en Cada punto A 1,5 —
cortocircuito
Cortocircuito y sobrecarga Proteccion por via -
Polaridad en cada via de salida Por defecto Légica normal en las dos vias -
Configuracion Logica inversa en una o varias vias =
del usuario
Carga inductiva L=05/12 XF -
donde:
O L:inductancia de carga en henry.
o | : corriente de carga en amperios.
0O F: frecuencia de conmutacion en hertzios.
Referencias: Conexiones:

pag. 2/41 pags. 2/42 'y 2/43
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Referencias Modicon M340
Modulos de contaje

‘y&?\ Referencias

Médulos de contaje BMX EHC 0200 / 0800
Designacion N.°de Caracteristicas Referencia Peso

| ! vias 1) kg
| Moédulos de contaje 2 Contaje 60 kHz BMX EHC 0200 0,112
1
i .

para detectores =24V

con 2y 3 hilos 8 Contaje 10 kHz BMX EHC 0800 0,113
y codificadores

incrementales — 10/30 V

con salidas push-pull

BMX EHC 0200 . .z
Accesorios de conexion (1)

i Designacion Composicién Referencia Peso
% unitaria kg
> “‘_ Lote de conectores 2 conectores de 16 pines 'y BMX XTS HSC 20 0,021
m para médulo 1 conector de 10 pines
{ BMX EHC 0200
Borneros desenchufables Con tornillo BMX FTB 2000 0,093
| de 20 C%ntlactos Con tornillo de estribo BMX FTB 2010 0,075
para médulo
: BMX EHC 0800 De resorte BMX FTB 2020 0,060
! Kit de recuperacion Compuesto por una barra metalica, Ver pag. 1/14 -
de blindaje 2 bases para montaje en rack y un
para médulo juego de anillos de apriete con
BMX EHC 0800 BMX EHC 0200 resorte

(1) El blindaje de los cables que transportan las sefiales de contaje debe estar conectado
obligatoriamente al kit de recuperacion de blindaje BMX XSPee00 montado por debajo
del rack que soporta el médulo BMX EHC 0200, ver pag. 1/14.

BMX FTB 20e0

Caracteristicas: Conexiones:
pags. 2/38 a 2/40 pags. 2/42'y 2/43
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Conexiones Modicon M340
Modulos de contaje

Conexiones
Conexion del conector de 16 pines del médulo BMX EHC 0200
Numero de pin Simbolo Descripcion

1,2,7,8 24V_SEN — 24V captores
5,6,13,14 GND_SEN — 0V captores
15,16 FE Tierra funcional
3 IN_A Entrada A
4 IN_SYNC Entrada de sincronizacion
9 IN_B Entrada B
10 IN_EN Entrada de validacion
1 IN_REF Entrada de referencia
12 IN_CAP Entrada de captura

Conexion del conector de 10 pines del médulo BMX EHC 0200

Numero de pin Simbolo Descripcion

1 24V_IN Entrada — 24 V para la alimentacion de las entradas
2 GND_IN Entrada -— 0 V para la alimentacién de las entradas
5 Qo-1 Salida Q1 de la via de contaje 0

6 Qo0-0 Salida QO de la via de contaje 0

7 Q1-1 Salida Q1 de la via de contaje 1

8 Q1-0 Salida QO de la via de contaje 1

9 24V_OUT Entrada — 24 V para la alimentacién de las salidas
10 GND_OUT Entrada -— 0 V para la alimentacién de las salidas

Ejemplos de conexiones en el médulo BMX EHC 0200
Conexiones de captadores Conexion de un codificador incremental

<ﬂi 8 J 10/30 V 8 TIZJ
7 - alidacion
) @ J g ICodificador @
o ]_I @ GND ; @
Ll I It o
N O N s — ) Captura
]__© £| Referencia @

—|

Conexion de alimentaciones y de accionadores (1)

|:|Fusible (1) =24 VL

entradas

Fusible (1) 1 Accionador para la salida QO de la via de contaje 0

2 Accionador para la salida Q1 de la via de contaje 0

— 24V 3 Accionador para la salida QO de la via de contaje 1

'|' salidas 4 Accionador para la salida Q1 de la via de contaje 1

(1) Es necesario utilizar un fusible répido para la proteccion de la electronica del médulo en caso de inversion de polaridad de las alimentaciones en las entradas

y las salidas.
Caracteristicas: Referencias:
pags. 2/38 a 2/40 pag. 2/41
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Conexiones (continuacién) Modicon M340
Moédulos de contaje

Conexiones (continuacion)
Conexion del conector para bornero de 20 contactos del médulo BMX EHC 0800
Numero de pin Descripcion
Entrada IN_AUX de la via 0
Entrada IN_A de la via 0
Entrada IN_AUX de la via 1
Entrada IN_A de la via 1 o Entrada IN_B de la via 0
Entrada IN_AUX de la via 2
Entrada IN_A de la via 2
Entrada IN_AUX de la via 3
Entrada IN_A de la via 3 o Entrada IN_B de la via 2
9 Entrada IN_AUX de la via 4
10 Entrada IN_A de la via 4
11 Entrada IN_AUX de la via 5
Entrada IN_A de la via 5 o Entrada IN_B de la via 4
Entrada IN_AUX de la via 6

O NGB WN| =

® @@ ®®® E
GNONONGNONONONONONC

14 Entrada IN_A de la via 6

15 Entrada IN_AUX de la via 7

16 Entrada IN_A de la via 7 o Entrada IN_B de la via 0

17 0V -— captores

+ 24 V — captores

18 VDC + Alimentacién destinada a los captadores

19 Tierra funcional, para recuperacién de blindaje

20 Tierra funcional, para recuperacién de blindaje
Ejemplos de conexiones en el médulo BMX EHC 0800
Conexiones de captadores (1) (2) (3) Conexion de un codificador incremental (1) (2) (3) (4)

oY — ® —
@ ] @ —
® g ® g
@ 5 — @ 5 —
5 1 5 _—
® 5 — ® 5 —
7 _— —
@ O - @ @ ]
9 ~ —]
O — s —
11 _— 11 —
@ ] @ = —
@® -~ ® z Codificador
@ - ® s
@ @ B incremental
5 —
o — g P
@ ol 2y = @) T
@ Fusible (1) D
@ 1l —
@ ) ovif2av me "

(1) Se recomienda adaptar el filtrado programable a la frecuencia aplicada en las entradas, ya que el uso del filtrado programable evita la utilizacién de un cable blindado.
(2) En el caso de utilizar un codificador o un detector rapido sin filtrado programable, se recomienda utilizar un cable blindado conectado a los pines 15y 16 del
conector.

(3) En el caso de un entorno muy perturbado sin filtrado programable, se recomienda utilizar el kit de proteccion electromagnética BMX XSP 010 para la conexion
de los blindajes. En este caso, se recomienda igualmente utilizar una alimentacion de -—— 24 dedicada a las entradas, asi como un cable blindado para la conexion
de la alimentacion al médulo.

(4) Es necesario utilizar un fusible rapido para la proteccion de la electrénica del médulo en caso de inversién de polaridad de las alimentaciones.

Caracteristicas: Referencias:
pags. 2/38 a 2/40 pag. 2/41
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Presentacion
y funciones

Modicon M340

Control de movimientos MFB

Premium

CNf=2MC

140

°g
[PF:

Modicon

M340

CANopen

ATV 31

Lexium 05

Lexium 15
Lexium 17D

(1

IclA

MFB: El control de movimiento distribuido en CANopen

Tipo

Administracion

y movimientos

Funcion

Lectura de un parametro interno

Presentacion

MFB - Motion Function Blocks - es una biblioteca de bloques de funciones integrada
en Unity Pro para el desarrollo del control de movimientos en las arquitecturas de
variadores y servovariadores en bus de maquinas e instalaciones CANopen:

O Altivar 31: para motor asincrono de 0,18 a 15 kW.

O Altivar 71: para motor asincrono de 0,37 a 500 kW.

O Lexium 05: para servomotor de 0,4 a 6 kW.

O Lexium 15LP / MP / HP: para servomotores BSH y BDH de 0,9 a 42,5 kW.

O Lexium 17D: para servomotores BPH, BPL y SER de 1,5 a 70 A ef (1).

O IclA IFA/IFE/IFS: motovariadores integrados de 0,05 a 0,25 kW.

Segun las especificaciones PLCopen, la biblioteca MFB ofrece una gran facilidad
para la programacion de los movimientos con Unity Pro y para el diagnéstico de los
ejes. En fase de mantenimiento, la sustitucion de un variador es répida y segura,
gracias a los bloques de descarga de los parametros del variador.

La instalacion de los variadores en red CANopen se beneficia de la organizacion
“Motion Tree Manager” del navegador Unity Pro que facilita el acceso del usuario
a los variadores de la aplicacion.

Aplicaciones

La aportacién de la biblioteca Motion Function Blocks se adapta en particular a las
magquinas de ejes independientes. Para estas maquinas modulares / especiales, los
bloques de funciones MFB constituyen la solucién ideal para controlar los ejes
simples. Las aplicaciones tipicas de este tipo de arquitectura son las siguientes:

O Almacenaje / finalizacion de existencias automatico.

O Manutencién.

O Paletizadoras / despaletizadoras.

O Transportadores.

o Acondicionamiento, colocacion de etiquetas simple.

O Agrupamiento / desagrupamiento.

O Ejes de ajuste en las maquinas flexibles...

Funciones

El siguiente cuadro enumera los bloques de funciones de la biblioteca MFB y los
variadores compatibles con ellos. El prefijo indica la gama del bloque:

0 MC: bloque de funcién definido por el estandar PLC Open “Motion Function Blocks”.
O TE: blogue de funcién especifico de los productos Telemecanique.

O Lxm: bloque de funcién especifico a los servovariadores Lexium.

IclA
IFA/IFE/IFS

Bloque de funcién

157D (1)

MC_ReadParameter

Escritura de un parametro interno

MC_WriteParameter

Lectura de la posicién corriente

MC_ReadActualPosition

Lectura de la velocidad instantanea

MC_ReadActualVelocity

Reconocimiento de los mensajes de error

MC_Reset

Parada de cualquier movimiento en curso

MC_Stop

Paso del eje a la parada (standstill)

MC_Power

Desplazamiento en posicién absoluta

MC_MoveAbsolute

Desplazamiento relativo

MC_MoveRelative

Desplazamiento adicional

MC_MoveAdditive

Toma de origen

MC_Home

Desplazamiento a velocidad determinada

MC_MoveVelocity

Lectura de los datos de diagnéstico

MC_ReadAxisError

Lectura del estado del servovariador

MC_ReadStatus

Copia de
seguridad y

restablecimient

Lectura del conjunto de parametros y
almacenamiento en memoria del autémata

TE_UploadDriveParam

Escritura del conjunto de los parametros a partir

TE_DownloadDriveParam

odelos de la memoria del autdmata
parametros
(FDR)
Funciones Ajuste de la relacion de reduccién Lxm_GearPos
avanzadas Lectura de una tarea de movimiento Lxm_UploadMTask
Lexium Escritura de una tarea de movimiento Lxm_DownloadMTask
Escritura de una tarea de movimiento Lxm_StartMTask
Sistema Comunicacién con el servo variador TE_CAN_Handler
_ Compatible
(1) Lexium 17D admitidos por MFB con plataforma Modicon Premium tnicamente.
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MFB: Programacioén de un movimiento en modo absoluto

Motion Tree Manager

Asociado a la biblioteca MFB de Unity Pro, e integrado en su navegador, Motion
Tree Manager propone una ayuda especifica para:

m La gestion de los objetos de ejes.

m La definiciéon de las variables de ejes.

m La gestion de parametros de variadores.

Motion Tree Manager crea autométicamente los enlaces entre la configuracion del
bus CANopen y los datos de los bloques de funciones MFB a partir de un nimero
limitado de informacion de configuracion.

Parametros generales del eje

En esta pestana, el disefiador puede definir:
m El nombre del eje que le identificara en el navegador para cualquier aplicacion.
m La direccion del variador sobre el bus CANopen.

Parametros del eje

Las listas desplegables de esta pestaia ayudan a determinar el tipo exacto del variador:
gama, version.

Nombres de las variables

Esta ultima pestana se utiliza para identificar las estructuras de datos:

m Axis_Reference, utilizadas para todas las instancias de los bloques de funciones
para el eje en cuestion.

m CAN_Handler, para la gestion de la comunicacion con el variador a través de

la red CANopen.

Definicion de las recetas

Las “recetas” asociadas al eje son las estructuras de datos que contienen el conjunto
de los parametros de ajuste de un variador. Esta informacion se utiliza en las
siguientes operaciones:

m Cambio de variador con restitucién del contexto en fase de mantenimiento
“Faulty Device Replacement”.

m Cambio de programa de fabricacién de la maquina, recurriendo a un juego
apropiado de parametros: control de ganancias al servo, limitaciones. .. adaptados a
las masas y a las dimensiones de las piezas en movimiento.

Programacion, diagnéstico, mantenimiento

La comunicacion entre el autdomata y el variador lo establece automaticamente
el sistema desde que se declara una instancia TE_CAN_Handler en la tarea
de Unity Pro a la que esta asociada el eje.

A continuacion, la programacion de los movimientos consiste en encadenar los bloques
de funciones de la biblioteca en el editor de Unity Pro de su eleccién (LD, ST, FBD).

Los dos bloques de funciones MC_ReadStatus, y en algunos casos MC_ReadAxisError,
son Utiles para conocer el estado completo del eje y el cédigo de las advertencias
0 errores en curso.

Los bloques TE_UploadDriveParam y TE_DownloadDriveParam aportan la capacidad
de la aplicacién de grabar la totalidad de los parametros de un variador (receta)

y a continuacion volver a cargarlos rapidamente en otro variador, en caso de fallo
del primero.

Schneider Electric
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Guia de eleccion Modicon M340
Comunicacion, puertos integrados y mddulos

Ethernet TCP /IP

= BMX P34 2020 BMX P34 2030 BMX NOE 0100 BMX NOE 0110 A
B

A Consultar disponibilidad.
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Procesadores con bus de maquinas Procesadores con conexion serie integrada
e instalaciones integrados

CANopen Modbus y Modo de caracteres
1ISO 11898 (conector tipo SUB-D de 9 contactos) No aislada, RS 232 4 hilos / RS 485 2 hilos
SUB-D 9 contactos RJ45
CSMA/CA (acceso mdltiple) Maestro / esclavo en conexion Modbus,
Half duplex (RS 485) / Full duplex (RS 232) en modo de caracteres
20 Kbit/s...1Mbit/s segun la distancia 0,3...19,2 Kbit/s
Cable de cobre de doble par trenzado blindado Cable de cobre de doble par trenzado blindado
63 32 por segmento, 247 max.
20 m (1 Mbit/s)...2.500 m (20 kbits/s) 15 m (no aislado), 1.000 m con caja de aislamiento
1 1
Conexion serie Ethernet TCP/IP - CANopen Ethernet TCP / IP
- Intercambio implicito PDO (datos de aplicacion) Lectura / escritura de bits y palabras, diagnéstico en conexién Modbus
- Intercambio explicito SDO (datos de servicio) Envio y recepcién de cadena de caracteres en modo de caracteres

Clase M20 -

BMX P34 2010 BMX P34 2030 BMX P34 1000 BMX P34 2010 BMX P34 2020

3/36 3/40
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Presentacion Modicon M340

y funciones Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios Web

Presentacion de los servicios Web

Segun los productos Ethernet de Schneider Electric (procesadores y médulos
Ethernet de las plataformas de automatizacions Modicon, médulos de E / S
distribuidas, variadores de velocidad y pasarelas), los servicios Web basicos se
integran en los procesadores BMX P34 2020 /2030 y en el médulo de red Ethernet
BMX NOE 0100/0110 de la plataforma Modicon M340.

A partir de un sencillo navegador de Internet, el servidor Web basico autoriza las
siguientes funciones “listas para utilizar”:

m Diagnéstico y mantenimiento a distancia de los productos.

m Visualizacion y ajuste de los productos (lectura / escritura de las variables,
estado).

Con el médulo de red Ethernet BMX NOE 0110, el servidor Web ofrece ademas las
siguientes funciones:

m Gestion de alarmas de autémata (sistema y aplicacion) con acuse de recibo
parcial o global (paginas “listas para su uso” de la funcién “Alarm Viewer”).

m Acceso y visualizacion de paginas Web creadas por el usuario.

El servidor Web integrado es un servidor de datos en tiempo real. Todos los datos
pueden presentarse en forma de paginas Web estandar con formato HTML, por lo
que se puede acceder a las mismas con cualquier navegador de Internet capaz de
ejecutar cédigo Java integrado. Las funciones basicas que proporciona el servidor
Web se ofrecen “listas para utilizar”, por lo que no necesitan ninguna programacion,
ni en el autémata, ni en el PC cliente que admite un navegador de Internet.

Servidor Web basico de la plataforma Modicon M340
Funcion de diagnéstico del automata “Rack Viewer”

La funcién “Rack Viewer” (visualizacién del rack del autémata) permite diagnosticar
el sistema del autémata y de sus entradas / salidas; visualiza la informacién en
tiempo real:
m El estado de los pilotos de la parte frontal del autdmata.
S AAALMA KR - m El tipo de versién del autémata.

= ; m La configuracién de hardware del autdémata con el estado de los bits y las palabras
del sistema.
m El diagnéstico detallado de cada via (1) de los médulos de entradas/salidas o
funciones especificas pertenecientes a dicha configuracion.

ot ® 1198 S, st A Lk 2 R Bt

] vt Do i1 i

Configuracion de hardware Modicon

Funcién de lectura / escritura de las variables y los datos del automata “Data editor”
& . a%s

La funcién “Data editor” permite crear tablas de variables animadas para acceder en

o — THS R _— . :
s = tiempo real y en forma de lista a la lectura y la escritura de los datos del autdémata.

i e e g = El usuario puede crear varias tablas de animacién con algunas variables de la
= = = aplicacién que se va a supervisar o modificar y guardarlas en el médulo del servidor
web basico.

- Ademas del servidor Web basico, el servidor Web del médulo de red Ethernet
N i . . BMX NOE 0100 equipado con la tarjeta de memoria BMX RWS C016M ofrece la
posibilidad de visualizar variables, que podran introducirse y visualizarse indistintamente
de forma simbdlica (2) (S_Bomba 234) o bien seguin su direccion (%MW99).

Pt e—

Tabla de variables “Data editor

(1) Funcién disponible el 2° trimestre de 2007.
(2) Acceso a los simbolos, disponible el 2° trimestre de 2007. Se ofrece asi acceso a los datos
no localizados.
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Funciones (continuacién)

Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios Web
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Biblioteca de objetos gréaficos predefinidos

Interface gréafico de control en tiempo real

Servidor Web del médulo Ethernet BMX NOE 0100/0110

Con el médulo de red Ethernet BMX NOE 0100 equipado con la tarjeta de memoria
BMX RWS C016M (que se solicita por separado), el servidor Web ofrece, ademas
de los servicios Web basicos, las siguientes funciones.

Funcién de visualizacion de alarmas “Alarm viewer” (1)

La funcion de visualizacion de alarmas (1) es una funcién “lista para utilizar”
protegida con contrasefia. Esta funcion permite tratar alarmas (visualizacion, acuse
de recibo y supresion) controladas en el autémata por el sistema o con ayuda de
blogues de funciones de diagnéstico denominados DFBs (bloques de funciones de
diagnéstico de sistema y bloques de funciones de diagnéstico de aplicaciones
creados por el usuario).

Estas alarmas se almacenan en el buffer de diagnéstico, controlado por la
plataforma Modicon M340 (espacio de memoria especifico de almacenamiento de
todos los sucesos de diagnostico).

El visualizador de diagnéstico se presenta en forma de una pagina Web con la lista
de mensajes visualizados para cada alarma:

O Fechas y las horas de aparicion / desaparicion del fallo.

O Mensaje de alarma.

O Estado de la alarma.

O Tipo de bloque de funciones de diagnéstico DFB asociado.

Funcién de editor de sindpticos de graficos “Graphic Data Editor”

Esta funcion permite crear sindpticos graficos animados mediante las variables del
autémata accesible mediante su direccién (acceso a los datos localizados). El editor
grafico, “listo para su uso” se encuentra disponible en linea, conectado al médulo
BMX NOE 0100.

Estos sinopticos se crean a partir de una biblioteca de objetos gréaficos predefinidos
mediante sencillas operaciones de copiar / pegar. Los objetos se ajustan segun las
necesidades del usuario (color, variables de autdmata, rétulos...).

Lista de los objetos graficos propuestos:

m Indicadores analdgicos y digitales.

m Gréficos de barras horizontales y verticales.

m Cajas para la visualizacion de mensajes y la introduccién de valores.

m Cajas de pulsadores.

m Registradores de tendencia.

m Cubas, valvulas, motores,...

Esta lista la pueden completar objetos graficos personalizados. Pueden volverse a
utilizar en las paginas Web de usuario creadas a partir de un software estandar de
edicion de paginas HTML. Los sindpticos que se crean de este modo se guardan en
el médulo BMX NOE 0100.

Funcién de acceso y visualizacion de paginas Web de usuario

El médulo de red Ethernet BMX NOE 0100 dispone, a través de la tarjeta

BMX RWS C016M, de una memoria no volatil de 16 Mbytes (a la que se puede
acceder como un disco duro). Esta memoria permite almacenar paginas Web y
cualquier documento definido por el usuario de tipo Word, Acrobate Reader (por
ejemplo, guias de mantenimiento, esquemas,...).

Estas paginas Web se pueden crear con cualquier herramienta estandar que
permita crear y editar con formato HTML. Estas paginas se pueden enriquecer
insertando objetos graficos animados relacionados con las variables de los
autématas y proporcionados por el editor de objetos graficos “Graphic Data Editor”.
A continuacion, se cargan en el moédulo BMX NOE 0100 a través de una utilidad
FTP, como por ejemplo “WSFTP”.

Las paginas Web asi creadas permiten, entre otras cosas:

m Visualizar y modificar todas las variables del autémata en tiempo real.

m Establecer hipervinculos hacia otros servidores Web externos (documentacion,
proveedores, etc.).

Esta funcion esté especialmente adaptada para crear interfaces graficos destinados
a lo siguiente:

m Visualizacion y control en tiempo real.

m Seguimiento de la produccion.

m Diagnéstico y ayuda en el mantenimiento.

m Guias de operador.

(1) Consultar disponibilidad.

Schneider Electric
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Presentacion Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacion Ethernet TCP / IP

Los procesadores BMX P34 2020 / 2030, a través de su puerto Ethernet integrado
(clase 10) y el médulo de red BMX NOE 0100/0110 (clase 30) permiten una
comunicacién transparente en la red Ethernet TCP / IP.

Como complemento de los servicios universales Ethernet (HTTP, BOOTP / DHCP,
FTP...) y con la plataforma de automatizacién Modicon M340, los servicios de
comunicacion de los productos Transparent Ready destinados al mundo del
automatizacién son los siguientes:

m Mensajeria Modbus TCP / IP, productos de clase 10 o 30.

m Servicio | / O Scanning, productos de clase 30.

m Reconfiguracién del producto defectuoso FDR (Faulty Device Replacement),
productos de clase 10 o 30.

m Administracion de red SNMP (Simple Network Management Protocol), productos
de clase 10 o 30.

m Global Data, productos de clase 30.

m Gestiéon de ancho de banda, productos de clase 10 o 30.

Las siguientes paginas tienen por objetivo presentar las diferentes posibilidades
ofrecidas por el conjunto de estos servicios con el fin de permitir la mejor eleccion de
soluciones cuando se define un sistema que integra los productos Transparent Ready.
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Funciones

Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Funciones
Servicios universales Ethernet
HTTP “HypTocol” (RFC1945)

El protocolo HTTP (HyperText Transfer Protocol) es un protocolo que se utiliza para
transmitir paginas Web entre un servidor y un navegador (browser). HTTP se utiliza
en la Web desde 1990.

Los servidores Web integrados en los productos de automatizacién Transparent
Ready permiten acceder faciimente a los productos localizados en cualquier lugar
del mundo desde un navegador de Internet estandar como Internet Explorer.

BOOTP / DHCP (RFC1531)

BOOTP / DHCP se utiliza para proporcionar automaticamente los parametros IP a
los productos. De esta forma se evita tener que gestionar individualmente las
direcciones de cada producto notificando esta gestién en un servidor de direcciones
IP dedicado.

El protocolo DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) permite atribuir
automaticamente los parametros de configuracion a los productos. DHCP es una
extension de BOOTP. El protocolo DHCP incluye 2 componentes:

m Uno para proporcionar la direccién de red IP.

m Otro para proporcionar los parametros IP especificos del producto desde un
servidor DHCP.

Los productos Telemecanique pueden ser:

m Clientes BOOTP que permiten recuperar automaticamente la direccion IP
procedente de un servidor.

m Servidores BOOTP que permiten al producto distribuir las direcciones IP a las
estaciones de la red.

Telemecanique ha utilizado los protocolos estandar BOOTP / DHCP para ofrecer el
servicio de sustitucion de productos defectuosos (FDR, Faulty Device Replacement).

FTP “File Transfer Protocol” (RFCs 959, 2228 y 2640)

El protocolo File Transfer Protocol (FTP) proporciona los elementos basicos de
distribucion de archivos. Numerosos sistemas utilizan el protocolo FTP para
intercambiar archivos entre productos.

TFTP “Trivial File Transfer Protocol” (firmware actualizado)

El Trivial File Transfer Protocol (TFTP) es un protocolo de transferencia de red que
permite conectarse a un producto y cargarle cédigo.

Por ejemplo, se puede utilizar para transferir un cédigo de arranque (boot code) en
una estacion de trabajo que no disponga de una unidad de disco o para conectarse
y cargar las actualizaciones de firmware de productos de la red.

Nota: Los productos Transparent Ready implementan FTP y TFTP para transferir determinados
datos desde o hacia los productos, en particular para las telecargas de firmware o de paginas
Web de usuario.

Schneider Electric
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Funciones (continuacién) Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Funciones (continuacién)
Servicios universales Ethernet (continuacion)
SNMP “Simple Network Management Protocol” (RFCs 1155, 1156 y 1157)

La comunidad de Internet ha desarrollado el estandar SNMP para permitir llevar a
cabo la gestion de los diferentes componentes de una red a través de un sistema
Unico. El sistema de gestion de la red puede intercambiar informacién con los
productos agentes SNMP. Esta funcién permite al gestor visualizar el estado de la red
y de los productos, modificar su configuracién y rearmar las alarmas en caso de fallo.

Nota: Los productos Transparent Ready son compatibles con SNMP y pueden integrarse
naturalmente en una red administrada a través de SNMP.

COM / DCOM “Distributed Component Object Model”

COM / DCOM (Distributed Component Object Model) u OLE (Object Linking and
Embedding) es el nombre de la tecnologia que compone el objeto de Windows que
permite establecer una comunicacién transparente entre las aplicaciones de
Windows.

Nota: Estas tecnologias se utilizan en el software del servidor de datos OFS (OLE for Process
Control Factory Server).
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Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Cadigos de funciones Modbus TCP/IP dec hexa
Acceso de Lectura de los n bits 02 02
bits de entrada
Lectura de n bits de salida 01 01
Lectura de estado de 07 07
excepcion
Escritura de 1 bit de salida 05 05
Escritura de n bits de salida 15 OF
Lectura de 1 palabra 04 04
de entrada
Lectura de n palabras 03 03
de entrada
Escritura de 1 palabra 06 06
de salida
Escritura de n palabras 16 10
de salida
Lectura de identificacion 43/14  2B/OE

de producto

Ejemplos de codigos de funciones Modbus TCP / IP para el

acceso a los datos y el diagnéstico

Funciones (continuacién)
Protocolo de comunicacion estandar Modbus

Modbus, el estandar de comunicacion de la industria desde 1979, se ha llevado a
Ethernet TCP / IP, el soporte de la revolucion de Internet, para constituir

Modbus TCP / IP, un protocolo totalmente abierto en Ethernet. El desarrollo de una
conexion a Modbus TCP / IP no necesita ningiin componente propietario, ni comprar
licencias.

Este protocolo se puede trasladar facilmente a cualquier producto compatible con
una pila de comunicaciéon TCP / IP estandar. Las especificaciones pueden
obtenerse gratuitamente desde el sitio Web: www.modbus-ida.org.

Modbus TCP / IP, sencillo y abierto

El nivel de aplicacion Modbus es muy sencillo y se conoce universalmente con sus
9 millones de conexiones instaladas. Miles de fabricantes utilizan ya este protocolo.
Muchos han desarrollado ya una conexion Modbus TCP / IP y numerosos productos
estan disponibles actualmente.

La sencillez de Modbus TCP / IP permite a cualquier producto de campo pequeno,
como un médulo de entradas/salidas, comunicarse en Ethernet sin necesidad de
disponer de un potente microprocesador o de gran cantidad de memoria interna.

Modbus TCP / IP de alto rendimiento
Gracias a la sencillez de su protocolo y a la gran velocidad de Ethernet 100 Mbits/s,
el rendimiento de Modbus TCP / IP es excelente. Esto permite utilizar este tipo de
red en aplicaciones en tiempo real, como el escrutinio de entradas y salidas.

Modbus TCP / IP, un estandar

El protocolo de aplicacién es idéntico en Modbus enlace serie, Modbus Plus o
Modbus TCP / IP. Esto permite dirigir los mensajes de una red a otra sin necesidad
de convertir protocolos.

Puesto que Modbus esta implantado por encima del nivel TCP / IP, los usuarios se
pueden beneficiar ademas del enrutamiento IP, que permite a productos situados en
cualquier lugar del mundo comunicarse sin preocuparse por la distancia que les
separa.

Schneider ofrece una gama completa de pasarelas para interconectar una red
Modbus TCP / IP a las redes existentes Modbus Plus o Modbus enlace serie o bus
AS-Interface.

La organizacion IANA (Internet Assigned Numbers Authority) ha asignado al
protocolo Modbus el puerto fijo TCP 502 (“Well known” port). De este modo, Modbus
se convierte en un estandar de Internet.

Un estudio de la sociedad ARC Advisory Group, lider en analisis de sectores de
automatizacion y software, demuestra que el protocolo Modbus TCP / IP es el lider
mundial entre los protocolos industriales Ethernet en términos de unidades vendidas
en 2004.

Modbus y Modbus TCP / IP son reconocidos por el estandar internacional IEC 61158
como bus de campo. También los reconocen el “Chinese National Estandard”,
gestionado por ITEI.

Transparencia de CANopen con Modbus TCP /IP

CiA DSP 309-2 ofrece una estandarizacion de los datos CANopen que se
transportan en una red Ethernet Modbus TCP / IP. La especificacion reserva el
codigo de funcién Modbus 43/13 a este uso. Este codigo de funcion se reserva
exclusivamente a CANopen.

Caracteristicas de Modbus TCP / IP
Tamafo maximo de los datos:
m Lectura: 125 palabras o registros.
m Escritura: 100 palabras o registros.
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Funciones (continuacion) Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Funciones (continuacién)
Servicio |1/ O Scanning

Tabla de palabras

P D A A

Lectura Escritura 7 %)

Ethernet TCP/IP

Palabras de
entradas ff H =
Palabras de
- salidas )
de los productos : g | )

El servicio | / O Scanning permite gestionar el intercambio de estados de
entradas/salidas remotas en la red Ethernet después de una simple configuracién y
sin necesidad de realizar ninguna programacion especifica.

La exploracién de las entradas/salidas se realiza de forma transparente con ayuda de
peticiones de lecturay escritura segun el protocolo cliente/servidor Modbus en el perfil
TCP / IP. Este principio de exploracion a través de un protocolo estandar permite
comunicarse con cualquier equipo que admita un servidor Modbus en TCP / IP.
Este servicio permite definir:

m Una zona de palabras %MW reservada a la lectura de las entradas.

m Una zona de palabras %MW reservada a la escritura de las salidas.

m Los periodos de actualizacion independientes del ciclo del autémata.

En funcionamiento, el médulo realiza las siguientes funciones:

m La gestion de las conexiones TCP / IP con cada uno de los equipos remotos.

m La exploracion de los equipos y la copia de las entradas/salidas en la zona de
palabras %MW configurada.

m El envio de las palabras de estado que permite controlar el correcto funcionamiento
del servicio desde la aplicacion del automata.

m La aplicacion de valores de secuencia preconfigurados en caso de que surjan
problemas de comunicacion.

CEEET—)

Una oferta de productos de hardware y software que permite implantar el protocolo
I / O Scanning en cualquier tipo de producto conectable a la red Ethernet que esté
disponible (consultar el sitio Web de Modbus-IDA: www.modbus-ida.org).

Caracteristicas

m Cada estacion Modicon M340 puede intercambiar un maximo de:

O 100 palabras en escritura.

O 125 palabras en lectura.

m Tamafio maximo en el autbmata Modicon M340 gestor del servicio (64 estaciones
Como max.):

0 Con médulo de red BMX NOE 0100/0110, 2.000 palabras %MW en entradas y
2.000 palabras %MW en salida.

O Con procesador BMX P34 2020 / 2030, 512 palabras %MW en entrada y

B TS ETY 10 (RACE 0 POSITIN 2

e 512 palabras %MW en salida.
imwm— T 10 Ol"_e;'om_lﬂl )
o — Diagnéstico del servicio 1/ O Scanning
| rvagal Mz atewes [T - Lo ibtere Tans 1
r || W ETTm = A rl—_a (=X El diagnostico del servicio | / O Scanning se puede realizar segun 5 posibilidades:
pmm e ; — m Através del programa de aplicacién a partir de una zona de datos especificos del
emee— S e — - ‘ autémata.
el e L e fEc= m Apartir de la pantalla de puesta a punto del software de instalacion.
¢ geesees  xoomosoesossccoso. | W A partir de la funcion de diagnostico de sistema del automata visualizada con un
i Dl né-gﬁgn ROOBROE |
. “*¢ @c.ile.. «oooooooocosemcoo s navegador de Internet en un puesto PC.
|"l"-.i!.ﬂ.,.:;_q.-,*;‘-' b e e | m A partir del software de diagnéstico ConneXview.
e wem §AUE - BB8EGES §§g§§§i m A partir de un software manager SNMP estandar.
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Funciones (continuacion)

Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Médulo de red “NIM” de
las E / S Advantys STB.

Funciones (continuacién)

Servicio FDR (Faulty Device Replacement) de sustitucion de un producto
defectuoso

El servicio de sustitucion de un equipo defectuoso utiliza las tecnologias estandar de
gestion de direccion (BOOTP, DHCP) y los servicios de gestion de ficheros TFTP
(Trivial File Transfer Protocol), con el fin de facilitar el mantenimiento de los equipos
Ethernet.

Permite sustituir un equipo defectuoso por uno nuevo garantizando su deteccion, su
nueva configuracion y rearranque automatico mediante el sistema.

Las principales etapas para la sustitucion son las siguientes:

1 Un equipo que utiliza el servicio FDR se averia.

2 Otro equipo similar sale del parque de mantenimiento, preconfigurado con el
“nombre de identificacion” (Device name) del equipo averiado; a continuacion se
reinicia en la red. Segun los equipos, el direccionamiento se puede realizar con
ayuda de selectores rotativos (por ejemplo, E /S distribuidas de Advantys STB, a
o Advantys OTB) o puede realizarse mediante el teclado integrado en el equipo (por
ejemplo, variadores de velocidad Altivar).

3 El servidor FDR detecta el nuevo equipo, le atribuye una direccion IP y le
transfiere los parametros de configuracion.

4 El equipo sustituido comprueba que todos los parametros sean efectivamente
compatibles con sus propias caracteristicas y pasa al modo operativo.

El servidor FDR puede ser:

O Un médulo de red Ethernet Modicon M340 BMX NOE 0100/0110.

0 Un procesador Modicon Premium con puerto Ethernet integrado TSX P57 eeeel.
O Un procesador Modicon Quantum con puerto Ethernet integrado 140 CPU 651 50/60.
O Un modulo Ethernet autdémata Modicon Premium TSX ETY 4103/5103.

O Un médulo Ethernet autdmata Modicon Quantum 140 NOE 771 01/11.
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Funciones (continuacién) Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

Funciones (continuacién)
Servicio Global Data

Grupo de distribucion 1
ntercambio de datos de 4 Kb como max.
IP multicast 239.255.255.251

(LTI
=0
)

Ethernet TCP/IP

El
e==n
=3
E=tir
—

IP multicast 239.255.255.250

Intercambio de datos de 4 Kb como max.

Grupo de distribucion 2

El servicio Global Data lleva a cabo intercambios de datos en tiempo real entre
estaciones pertenecientes a un mismo grupo de distribucién. Permite sincronizar las
aplicaciones remotas o compartir una base de datos comun entre varias
aplicaciones distribuidas.

Los intercambios se basan en un protocolo estandar de tipo productor/consumidor,
que garantiza un rendimiento 6ptimo con un minimo de carga en la red. El protocolo
RTPS (Real Time Publisher Subscriber) esta promovido por la Modbus-IDA
(Interface for Distributed Automation) y ya es un estandar adoptado por varios
fabricantes.

Caracteristicas

Como maximo pueden participar 64 estaciones en los Global Data dentro de un
mismo grupo de distribucion.

Cada estacion puede:

m Publicar 1 variable de 1.024 bytes. El periodo de publicacion se puede configurar
de 1 a n periodos de la tarea maestra (Mast) del procesador.

m Suscribir de 1 a 64 variables. La validez de cada variable se controla mediante los
bits de estado (Health Status bits) relativos a una temporizacion de actualizacion
que se puede configurar entre 50 ms y 1 s. No se puede acceder a un elemento de
una variable. El tamafio total de las variables suscritas alcanza 4 K bytes contiguos.

Para optimizar aun mas el rendimiento de la red Ethernet, los Global Data se pueden
configurar con la opcién “multicast filtering” que, en relacion con los switches de la
gama ConneXium (3/26 a 3/33) lleva a cabo la difusién de los datos Unicamente en
los puertos Ethernet en los que existe una estacion abonada al servicio Global Data.
Si no se utilizan estos switches, los Global Data se emiten en “multicast” en todos

los puertos del switch.

Diagnéstico del servicio Global Data

TR - Las pantallas de diagnéstico presentan el estado de los Global Data segun un
G Ot ey ] 3 cédigo de colores:

m Configuradas / no configuradas / con fallo.

m Publicadas/suscritas.

St b

4

El diagnostico del servicio Global Data se puede realizar segun 5 posibilidades:

| m Através del programa de aplicacion a partir de una zona de datos especificos del
autémata.

| === - m A partir de la pantalla de puesta a punto del software de instalacion.

| L m A partir de la funcién de diagnodstico de sistema del autémata visualizada con un
' navegador de Internet en un puesto PC.

L s “fi W Apartir del software de diagnéstico ConneXview.

B N O e npnny m A partir de un software manager SNMP estandar.

B e
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Funciones (continuacion)

Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Servicios de comunicacién Ethernet TCP / IP

X
O 4845 HA 8w
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Reconocer automaticamente equipos IP a través del software
ConneXview de diagnostico de las redes industriales Ethernet

Funciones (continuacién)

Servicio SNMP de administracion de red

El protocolo SNMP (Simple Network Management Protocol) permite, desde una
estacion gestora de red, vigilar y controlar todos los componentes de la arquitectura
Ethernet y asegurar asi un diagnéstico rapido en caso de que se produzcan problemas.
Permite:
m Interrogar a los componentes de la red, como los ordenadores, los routers, los
switches, las pasarelas o los terminales para visualizar su estado.
m Obtener estadisticas de la red en la que los productos estan conectados.

El software de gestion de red respeta el modelo tradicional cliente / servidor. No
obstante, para evitar confusiones con los demas protocolos de comunicacion que
utilizan esta terminologia, se habla mas bien de:

m Software de diagnéstico de red ConneXview TCS EAZ 01P oFE10.

m Gestor de red (manager) para la aplicacioén cliente que funciona en la estacion
informatica.

m Agente SNMP para la aplicacion del servidor del producto de la red.

Los productos Transparent Ready se pueden gestionar con cualquier gestor de red
SNMP, entre ellos, HP Openview o IBM Netview.

El protocolo estandar SNMP (Simple Network Management Protocol) permite
acceder a los objetos de configuracion y de gestion incluidos en las MIB
(Management Information Base) de los productos. Estas MIB deben respetar
determinados estandares para que puedan acceder a ellas todos los gestores del
mercado, pero en funcién de la complejidad de los productos, los fabricantes pueden
afnadir determinados objetos en las bases de datos privadas.

La MIB privada Transparent Ready presenta objetos de gestion especificos de la
oferta de Telemecanique. Dichos objetos facilitan la instalacién, la puesta en marcha
y el mantenimiento de los productos Transparent Ready en un entorno abierto
utilizando herramientas de gestion de red estandar.

Los productos Transparent Ready admiten 2 niveles de gestion de red SNMP:

m Elinterface MIB Il estandar: se puede obtener un primer nivel de gestion de red a
través de este interface. Permite al gestor identificar los productos que componen la
arquitectura y recuperar la informacion general relativa a la configuracion y el
funcionamiento de los interfaces Ethernet TCP / IP.

m El interface MIB Transparent Ready: la gestién de los productos Transparent
Ready mejora a través de este interface. Esta MIB presenta un conjunto de
informacién que permite al sistema de gestion de red supervisar todos los servicios
Transparent Ready.

La MIB Transparent Ready se puede cargar desde el servidor FTP de cualquier
maodulo Ethernet Transparent Ready de un automata programable.

Schneider Electric
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Prestaciones Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Prestaciones

Seleccion de la arquitectura de comunicacion

A la hora de elegir una arquitectura, es recomendable tener en cuenta, en primer
lugar las prestaciones. Con este fin, el programador debe:

Tener claras sus necesidades:

Numero y tipo de equipos que se van a interconectar.
Volumen y tipo de los intercambios.

Tiempos de respuesta previstos.

Entorno.

oooo =

2 Comparar sus necesidades con las caracteristicas de la oferta propuesta,
teniendo en cuenta que el nivel de rendimiento real entre 2 puntos cualesquiera de
una arquitectura depende del eslabdn mas fragil de la cadena, que puede estar:

O En funcién del material.

O En funcion de las aplicaciones (tamafo, arquitectura, sistema operativo, potencia
de la maquina, etc.), que a menudo estan mal definidas en esta fase del proyecto.

3 Determinar la arquitectura que mas le convenga.

El objetivo de las siguientes paginas es ofrecer las directrices y los datos principales
que le permitiran responder al segundo punto. Dado que las prestaciones de una
arquitectura Ethernet estan relacionadas con numerosos parametros, estas paginas
no ofrecen todos los datos necesarios para el célculo de los prestaciones de la red.
El objetivo es centrarse en los siguientes aspectos principales:

m Directrices que permiten evaluar la carga de la red para disefiar una red
Ethernet adaptada a las exigencias de las aplicaciones.

m Tiempo de repuesta de aplicacion que se debe obtener en funcion de la
configuracion utilizada, ver pag. 3/15 a 3/17.

m Capacidades de tratamiento de las plataformas Modicon M340,

Modicon Premium y Modicon Quantum que permitan seleccionar el procesador y
definir el nimero de conexiones Ethernet necesarias en el autémata en funcion de
la aplicacion, ver pags. 3/18 y 3/19.

Evaluacion de la carga de red
Introduccion

En el contexto de la evaluacion de la carga de una red Ethernet, es necesario el
célculo del conjunto de los servicios de comunicacion de todos los periféricos
conectados en la red.

A causa de las altas prestaciones de la red Ethernet, la carga es a menudo inferior
a los limites de la red Ethernet y no afecta de forma importante al tiempo de
respuesta de la aplicacion. Este fenédmeno se explica por la alta velocidad de la red
Ethernet: el tiempo de transaccién de la red es inferior al 10% del tiempo de
respuesta de la aplicacion. Para garantizar una carga baja de la red se recomienda
separar el dominio de colision para limitar la carga de la red, utilizando Unicamente
switches (topologia en arbol, estrella o anillo).
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Prestaciones (continuacion) Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Prestaciones

m Tiempo de respuesta del servicio de mensajeria Modbus (o Uni-TE)
Los intercambios entre el procesador automata y el médulo Ethernet son sincronos
con el tiempo de ciclo del automata, de la misma forma que los intercambios de

entradas/salidas. Cuando aparece un suceso (puesta al estado 1 de una entrada, por
ejemplo), sélo se podra emitir un mensaje tras la toma en cuenta de dicha entrada

TAR (inicio del siguiente ciclo) y la ejecucién del programa del autdomata (Modicon M340,
Modicon Premium o Modicon Quantum), es decir, una media aproximada de 1,5
tiempos del ciclo tras la aparicion del suceso.

El tiempo de acceso a la red (TAR) que figura en la siguiente tabla en ms es el
tiempo total de conexién del médulo mas el tiempo de espera antes de que se pueda
emitir el mensaje a la red.

Tratamiento de las  Modicon M340 Modicon Premium Modicon Quantum

peticiones de BMX NOE 0100  BMX P34 2020 TSX ETY 210 TSX ETY 4103/5103 140 NOE 771 01/111 140 CPU 65 150/160

mensajes Modbus  BvX NOE 0110  BMX P34 2030 TSX ETY 110WS TSX WMY 100 140 CPU 113/311 @@ 140 CPU 67 160 3
TCP/IP TSX P57 10..57 50 140 CPU 434/534 1e

Tiempo de acceso a COM
lared TAR

El tiempo de transaccion TT incluye el intervalo de tiempo entre la emisién de un
mensaje desde una estacion 1 cliente, su recepcion por parte de una estacion 2
servidora, el tratamiento de la peticion, el reenvio de la respuesta y su
reconocimiento por parte de la estacion 1 (por ejemplo, actualizacion de una salida).
Como se observa en el esquema de principio anterior:
m La duracion de la transaccion TT esta comprendida entre:
2XTC1+2XTAR<TT<4 XTC1+TC2+2XTAR
® La duracion media de TT,,,, es equivalente a:
TThoy =3 X TC1+0,5xTC2 +2 XTAR

Tiempo de respuesta del servicio Global Data

El tiempo de transaccion TT integra el intervalo entre la publicacion de un Global
Data por una estacion 1, su recepcion y su tratamiento por una estacién remota 2 y
su reenvio hacia la estacion inicial 1:

Para una variable intercambiada:
m SiTC <5 ms,
TAR duracioén de la transaccion: TT=5a6 XTC

m SiTC =10 ms,
duracién de la transaccion: TT =3 XTC
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Prestaciones (continuacion) Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Prestaciones

Tiempo de respuesta del servicio |/ O Scanning

El tiempo de respuesta TR comprende el tiempo entre el reconocimiento de una
informacién de una entrada remota y la actualizacion del estado de una salida
remota. Incluye el tiempo de tratamiento en el automata.

Este tiempo de respuesta TR estd compuesto por los siguientes parametros:

Entrada

*TMod E

N x T ciclo

Salida
S Tempo de respuesta (TR)

0 TMod E y TMod S: tiempo de respuesta del dispositivo lectura / escritura, excluido
el tiempo de transicion eléctrica en la entrada / salida (el TMod depende del
dispositivo, normalmente se sitia entre 1y 8 ms).

O TIOS E y TIOS S: tiempo entre 2 lecturas / escrituras del mismo dispositivo

(0,3 ms x nimero de dispositivos escaneados), como minimo equivalente al tiempo
de escrutinio configurado.

Si TIOS se ejecuta en paralelo al ciclo del autémata, puede despreciarse en vista del
tiempo de respuesta TR).

O T ciclo: tiempo del ciclo del autémata.

O TNet: tiempo de propagacion por la red (depende de la aplicacion, normalmente
TNet = 0,05 ms a 10 Mbit/s y 0,005 ms a 100 Mbit/s).

El tiempo de respuesta TR puede estimarse con las 3 férmulas siguientes:
m TR, = (tiempo de respuesta minimo con TIOS despreciado y 1 ciclo del
autémata).

TRmin =
(TMod E + 0) X TIOS E + (Tnet + N) X T de ciclo + (0 X TIOS S) + Tnet + TMod S

m TR, = (tiempo de respuesta tipico con 0,5 TIOS despreciado).

TRy, =
(TMod E + 0,5) X TIOS E + (Tnet + N) X T de ciclo + (0,5 X TIOS S) + Tnet + TMod
S

m TR, = (tiempo de respuesta maximo con TIOS no despreciado).

TR, ..,=TMod E + TIOS E + (Tnet + N) X T de ciclo + TIOS S + Tnet + TMod S

max
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Prestaciones (continuacion) MOdiCOn M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Prestaciones

Tiempo de respuesta de aplicacion (continuacién)
Tiempo de respuesta del servicio | / O Scanning (continuacién)
A continuacién, los tiempos de respuesta TMod E y TMod S:

Tipo de E/S distribuidas Tiempo de respuesta | Min. Tipico Max.

Momentum 170 ENT 110 02 TMod E 1ms 1ms 1ms
TMod S 5ms 5ms 5ms

Momentum 170 ENT 110 01 TMod E o TMod S 4 ms 6 ms 8 ms
Advantys STB STB NIP 2212 TMod E o TMod S 2ms 3ms 4 ms

A continuacién, los tiempos TIOS E / TIOS S medidos entre 2 ciclos de escrutacion
(red Ethernet con switches).

Tiempo (ms)
25
20
>t
15 ./
L=

10

5 —

0 =

1 5 10 20 30 40 50 60

N.° de productos escaneados

A continuacion, el nimero de ciclos N segun los procesadores:
Numero de ciclos N del procesador Min. Tipico Max.
Plataforma Modicon M340 con médulo BMX NOE 0100/0110 | 2 2,5 3

Plataforma Premium con médulos TSX ETY 4103/5103
Plataforma Quantum con médulos 140 NOE 771 01/771 11

Procesadores Modicon M340 BMX P34 2030/2040
Procesadores Premium TSX P57 26/3634M,
TSX P57 26 /2823M y TSX P57 36/4823AM
Procesadores Premium TSX P57 46/5634M 1 1 2
Procesadores Quantum 140 CPU 651 50/60
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Prestaciones (continuacion) Modicon M340
Transparent Ready / Presentacion del sistema
Prestaciones de la red TCP / IP Ethernet

Capacidades de tratamiento de las plataformas Modicon
Capacidad de tratamiento

Calcular con la ayuda de la siguiente tabla el total de mensajes a recibir por cada
automata de mensajeria Modbus (o Uni-TE) si se utilizan (valor R1, R2 o Ri) con la
capacidad del procesador de la estacion.

Tratamiento de las peticiones Modbus por cada ciclo de autémata

Plataformas Modicon M340, Modicon Premium / Atrium Mensajes recibidos
Comunicacion mediante EF o EFB (PL7 o Unity Pro)
Total de mensajes recibidos por TSX 5710 4 mensajes / ciclo

el autémata desde el conjunto de BMX P34 20/ TSX 5720 | 8 mensajes/ciclo
los médulos de comunicacion (1) TSX 5730 12 mensajes / ciclo

TSX 5740 16 mensajes / ciclo
TSX 57 50 (2) 16/20 mensajes / ciclo
Plataforma Limitaciones del puerto Limitaciones de los médulos | Médulos
Modicon integrado de comunicacién Ethernet
Quantum Todos los Registros 4x | Todos los Registros 4x | mediante
tipos de lectura/ escri-| tipos de lectura/ escri-| automata
solicitudes de | tura como solicitudes de | tura como
comunicacion | complemento | comunicacion | complemento
140 CPU 113 (3) | — - 1 mensaje / 4 mensajes/ |2 max.
ciclo ciclo
140 CPU 311 - - 1 mensaje / 4 mensajes/ |2 max.
ciclo ciclo
140 CPU 434/534| — - 4 mensajes/ |8 mensajes/ |6 max.
ciclo ciclo
140 CPU 651 16 mensajes / | 16 mensajes / | 4 mensajes/ |8 mensajes/ |6 max.
ciclo ciclo ciclo ciclo

Mensajes / ciclo: nUmero de mensajes procesados por ciclo en la tarea maestra del autémata
(ciclo tipico méaximo 50 a 100 ms)

Ejemplo:

Procesador Quantum 140 CPU 434 12e con 4 médulos Ethernet 140 NOE 771 o1:
- 20 mensajes / ciclo para todos los tipos de solicitudes de comunicacion.

- 32 mensajes / ciclo para los registros 4x de lectura / escritura.

Capacidad de tratamiento de las transacciones Ethernet

Comparar el nimero total de mensajes a recibir por cada estacion X [valores Ri, Rj]
y el nUmero total de mensajes emitidos X [valores Ei, Ej] por ejemplo para el
automata N) con la capacidad de tratamiento de las transacciones Ethernet que se
indica a continuacion.

Capacidad de tratamiento Modicon M340 BMX Modicon Premium TSX Modicon Quantum140
de las transacciones NOE 0100 P34 2030 ETY 210 ETY 4103/5103 P57 50 NOE 771 01/11  CPU 65 150/160
Ethernet P34 2040 ETY 110WS WMY 100 (4) NWM 100 00 (4) CPU 67 160
P57 10/20/30/40
Mensajeria Modbus 450 200 60 450 500 350 350
transacciones/s transacciones/s transacciones/s transacciones/s transacciones/s transacciones/s transacciones/s
Servicio I/O Scanning 2.000 2000 2000 2000 2000
transacciones/s transacciones/s  transacciones/s  transacciones/s  transacciones/s
Publicacién de Global Data | 800 800 800 800 800
transacciones/s transacciones/s  transacciones/s transacciones/s transacciones/s

(1) Es admisible una sobrecarga temporal en determinados ciclos de autématas causada,
por ejemplo, por un terminal de ajuste o la conexion temporal de un navegador de Internet.
(2) Solamente con el software Unity Pro.

(3) Solamente con el software Concept / ProWORX.

(4) El moédulo no dispone de servicios | / O Scanning ni Global Data.(TSX WMY 100

y 140 NWM 100 00).
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Prestaciones (continuacion) Modicon M340
Transparent Ready / Presentacion del sistema
Prestaciones de la red TCP / IP Ethernet

Capacidades de tratamiento de las plataformas Modicon
(continuacion)

Numero de conexiones TCP / IP simultaneas (sockets)

El niumero de conexiones TCP / IP simultaneas depende de la plataforma, asi como
del tipo de conexion a la red Ethernet:

m El puerto 10/100BASE-TX de los modulos de red.

m El puerto 10/100BASE-TX integrado en los procesadores.

Numero de Modicon M340 Modicon Premium Modicon Quantum
conexiones TCP/IP BMX NOE 0100  BMX P34 2020 TSX ETY 210 TSX ETY 4103/5103 140 NOE 771 01/11 140 CPU 65 150
simultaneas BMX P34 2030 TSX ETY 110WS TSX WMY 100 140 CPU 113/311 @ 140 CPU 65 160
TSX P57 10..57 50 140 CPU 434/53414B
Cliente 16 16 32 16 16 16
Servidor 32 32 64 (1) 64 (1) 64 (1)

(1) 64 conexiones TCP / IP simultaneas como méaximo entre clientes y servidores.

B MR [ sar | Sedbe [Eskid] E= | Gestion de ancho de banda de los médulos Ethernet TCP/IP
T [[Hmsnabima. El servicio de gestion de ancho de banda indica el nivel de carga del médulo de red
et o e Ethernet. Esto permite al usuario supervisar cualquier deriva y anticipar posibles
& Gl problemas.
i i La carga del médulo Ethernet se indica de 3 formas:
e m Carga prevista en la pantalla de configuracion del software Unity Pro/PL7.
m Carga efectiva en la pantalla de diagnéstico/puesta a punto del software
I | | | Unity Pro / PL7, asi como en las paginas de diagnostico a través de la Web. Se
visualiza en forma de gréafico de barras, animado en tiempo real.
7% wamy [FT Gl [ e m En el interface SNMP para acceder al gestor de red SNMP.

El ancho de banda se indica en porcentaje para cada uno de los servicios siguientes:
m Mensajeria Modbus (y Uni-TE).

BRI TET 1T - ¢ el

T b e S e b i

i |l ¢

[iire-=-Oda ae s iz m |/ O Scanning.
r— m Global Data.
m Otros.
PWisabn ko u
S
s

e b et % % P A Bl iy S
TR R T AT -
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Eleccidn Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Soluciones de procesador con puerto integrado
0 médulo

Soluciones Ethernet con la plataforma Modicon M340

ey El automata M340 dispone de 2 tipos de conexion a la red Ethernet:
! - m El puerto 10/100BASE-TX integrado en los procesadores Avanzados
Te BMX P34 2030/2040, lo que asegura igualmente el tratamiento de la aplicacion, los
intercambios con los otros médulos soportados en el rack y los otros puertos de
il"" comunicacion (bus CANopen o enlace serie Modbus).
™o m El puerto 10/100BASE-TX del médulo BMX NOE 0100 sobre el que, a diferencia
del procesador avanzado, se asignan todos los recursos en la comunicacion

i - Tl Ethernet TCP / IP.
a ,

W
=
v
&

. ) Estas caracteristicas de hardware diferentes incluyen capacidades igualmente

Puerto Ethernetintegrado o Médulo Ethernet . . L

en BMX P34 2030 / 2040 BMX NOE 0100 diferentes en lo que respecta a servicios y rendimiento:
m El puerto integrado permite satisfacer con menos costes las aplicaciones que no
son demasiado exigentes en términos de comunicacion (menos de 500 mensajes
utiles/s) y en entornos con pocas perturbaciones o ninguna.
m Cuando los volumenes de intercambios son mas importantes, o bien cuando las
redes se encuentran mas saturadas, la utilizacion de un médulo dedicado se
convierte en algo imprescindible.

Mas especificamente, para elegir la solucion que mejor se adapta a una aplicacion
determinada, deben analizarse dos criterios:

O La capacidad necesaria en lo que respecta al nivel de servicio.

O La capacidad necesaria en lo que respecta al rendimiento.

Nivel de servicio

El médulo BMX NOE 0100 no admite algunos servicios, mientras que otros sélo los
admite (en su totalidad o parcialmente) el puerto integrado de los procesadores
BMX P34 2030/2040.

Ver caracteristicas pags. 3/22 y 3/23.

Rendimiento

Se deben tener en cuenta dos tipos de comunicacion:

m Los intercambios utiles entre aplicaciones, relativas al autbmata, eestos
incluyen, los mensajes Modbus TCP / IP entrantes / salientes, los intercambios de
los servicios de | / O Scanning o Global Data, las solicitudes HTTP o FTP dirigidas
al servidor del autémata,...

Normalmente:

O El médulo BMX NOE 0100 dispone de un capacidad de tratamiento del orden de
2.000 mensajes/s (total entrantes / salientes).

O El puerto Ethernet integrado soélo trata alrededor de 500 mensajes/s.

m Los intercambios “imprevistos” que pueden resultar de un error de
programacion o de un suceso exterior. Se trata de trafico fuera del funcionamiento
normal, que no se ha destinado explicitamente al automata, pero que, si se produce,
puede haber riesgo de generar carga en el puerto Ethernet. Dos ejemplos:

O Un problema de software sobre un switch, un error de encaminamiento o un virus
informatico en un PC, hacen que se emita una avalancha de tramas “unicast” (punto
a punto) en el destino de la direccién IP del autémata.

O Por error, el autémata se inscribe en un grupo donde se publican demasiadas
variables Global Data con respecto a la capacidad de tratamiento del puerto
Ethernet.

Con el médulo BMX NOE 0100, este trafico “imprevisto” en ningiin caso puede
llegar a limitar la capacidad de tratamiento de la comunicacion entre aplicaciones.

En el puerto integrado de los procesadores BMX P34 2030/2040, este trafico
“imprevisto” puede resultar un estorbo. Por lo tanto, es necesario reservar la
utilizaciéon del puerto Ethernet integrado a arquitecturas en las que se domine el
trafico ambiente. Si el trafico ambiente se degenera, el impacto en el procesador, y
por consiguiente en la ejecucion del programa, puede ser importante y se pueden
perder tramas de Ethernet.
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Eleccion (continuacion)

Modicon M340

Red Ethernet TCP / IP, Transparent Ready
Soluciones de procesador con puerto integrado
0 modulo

(1)

80 %

70 %
50 %

Cargas de procesador max.

700

1400
Carga util

1 Isolated-
3 Open_

2 Mastered™

Ajuste del nivel de ancho de banda del puerto Ethernet
integrado de los procesadores

Carga “imprevista”

2100 mensaje/s

Cargas de procesador max. (1)

Ancho de banda de los procesadores con puerto integrado
BMX P34

La figura contigua ilustra el riesgo de trafico “imprevisto” y los medios de evitarlo:

1 Por defecto, el puerto Ethernet se configura con la opcién de ancho de banda en
modo “isolated”, lo que significa que el procesador BMX P34 2030/2040 se
conecta en una red aislada o en la que los intercambios se controlan por
completo. El usuario se asegura de que el trafico total, incluido el imprevisto, no
supera en ningun caso los 700 mensajes/s. Es el caso, por ejemplo, de una
maquina aislada con cable en Ethernet y que utiliza los servicios Modbus o | / O
Scanning. En este caso, se garantiza que la carga de CPU dedicada a Ethernet no
superara nunca el 50%.

2 Si el entorno es mas abierto, con la red conectada a otro segmento Ethernet, el
hecho de ajustar el ancho de banda en modo “mastered” permitira al procesador
BMX P34 2030 / 2040 absorber este trafico complementario, con un maximo de
1.400 mensajes/s.

/\ Hasta el 70% de los recursos del procesador se podran utilizar posiblemente en
caso de necesidad extrema, con el impacto correspondiente en el tiempo de ciclo de
las aplicaciones.

3 Por ultimo, si la red del equipo esta conectada a la red ofimatica o a Internet, es
posible que el trafico se intensifique de forma puntual. Si se comprueba este
riesgo, el ancho de banda debe ajustarse al maximo correspondiente al modo
“open”. Se podran absorber picos de intercambios, hasta 2.100 mensagjs/s,
pero puntualmente, la carga del procesador podra acercarse al 80%. Esto puede
convenir a aplicaciones de construccion o de infraestructura para las que el
aspecto del tiempo real no resulta fundamental. En este tipo de aplicacion, la
utilizacion de switch o de tecnologias VLAN permitira a pesar de todo reducir en
gran medida el indice de carga del enlace Ethernet.

Nota: Hay que tener en cuenta que en los 3 casos descritos anteriormente, se garantiza el trafico
util de 500 mensajes/s. Ademas, las funciones de diagnéstico integradas en el producto
permiten al usuario medir los indices de cargas del procesador y de su puerto integrado Ethernet
en tiempo real y por lo tanto, se puede ajustar el ancho de banda en la fase de puesta a punto
de la aplicacion.

Si las caracteristicas de la instalaciéon no responden a ninguna de las 3
configuraciones anteriores, el uso del médulo BMX NOE 0100 permitird conectar
una plataforma Modicon M340 a una red potencialmente muy saturada y/o que
necesite intercambios de aplicaciones muy importantes, superior a 500 mensajes/s.

Resumen

El siguiente gréafico resume los niveles de cargas en funcion del trafico, expresado
en mensajes/s segun el tipo de conexién a la red Ethernet: puerto integrado del
procesador o médulo de red Ethernet.

Puerto integrado
en el procesador
BMX P34 2020/2030

80 %

70 %

Carga “imprevista”
50 %

Médulo Ethernet
BMX NOE 0100

700 1400

2100 mensajes/s

Carga util

(1) Por encima de una carga de procesador del > 80%, existe el riesgo de pérdida de mensajes.
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Ficha del producto Modicon M340
Procesadores con puerto Ethernet integrado

Descripcién
- 1 = Los procesadores Modicon M340 con puerto Ethernet integrado BMX P34 2020 y
m S BMX P34 2030 incluyen en la parte frontal:

- 2 ‘ 1 Tornillo de seguridad para enclavamiento del médulo en su emplazamiento
' f . (referencia 0 ) del rack.

v 3 v+l 2 Un bloque de visualizacién que incluye, entre otros, 3 pilotos relativos al puerto

4 ——— Ethernet:
E' 5 —!—]"‘ O Piloto ETH ACT (verde): actividad en la red Ethernet TCP / IP.

" Y O Piloto ETH STS (verde): estado de la red Ethernet TCP / IP.
f - O Piloto ETH 100 (rojo): caudal binario en la red Ethernet TCP / IP (10 0 100 Mbit/s.
' @'_ 6 7 —'_l.:. 3 Un conector tipo USB mini B para la conexién de un terminal de programacién
o (o de un terminal de dialogo del operario de Magelis XBT GT) (1).

4 Un emplazamiento equipado con tarjeta de memoria Flash para guardar la

aplicacién y para la activacion del servidor Web clase Transparent Ready B10.

5 Un conector tipo RJ45 para la conexién a la red Ethernet TCP / IP

10BASE-T/100BASE-TX.

Segun el modelo:

6 Procesador BMX P 34 2020: un conector tipo RJ45 para enlace serie Modbus

o el enlace de modo de caracteres (RS 232C/RS 485, 2 hilos, sin aislar).

7 Procesador BMX P 34 2030: un conector de tipo SUB-D 9 contactos para el bus

de maquinas e instalaciones CANopen maestro.

En la parte posterior: 2 conmutadores rotativos de atribuciéon de direccion IP segln

3 modos:

o Direccion fijada por la posicion de los 2 conmutadores.

o Direccién fijada por los parametros de la aplicacion.

o Direccion fijada por el servidor BOOTP de la red Ethernet TCP / IP.

Caracteristicas
Tipo de médulos Software Unity Pro BMX P34 2020 | BMX P34 2030
Servicios Clase B10
Transparent Servidor Web Acceso a la descripcion y el estado del producto, al diagnéstico del autémata “Rack Viewer”
Ready Acceso a las variables del autdmata “Data editor”
Servicio basico de comunicacion Ethernet TCP / IP | Mensajeria Modbus TCP (lectura / escritura de palabras de datos)
Servicios 1/ O Scanning -
avanzados de Global Data —
comunicacion FDR Cliente: asignacién automatica de direccion IP y parametros de red

Ethernet TCP / IP
Notificacion por correo -

electronico SMTP
Administrador de red SNMP Si
Gestion de ancho de banda Si

Estructura Interface fisico 10BASE-T/100BASE-TX (RJ45)
Caudal binario 10/100 Mbits/s con reconocimiento automatico
Medio Par trenzado

Procesador N.°de E /S digitales 1024

Modicon N ge E /S analgicas 256

M340 N.° de vias de aplicacion 36
N.° méaximo de conexiones Ethernet TCP / IP 2 (puerto integrado y médulo de red BMX NOE 0100)
Otros puertos de comunicacion integrados Enlace serie Modbus 0 modo de caracteres ] Bus CANopen
Temperatura de funcionamiento 0...+60°C
Humedad relativa 10...95% sin condensacion en funcionamiento
Grado de proteccion 1P20
Fuente de alimentacion Suministrada por la alimentacion del rack que soporta el procesador
Conformidad con las normas IEC/EN 61131-2, UL 508, CSA 1010-1, FM Clase 1 Division 2 Grupo A/B/C/D, C€
LED de Actividad en la red Ethernet TCP / IP (ETH ACT, verde)
visualizacion Estado de la red Ethernet TCP / IP (ETH STS, verde),

Caudal binario de la red Ethernet TCP / IP, 10 o0 100 Mbit/s (ETH 100, rojo)
4 LED especificos del funcionamiento del procesador (RUN, ERR, |/ O, CARD ERR)
1 02 LED especificos de otros puertos de comunicacién SER COM o CAN RUN y CAN ERR) (2)

Referencias
- Ty o e 7 Designacién Capacidad de E /S Otros puertos Referencia Peso
m - 1@‘-,, Capacidad dela  de comunicacién (kg)
: : memoria integrados
" - ‘ Procesadorescon 1024 E / S digitales Enlace serie Modbus o BMX P34 2020 0,205
‘v ;,‘ t : enlace Ethernet 256 E / S analdgicas modo de caracteres
¥ integrado 36 vias especificas  Bus CANopen BMX P34 2030 0,215
-
I @ —!—]‘ Clase B10 4096 Kb integrados
et | =
L

(1) El terminal grafico Magelis XBT GT necesita el software de configuracion Vijeo Designer
version 4.5. Disponible el 1¢ trimestre de 2007.
(2) SER COM para enlace serie o CAN RUN y CAN ERR para bus CANopen.

& gy

BMX P34 2020 BMX P342030
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Ficha de producto

(continuacion)

Modicon M340
Modulo de red Ethernet

e

Caracteristicas

Tipo de médulos

Servicios

Software Unity Pro

Clase

Presentacion

El médulo BMX NOE 0100 es un médulo estandar que ocupa un solo
emplazamiento en el rack de la plataforma Modicon M340 equipado con un
procesador Estandard o avanzado asociado (1 médulo maximo por configuracién).
Segun la tarjeta de memoria con la que esté equipado, el servidor Web es de clase
Transparent Ready B30 o C30.

Descripcion

La parte frontal del médulo BMX NOE 0100 incluye:

1 Tornillo de seguridad para enclavamiento del médulo en su emplazamiento
(referencia 0 ) del rack.

2 Un bloque de visualizacién que incluye 6 pilotos, 3 de los cuales, relativos al

puerto Ethernet:

Piloto ETH ACT (verde) : actividad en la red Ethernet TCP / IP.

Piloto ETH STS (verde) : estado de la red Ethernet TCP / IP.

Piloto ETH 100 (rojo) : caudal binario en la red Ethernet TCP / IP (10 o 100 Mbit/s).

Un emplazamiento equipado con su tarjeta de memoria Flash para activar el

servidor Web, clase Transparent Ready B30. Esta tarjeta se puede sustituir por la

tarjeta BMX RWS C016M de clase Transparent Ready C30.

4 Un conector tipo RJ45 para la conexion a la red Ethernet TCP / IP
10BASE-T/100BASE-TX.

5 Un pulsador RESET de punta de lapiz que provoca un arranque en frio del
maédulo.

En la parte posterior: 2 conmutadores rotativos de atribucion de direccion IP segun

3 modos:

o Direccion fijada por la posicién de los 2 conmutadores.

o Direccion fijada por los parametros de la aplicacion.

O Direccion fijada por el servidor BOOTP de la red Ethernet TCP / IP.

wooao

BMX NOE 0100 + BMX RWS C016M o
BMX NOE 0110

B30 C30

BMX NOE 0100

Transparent Servidor Web basico

Acceso a la descripcion y el estado del producto, al diagnéstico del autémata “Rack Viewer”

Ready Acceso a las variables del autémata “Data editor”
Servidor Web configurables No Si
Paginas Web de usuario (tamafo disponible) — Si (16 Mb)
Servicio basico de comunicacion Ethernet TCP / IP | Mensajeria Modbus TCP (lectura / lescritura de palabras de datos)
Servicios 1/ O Scanning Si
avanza_dos.Qe Global Data Si
comunicacion ; Frp— 2 e ; 2 7
Ethernet TOP / 1P FDB. _ Cliente/servidor: asignacion automatica de direccion IP y parametros de red
Notificacion por correo =
electrénico SMTP
Administrador de red SNMP Si
Gestion de ancho de banda Si
Estructura Interface fisico 10BASE-T/100BASE-TX (RJ45)
Caudal binario 10/100 Mbits/s con reconocimiento automatico
Medio Par trenzado
Médulo Temperatura de funcionamiento 0...+60°C
de red Humedad relativa 10...95% sin condensacién en funcionamiento
Grado de proteccién 1P20
Fuente de alimentacion Suministrada por la alimentacién del rack que soporta el procesador
Conformidad con las normas IEC/EN 61131-2, UL 508, CSA 1010-1, FM Clase 1 Divisién 2 Grupo A/B/C/D, C€
LED de Actividad en la red Ethernet TCP / IP (ETH ACT, verde)
visualizacion Estado de la red Ethernet TCP / IP (ETH STS, verde)
Caudal binario de la red Ethernet TCP / IP, 10 o0 100 Mbit/s (ETH 100, rojo)
3 LED especificos del funcionamiento del médulo (RUN, ERR, CARD ERR)
Referencias

BMX NOE 0100/0110

BMX RWS OeeM

Designacion Caudal Clase Referencia Peso
Transparent Ready kg

Moédulo dered  10/100 Mbits/s B30 BMX NOE 0100 0,200
Ethernet TCP/IP C30 BMX NOE 0110 A 0,200
Tarjetas de (1) C30 BMX RWS C016M 0,002
memoria 2) B30 BMX RWS B00OM 0,002

(1) La tarjeta de memoria se pide por separado y sustituye a la tarjeta de memoria
BMX RWS B000M suministrada de base con el médulo BMX NOE 0100.
(2) Tarjeta en elemento de repuesto, suministrada de base con el médulo BMX NOE 0100.

A Consultar disponibilidad.

Schneider Electric
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Referencias Modicon M340

Sistema de cableado / Elementos de conexidon
ConneXium

Cables de conexién de cobre blindados

Se ofrecen los cables de conexion blindados ConneXium en dos ofertas con el fin
de responder a los distintos estandares y homologaciones en vigor:

B Cables blindados de par trenzado segtn el la norma EIA / TIA 568.

Estos cables cumplen con las normas:

O Estandar EIA / TIA-568, categoria CAT 5E.

0 Norma IEC 11801/ EN 50173, clase D.

La resistencia al fuego cumple con:

o NFC 32070# clasificacion C2.

o Normas IEC 322/1.

O Baja emision de humos y libre de halégenos.

B Cables blindados de par trenzado homologados UL y CSA 22.1.
Estos cables cumplen con:

O Las normas ULy CSA 22.1.

La resistencia al fuego esta de acuerdo con NFPA 70.

Cables blindados de par trenzado en el estandar EIA / TIA 568

Designacion Preequipado en los Longitud Referencia Peso
extremos kg
Cables paralelos 2 conectores tipo RJ45 2m 490 NTW 000 02 -
Para la conexion hacia 5m 490 NTW 000 05 _

equipo terminal (DTE) 12m 290 NTW 000 12 -

40m 490 NTW 000 40 -
490 NTe 000 oo 80m 490 NTW 000 80

Cables cruzados 2 conectores tipo RJ45 5m 490 NTC 000 05 -
Para la conexion entre hubs, 15 m 490 NTC 000 15 —
switches y transceivers 20m 290 NTC 000 20 -

80m 490 NTC 000 80 -

Cables blindados de par trenzado homologados UL y CSA 22.1

Designacion Preequipado en los Longitud Referencia Peso
extremos kg
Cables paralelos 2 conectores tipo RJ45 2m 490 NTW 000 02U -
Para la conexion hacia 5m 490 NTW 000 05U —

equipo terminal (DTE) 12m 290 NTW 000 12U -

40m 490 NTW 000 40U -
80m 490 NTW 000 80U -

Cables blindados 2 conectores tipo RJ45 5m 490 NTC 000 05U -
Para la conexion entre hubs, 15 m 490 NTC 000 15U _
switches y transceivers 20m 290 NTC 000 40U -

80m 490 NTC 000 80U -

Cables de fibra 6ptica de vidrio

Estas fibras 6pticas de vidrio se destinan a las conexiones:
B Hacia equipo terminal (DTE).
m Entre hubs, transceivers y switches.

490 NOC 000 05

Designacion Preequipado en los Longitud Referencia Peso
extremos kg
Cables de fibra 1 conector tipo SC 5m 490 NOC 000 05 -
"‘ optica de vidrio 1 conector tipo MT-RJ
’ - 1 conector tipo ST (BFOC) 5m 490 NOT 000 05 -
g’f 1 conector tipo MT-RJ
’\
490 NOT 000 05 2 conectores tipo MT-RJ 3m 490 NOR 000 03 -

5m 490 NOR 000 05 -

\‘/ 15m 490 NOR 000 15 -

490 NOR 000 05
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Referencias (continuacion) Modicon M340
Sistema de cableado / Elementos de conexién
ConneXium

Elementos sueltos para switches TCS ESM

Designacion Fibra optica Tipo Referencia Peso
kg
Modulos de fibra Multimodo 50/125um ~ 1000BASE-SX TCS EAA F1LFU00 0,040
para puertos 0 62,5/125um
Gigabit con Monomodo 9/125ym  1000BASE-LH TCS EAA F1LFH00 0,040

conector tipo LC

! e Multimodo 50/125uym ~ 1000BASE-LX TCS EAA F1LFS00 0,040
TCS EAA Fi1LFe 00 0 62,5/125um
Monomodo 62,5/125ym

LLave de la copia A través del puerto USB en la parte TCS EAM 0100 -
de seguridad de la frontal del switch, permite:
configuracion - La copia de seguridad y el

restablecimiento de su configuracion

- La actualizacion del firmware interno

Elementos de conexién para switch IP67

Designacion Preequipado en los extremos Longitud Referencia Peso
kg
Cables de cobre 1 conector IP67 tipo M12, 1m TCS ECL 1M3M 1S2 -
4 contactos 1,5m TCS ECL 1M3M 1X5S2
y 1 conector tipo RJ45 3m TCS ECL 1M3M 3S2 -
5m TCS ECL 1M3M 5S2 -

10m TCS ECL 1M3M 10S2 -
25m TCS ECL 1M3M 25S2 -
40m TCS ECL 1M3M 40S2

2 conectores IP67 tipo M12, 1m TCS ECL 1M1M 1S2 -
4 contactos 1,5m TCS ECL 1M1M 1X5S2
3m TCS ECL 1M1M 3S2 -
5m TCS ECL 1M1M 5S2 -

10m TCS ECL 1M1M 10S2 -
25m TCS ECL 1M1M 2582 -
40m TCS ECL 1M1M 40S2

Adaptador Conector IP67 tipo M12, - TCS EAA F11F13F00 -
M12/RJ45 4 contactos hembray conector
RJ45 hembra

Dimension An X Al X F =20 X 18 X 50 mm.
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Presentacion Modicon M340
Bus de maquina e instalacion CANopen

Presentacion

Schneider Electric ha elegido CANopen como bus de méaquinas e instalaciones por
sus prestaciones funcionales y sus ventajas resultantes en el mundo de la
automatizacion. La aceptacion general de CANopen ha dado lugar a esta decision
y cada vez son mas los productos CANopen que se utilizan en las arquitecturas de
automatizacion.

CANopen constituye una red abierta admitida por méas de 400 empresas de todo el
mundo y promovida por CAN in Automation. CANopen cumple con las normas
EN 50325-4 e ISO 15745-2.

CANopen proporciona la transparencia hacia Ethernet
CAN in Automation y Modbus-IDA han trabajado conjuntamente para crear una
norma que permita una total transparencia entre CANopen y Modbus TCP / IP. Esta
colaboracion ha dado como resultado la especificacién CiA DSP309-2 que define los
estandares de comunicacién entre una red Modbus TCP / IP y un bus CANopen.
La especificacion define los servicios de correspondencia y permite a los equipos
CANopen comunicarse con una red Modbus TCP / IP a través de una pasarela. El acceso
a la informacién de un equipo CANopen puede realizarse en lectura y en escritura.

Esta especificacion es la primera norma que permite desarrollar una comunicaciéon
estandar abierta entre Modbus TCP / IP y CANopen. Orienta las soluciones de red
de Schneider Electric hacia una mejor integracion, diagnéstico y configuracion de las
aplicaciones distribuidas. Permite a las maquinas y a las instalaciones conectarse a
una red Ethernet combinando las ventajas de cada red en su zona especifica.

Modicon M340

Lexium 15
oP Lexium 05,
Advantys STB ATV 31

“In iE @

)

Premium e Bus CANopen
De1a127
esclavos M ﬁ

’ Osicoder

ATV 71

FTB1CN FTB1CN

TeSys Quickfit con
TeSysd

El bus CANopen es un bus multi-maestro que garantizan un acceso determinado y
seguro a los datos en tiempo real de los equipos de automatizacion. El protocolo de
tipo CSMA / CA se basa en intercambios de difusion, emitidos ciclicamente o por
eventos, garantiza una utilizacion 6ptima de la banda pasante. Un canal de
mensajeria permite asimismo la parametrizacion de los equipos esclavos.

El bus utiliza un doble par trenzado blindado en el que, con la plataforma Modicon M340,
la conexién de 63 equipos como maximo se realiza mediante encadenamiento o
derivacion. El caudal binario variable entre 20 Kbit/s y 1 Mbit/s esta condicionado
por la longitud del bus (de 2.500 m a 20 m).

Cada extremo del bus debe estar equipado con una terminacién de linea.

El bus CANopen tienen las siguientes caracteristicas:

Sistema de bus abierto.

Intercambio de datos en tiempo real sin sobrecarga del protocolo.
Disefio modular con posibilidad de modificar su tamano.

Interconexién y capacidad de intercambio de los equipos.
Configuraciéon normalizada de las redes.

Acceso a todos los parametros de los equipos.

Sincronizacion y circulacion de los datos de procesos ciclicos y/o de los
controlados por sucesos (tiempo de reaccion del sistema corto).
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Equipos conectables

Modicon M340

Bus de maquina e instalacion CANopen

Advantys FTB

TeSys Quickfit Altivar ATV 31

Ejemplo de equipos conectables en CANopen

e = O an

Ejemplo de pantalla Unity Pro de configuracion de los equipos
servomotor Lexium 05 y repartidor IP67 de E / S Advantys FTB

Equipos conectables

La plataforma de automatizacién Modicon M340, a través de su procesador con
conexion CANopen integrada BMX P34 2010/2030 garantiza la funcién de maestro
en el bus de maquina.

Equipos de la marca Telemecanique conectables en el bus CANopen:

m Codificadores absolutos multivuelta @ 58 mm Osicoder XCC 3510P / 3515C S84CB.
B Arranques-motor TeSys modelo d, que utilizan el sistema de ayuda para la
instalacion TeSys Quickfit (con acoplador de comunicacion APP 1CCO0 / 02).

m Entradas/salidas distribuidas Optimum IP20 Advantys OTB con médulo de
interface OTB 1C0 DMILP (mddulos de extension de E/S no permitidos).

m Entradas/salidas distribuidas modulares IP20 Advantys STB a través del médulo
NIM STB NCO 1010/2212.

B Repartidores monobloc IP67 de entradas/salidas Advantys FTB FTB 1CNeeeee.
m Controladores configurables de seguridad Preventa XPS MC16ZC / 32ZC.

m Variadores de velocidad para motores asincronos 0,18...15 kW Altivar 31
(versiones 1.1, 1.2y 1.3) ATV 31H eeeee.

m Variadores de velocidad para motores asincronos 0,75...630 kW Altivar 71/61
ATV 61H /71H eeeee.

m Servovariadores de velocidad Lexium 05, 0,4...6 kW para servomotores BSH,
LXM 05AeDeeee.

m Servovariadores de velocidad Lexium 15, 0,9...42,5 kW para servomotores BDH
0 BSH, LXM 15Le / 15MD / 15HC eeee.

m Motovariadores compactos inteligentes ICLA de Berger Lahr (sociedad del grupo
Schneider Electric) IFE 71, IFA 6e, IFS 60 / 9e.

Instalacion del software mediante Unity Pro

La configuracion del bus CANopen en la plataforma Modicon M340 esta totalmente
integrada en el software Unity Pro. Desde el editor grafico de Unity Pro, basta con
seleccionar los equipos presentes en el catalogo y asignarles su direccion de
esclavo CANopen. Los intercambios entre el bus CANopen y el procesador Modicon
M340 pueden asignarse por configuracién a la tarea rapida o a la tarea maestra.

Las funciones o perfiles predefinidos permiten crear automaticamente el interface de
usuario con las variables de proceso (PDO), de tal forma que una posible
modificacién posterior de la asignacion de dichas variables no tendra ningun
impacto en el direccionamiento topoldgico de las mismas.

Segun los equipos, las pantalla de configuracién especializadas permiten asignar
los parametros iniciales.

Finalmente, también se ofrece un modo “experto” para los especialistas de
CANopen que deseen optimizar el rendimiento del bus CANopen o reasignar de
forma diferente las variables de proceso (PDO).

El acceso aciclico a los datos de servicio (SDO) correspondientes a cualquier objeto
CANopen de un equipo se lleva a cabo facilmente desde la aplicacion gracias a las
funciones de comunicacion de los estandares READ_VAR y WRITE_VAR o bien,
desde las pantallas de diagnostico del software Unity Pro.

Estas mismas pantallas permiten visualizar graficamente el estado del bus, asi
como acceder con un simple clic al diagnéstico emitido por un equipo defectuoso.

Presentacion: Caracteristicas:
pag. 3/26 pag. 3/28

Referencias:
pags. 3/29 a 3/31
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BMX P34 2030 integran el puerto de comunicacion CANopen. Incluyen en la parte

Descripcion Modicon M340
y caracteristicas Bus de maquina e instalacion CANopen
Descripcién
. e = el Los dos procesadores avanzados de la plataforma Modicon M340 BMX P34 2010 y
Ca b 1 __*-'%sx

BMX P34 2010

BMX P34 2030

frontal:

1 Tornillo de seguridad para enclavamiento del médulo en su emplazamiento

(referencia 0) del rack.

Un bloque de visualizacién que incluye entre otros:

Piloto CAN RUN (verde): bus maquina / instalacion integrado operativo.

Piloto CAN ERR (rojo): fallo del bus maquina / instalacion integrado.

Un conector tipo USB mini B para la conexién de un terminal de programacion.

Un emplazamiento equipado con su tarjeta de memoria Flash para la copia de

seguridad de la aplicacion.

5 Un conector tipo RJ45 para la conexion serie (con el modelo BMX P34 2010)
o un puerto Ethernet TCP / IP (con el modelo BMX P34 2030).

6 Un conector tipo SUB-D de 9 contactos para el bus de maquinas e instalaciones
CANopen maestro.

dowOoOnmN

Caracteristicas

Tipo de bus CANopen

Servicios Clase de conformidad M20

CANopen Estandar DS 301 V 04.02, 303-2
Perfil del aparato DS 405
Especificaciones -

Estructura Interface fisico SUB-D, macho de 9 contactos
Topologia Enlace de los equipos mediante encadenamiento y/o derivacion

Metodo de acceso

CSMA / CA, principio consumidor / productor con escuha de portadora, deteccion de colisién
y arbitraje de las prioridades de los mensajes

Nivel de aplicacion

Mensajes que llevan los objetos: datos de proceso (PDO), datos de servicio (SDO), gestion
de red (NMT), funciones especiales (SYNC, EMCY, TIME)

Transmision

Caudal binario

20 Kbit/s...1 Mbit/s segun la longitud del bus

Medio Doble par trenzado blindado
Configuracion  N° de equipos esclavos 63 como max.
fisica CANopen  Cydal binario 1 Mbit's | 800 Kbit/s | 500 Kbit/s | 250 Kbit/s | 125 Kbit's | 50 Kbit/s | 20 Kbit/s
Longitud méax. del bus m 20 40 100 250 500 1000 | 2500
Longitud méax. de las derivaciones en | m 0,6 6 10 10 10 120 300
una misma caja de derivacion (2)
Limitacion por N.° de equipos 64 32 16
segmento Longitud méx. del | m 160 185 205
segmento (4)
Procesador BMX P34 2010 | BMX P34 2030
Modicon M340 N ° ge racks 1 (4, 6, 8 0 12 emplazamientos)
N.° de emplazamientos max. 12 para procesador y médulos (fuera del médulo de alimentacion)
N.° méximo en E/STON 1.024,704 en configuracion monorack (64 E/S X 11)
“In rack” E / S analogicas 256,66 en configuracion monorack (4 E/S X 11)
Regulacion Bucles programables (a través de biblioteca de bloques EFBs de regulacion CONT-CTL
Contaje 36 vias
Movimiento Ejes independientes en bus CANopen (a través de biblioteca MFB)
Conexiones Ethernet TCP / IP - 1 puerto RJ45, 10/100 Mbit/s
integradas Bus CANopen 1 maestro (SUB-D de 9 contactos)
Enlace serie 1 puerto RJ45, Modbus maestro / esclavo o modo -
caracteres
Puerto USB 1 puerto 12 Mbit/s
Maédulo de Ethernet TCP / IP 1 puerto RJ45, 10/100 Mbit/s, con servidor Web basico de clase Transparent Ready B30 o
comunicacion servidor Web configurable de clase Transparent Ready C30 (con tarjeta BMX RWS 016MC) o
NOE 0110
Capacidad de memoria RAM interna | Kb 4.096 de los cuales 3.584 para programa, constantes y simbolos y 256 para datos

(1) Para otras recomendaciones, consultar el manual de instalacion de hardware CANopen
disponible en nuestro sitio web www.telemecanique.com.

(2) Reducir de la longitud del bus, 15 m por repetidor.

(3) Con la utilizacién de cables CANopen TSX CAN Ce50/100/300 y de cables preequipados
TSX CAN CeDDO03/1/3/5.
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Referencias Modicon M340
Bus de maquina e instalacion CANopen

Procesadores avanzados Modicon M340 con enlace del bus CANopen integrado

: Los médulos de procesadores Modicon M340 se suministran con la tarjeta de
{ %\ memoria Flash BMX RMS 008MP. Esta tarjeta garantiza de manera transparente:
- - La copia de seguridad de la aplicacién (programa, simbolos y constantes).
I i _,'_}.- - La activacién del servidor Web basico, clase Transparent Ready B10
i (con procesador BMX P34 2030).
g' Esta tarjeta se puede sustituir por otra que garantice ademas, el almacenamiento
1 1 de archivos (ver pag. 1/9).
. g Capacidad de E/S (1) Capacidad N.° max. de médulos Puertos comunicacion Referencia Peso
memoria A de red integrados 3) kg
Prestacion BMX P340 20, 1 rack
BMX P34 2010 1.024 E/ S digitales 4.096 Kb 1 red Bus CANopen BMX P34 2010 -
256 E /S analégicas integrado Ethernet TCP /IP Enlace serie Modbus
% s 36 vias especificas
. L Bus CANopen BMX P34 2030 -

- Red Ethernet TCP / IP
[

(1) Capacidad en entradas / salidas en configuracién monorack, ver caracteristicas en pag. 1/8.

BMX P34 2030

Sistema de cableado bus CANopen

Modicon M340 con procesador Magelis 12
BMX P34 2010/2030 XBT GT Advantys STB Advantys FTB ‘ Advantys FTB

PC o herramientas
de supervision

: i
16 16
Osicoder
—24V
17
5 7
IcLA
ATV 31 ATV 71 EE
Lo @ Controlador
de seguridad
Preventa i
Lexium 15 TeSys Quickfit
Nota: Cdédigos y referencias 1, 2, ..., 17, ver pags. 3/38 y 3/39.
Se ofrecen diferentes tipos de cables para poder realizar todo tipo de aplicaciones,
inclusive para los entornos severos (definicion de entornos estandar y severos, ver
péag. 3/38).
Se encuentran disponibles varios conectores para responder a todas las
necesidades: conectores rectos, acodados a 90° o acodados con posibilidad de
conectar un equipo de tipo PC o pocket de diagnéstico.
La alimentacion de los equipos se puede realizar a través de los cables y las cajas
de derivacion: un par de cables AWG24 para las sefiales CAN, un par de cables
AWG22 para la alimentacién y la masa.
La oferta de cableado IP20 se completa ademas con una oferta de cableado IP67.
Presentacion: Descripcion: Caracteristicas:
pag. 3/26 pag. 3/28 pag. 3/28
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Referencias (continuacion) Modicon M340

Bus de maquina e instalacion CANopen
Sistema de cableado

Cajas de derivacion y conectores estandar

| Im Designacion Descripcion Cdédigo Longitud  Referencia Peso
(1) kg
I \ Caja de derivacion 4 puertos SUB-D. Bornero con tornillos parala 1 - TSX CAN TDM4 0,196
CANopen IP20 conexién de los cables principales
Adaptador de final de linea
Conectores IP20 Acodado a 90 2 - TSX CAN KCDF 90T 0,046
TSX CAN TDM4 .
CANopen SUB-D Recto (2) - - TSX CAN KCDF 180T 0,049

de 9 contactos hembra.
Interruptor para adaptacion
de final de linea

Acodado a 90° con SUB-D de 9 contactos para la 4 - TSX CAN KCDF 90TP 0,051
conexién al PC o a herramientas de diagnéstico

Conectores M12 IP67 Macho - - FTX CN 12M5 0,050
Hembra - - FTX CN 12F5 0,050
Caja de derivacion 2 puertos RJ45 9 - VW3 CAN TAP2 -

CANopen IP20 para
Altivar y Lexium 05

Cables preequipados IP20 estandar

Designacion Descripcion Cdédigo Longitud  Referencia Peso
1) unitaria kg
Cables CANopen Estandar, marcado C€: baja liberacion de humos. 5 50 m TSX CAN CA50 4,930
(AWG 24) Sin halégenos. No propagador de llama 100 m TSX CAN CA100 8,800
(IEC 60332-1)
300 m TSX CAN CA300 24,560
Estandar, homologacion UL, marcado C€: 5 50 m TSX CAN CB50 3,580
no propagador de llama (IEC 60332-2) 100 m TSX CAN CB100 7,840
300 m TSX CAN CB300 21,870
TSX CAN KCD F90T Pgrq entornos severos (3) o insta!gciones 5 50 m TSX CAN CD50 3,510
moviles, marcado C€: baja liberacion de humos. 100 m TSX CAN CD100 7,770
Sin halégenos. No propagador de llama
S (IEC 60332-1). Resistencia a los aceites 300m TSX CAN CD300 21,700
Cables CANopen Estandar, marcado C€: baja liberacion de humos. 6a 0,3m TSX CAN CADDO3 0,091
preequipados Sin halégenos. No propagador de llama 1m TSX CAN CADD1 0,143
1 conector SUB-D de (IEC 60332-1)
9 contactos, hembraen 2 m I:; g:: g:ggg giig
cada extremo m i
TSX CAN KCD F180T (AWG 24) Estandar, homologacion UL, marcado CE: 6a 03m TSX CAN CBDDO03 0,086
— no propagador de llama (IEC 60332-2) 1m TSX CAN CBDD1 0,131
I 3m TSX CAN CBDD3 0,268
5m TSX CAN CBDD5 0,400
Cables CANopen Estandar, marcado C€: baja liberacion de humos. 6b 0,5m TCS CCE 4F3M05 -
preequipados Sin halégenos. No propagador de llama 1m TCS CCE 4F3M1 -
1 conector SUB-D (IEC 60332-1)
gje 9 Cort‘tacg"ﬁis Estandar, homologacién UL, marcado C€: 6b 0,5m TCS CCU4F3M05 -
conector no propagador de llama (IEC 60332-2 _
(AWG 24) propag ( ) im TCS CCU 4F3M1
Cables CANopen 2 conectores SUB-D de 9 contactos, 1 machoy - 0,5m TLA CD CBA 005 -
TSX CAN KCD F90TP preequipados 1 hembra 1,5m TLA CD CBA 015 —
3m TLA CD CBA 030 -
5m TLA CD CBA 050 -
Cables preequipados estandar IP67
Designacion Descripcion Cdédigo Longitud  Referencia Peso
1) unitaria kg
Cables CANopen Cables preequipados de 2 conectores acodados 12 0,3m FTX CN 3203 0,40
preequipados tipo M12, de 5 contactos, codificacion A 0,6m FTX CN 3206 0,70
(1 conector macho y 1 conector hembra) im ETX CN 3210 0.100
2m FTX CN 3220 0,160
3m FTX CN 3230 0,220
5m FTX CN 3250 0,430
Cables preequipados con 1 conector hembra tipo 7 3m FTX CN 3130 -
M12, de 5 contactos, codificacion A en 1 extremo 5m FTX CN 3150 —

y libre en el otro extremo

(1) Codigos, ver pag. 3/37.
(2) Para conexion con la tarjeta programable Controller Inside, también puede utilizarse el conector VW3 CAN KCDF 180T.
(3) Entorno estandar:
- Sin limitaciones ambientales especificas.
- Temperatura de utilizacion comprendida entre + 5°C y + 60 °C.
- Instalacion fija.
Entorno severo:
- Resistencias a los hidrocarburos, a los aceites industriales, a los detergentes, a las chispas de soldadura.
- Humedad de hasta 100%.
- Ambiente salino.
- Grandes variaciones de temperatura.
- Temperatura de utilizacion comprendida entre - 10 °Cy + 70 °C.
- Instalacién movil.
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Referencias (continuacion) Modicon M340

Bus de maquina e instalacion CANopen
Sistema de cableado

Accesorios de conexion IP20

Designacion Descripcion Codigo Longitud  Referencia Peso
1 unitaria kg
Conector CANopen SUB-D hembra de 9 contactos. Interruptor para — - VW3 CAN KCDF 180T -
para variador Altivar 71 adaptacion final de linea. Salida de los cables a
2 180°
VW3 CAN A71
Adaptador para Adaptador CANopen SUB-D hacia RJ45 - - VW3 CAN A71 -
variador Altivar 71
L Cables CANopen 1 conector RJ45 en cada extremo. 10 0,3m VW3 CAN CARRO3 -
| preequipados para 1m VW3 CAN CARR1 -
| variadores Altivar y
il Lexium 05
I
il Adaptador bus Interface material para enlace en corformidad con 14 - AMO 2CA 001V000 0,110
- CANopen para el estandar CANopen + 1 conector para conexion
;@ servomotor Lexium 15 de un terminal PC

J"‘ Hﬂ) Conector en Y CANopen / Modbus - - TCS CTNO11M11F -

AMO 2CA 001V000

Accesorios de conexion IP67
Para repartidores monobloc Advantys FTB

Designacion Composicion Cédigo Longitud  Referencia Peso
(1) kg
Terminacion de linea Equipada con 1 conector tipo M12 13 - FTX CNTL12 0,010
1P67 (para extremo de bus)
Cables de conexion Equipados con 2 conectores tipo 7/8, 16 0,6 FTX DP2206 0,150
de la alimentacién de 5 contactos 1 FTX DP2210 0,190
=24V 2 FTX DP2220 0,310
5 FTX DP2250 0,750
Equipados con 1 conector tipo 7/8, de 5 17 1,5 FTX DP2115 0,240
- !I.n’ contactos en 1 extremo y libre en el otro 3 FTX DP2130 0,430
FTX DP21ee ‘ 5 FTX DP2150 0,700
Té de conexion Equipado con 2 conectores tipo 7/8, - - FTX CNCT1 0,100
para alimentacion de 5 contactos
Elementos sueltos
Designacion Composicion Venta por Referencia Peso
kg
Conectores Tipo 7/8, de 5 contactos Macho - FTX C78M5 0,050
Hembra — FTX C78F5 0,050
XZ CC12¢DM50B Recto, tipo M12, 5 bornas para atornillar Macho - XZ CC12MDM50B 0,020
Hembra — XZ CC12FDM50B 0,020
Acodado, tipo M12, 5 bornas para atornillar Macho - XZ CC12MCM50B 0,020
Hembra — XZ CC12FCM50B 0,020
Tapones Para conector tipo M8 (venta por lotes de 10) - FTX CM08B 0,100
de estanqueidad Para conector tipo M12 (venta por lotes de 10) - FTX CM12B 0,100
Para conector tipo 7/8 - FTX C78B 0,020
Y de conexion Conexién de 2 conectores tipo M8 en el conector M12 - FTX CY1208 0,020
del repartidor
XZ CC12eCM50B Conexidn de 2 conectores tipo M12 en el conector M12  — FTX CY1212 0,030
del repartidor
Adaptador Equipado con 2 conectores tipo M12 - FTX DG12 0,020
de diagnéstico
Etiquetas de Para repartidores de plastico Lote de 10 FTX BLA10 0,010
codificacion Para repartidores de metal Lote de 10 FTX MLA10 0,010

(1) Codigos, ver pags. 3/37.
(2) Este conector puede sustituirse por el conector TSX CAN KCDF 180T para los variadores ATV 71HeeeM3, ATV 71HD11M3X,
FTX CY1208 HD15M3X, ATV 71H075N4... HD18N4.
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Presentacion Modicon M340

y descripcion Enlace serie Modbus o modo
de caracteres

Presentacion

Magelis XBT Modicon M340

B i

| Enlace Modbus

om

Loooooog

S i

)|

Preventa  Productos de otras Lexium 05 ATV 71

XPS MC marcas Modbus

El enlace serie Modbus permite responder a las arquitecturas maestro / esclavo (sin
embargo, es necesario comprobar que los servicios Modbus que necesita la
aplicacion estan instalados en los equipos en cuestién).

El bus consta de una estacién maestra y varias estaciones esclavas. Unicamente la
estacion maestra puede iniciar el intercambio (la comunicacion directa entre
estaciones esclavas no es posible). Existen dos mecanismos de intercambio:

m Pregunta / respuesta, las peticiones del maestro se dirigen a un esclavo
determinado. El maestro espera de vuelta la respuesta del esclavo interrogado.

m Difusion, el maestro difunde un mensaje a todas las estaciones esclavas del bus.
Estas Ultimas ejecutan la orden sin emitir respuesta.

L f‘%‘s Descripcion
2 == Los procesadores BMX P34 1000 / 2010 / 2020 de la plataforma Modicon M340

-_ 1 integran un enlace serie que puede utilizarse en el protocolo Modbus maestro /
] esclavo RTU/ASCII o en el protocolo de modo de caracteres.

Con respecto a este puerto serie, estos procesadores disponen en la parte frontal

de lo siguiente:

O Piloto SER COM (amarillo): actividad en el enlace serie (fijo) o por defecto en un

i j l! 2 equipo presente en el enlace (intermitente).

2 Un conector tipo RJ45 para enlace serie Modbus o enlace de modo de caracteres
BMX P34 1000 (RS 232C/RS 485 no aislado) con su indice 3 de color negro.

. r— 3 1 Un bloque de visualizacion que incluye entre otros pilotos:

Nota: Para obtener mas detalles sobre la descripcion de los procesadores, ver pag. 1/5.

BMX P34 2010 BMX P34 2000
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Caracteristicas

Modicon M340

Enlace serie Modbus y modo

de caracteres

Caracteristicas
Protocolo
Estructura Tipo

Modbus
Enlace serie no aislado (1)

Modo caracteres

Modo de acceso

Tipo maestro / esclavo

Interface fisico RS 232, 2 hilos | RS 485, 2 hilos RS 232, 4 hilos | RS 485, 2 hilos
Transmisién Modo Asincrona en banda base Asincrona en banda base

Trama RTU / ASCII, Half duplex Full duplex ] Half duplex

Caudal binario 0,3...19,2 Kbits/s (por defecto 19,2 Kbit/s) 0,3...19,2 Kbit/s (por defecto 19,2 Kbit/s)

Medio Par trenzado blindado Simple o doble par Par trenzado blindado

trenzado blindado

Configuracion Numero de equipos

2 (punto a punto) ] 32 méax. por segmento

2 (punto a punto) 32 méax. por segmento

NUmero de direcciones de enlace méx.

248

248

Longitud méax. del bus

15m 10 m en no aislado

1.000 m en aislado

15m 10 m en no aislado

1.000 m en aislado

Longitud maxima de una derivacién

- 15 m en no aislada
40 m en aislada

- 15 m en no aislada
40 m en aislada

Servicios Trama

252 bytes de datos por peticion RTU
504 caracteres por peticion ASCII

1 Kbytes de datos por peticién

Seguridad, parametro de control

Un CRC en cada trama (RTU)
Un LRC en cada trama (ASCII)

Un LRC en cada trama (ASII)

Supervision

Contadores de diagndstico, contadores de
sucesos

Funciones Modbus

Funciones Modbus disponibles en enlace Codigo
integrado en los procesadores Modicon M340 01

(1) Para enlace aislado, utilizar obligatoriamente la caja de aislamiento TWD XCA ISO.

Modbus esclavo (servidor)
Lectura de n bits de salida

Modbus maestro (cliente)
Lectura de bits de salida

02

Lectura de los n bits de entrada

Lectura de bits de entrada

03

Lectura de n palabras de salida

Lectura de palabras

04

Lectura de n palabras de entrada

Lectura de palabras de entrada

15

Escritura de n bits de salida

Escritura de n bits de salida

16

Escritura de n palabras de salida

Escritura de n palabras de salida

Referencias
Capacidad de E/S Capacidad de la memoria Puertos de Referencia Peso
(1) comunicacién kg
integrados
: 4@‘ m Procesador estandar con enlace serie integrado BMX P340 10
B ™ 512 E/ S digitales 2048 Kb integrados Enlace serie Modbus BMX P34 1000 0,200
- - 128 E/ S analégicas
i | 20 vias especificas
v ‘vill
g_ Procesadores avanzado con enlace serie integrado BMX P340 20
: . — 1024 E/ S digitales 4096 Kb integrados Enlace serie Modbus  BMX P34 2010 0,210
256 E /S analdgicas Bus CANopen
| 36 vias especificas
| E"‘ | Ez' Enlace serie Modbus  BMX P34 2020 0,205
Red Ethernet TCP / IP
BMX P34 1000 BMX P34 2020
(1) Sistema de conexién de enlace serie, ver pags. 3/42'y 3/43.
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Conexiones

Modicon M340

Enlace serie Modbus y modo de caracteres

Sistema de cableado

Sistema de cableado

Magelis XBT Modicon Premium

Preventa
XPS MC

LU9 GC3

-~

ﬂﬂ:

TSX SCA 62

Productos de otras
marcas Modbus

TSX SCA 50

=

XGS Z24

Modicon Quantum

Modbus serie

ATV 31

Lie

212
. Lexium 05 ey
Twido ATV 71 E'I;Iﬁ‘lﬁ T » ;
u S
= Hall] W ul -}
Modicon M340
Elementos de derivacion y de adaptacion para enlace serie RS485
Designacion Descripcion Codigo  Longitud Referencia Peso
unitaria kg
Repartidor Modbus 10 conectores RJ45 y 1 bornero de 1 - LU9 GC3 0,500
tornillo
Té de derivacion 2 conectores RJ45, un cable integrado 2 0,3m VW3 A8 306 TF03 -
con conector RJ45 1m VW3 A8 306 TF10 -
Caja de derivacion Derivacion y prolongacion del bus, - - TSX SCA 50 0,520
pasiva adaptacion fin de linea
Toma de abonados Derivacion de 2 vias, prolongacion del 3 - TSX SCA 62 0,570
pasiva de 2 vias cable principal, codificacion de
2 conectores SUB-D direccion y adaptacion de fin de linea
hembra de 15 contactos
y 2 borneros de tornillo
Caja de derivacion Aislamiento del enlace serie RS485y 4 - TWD XCA ISO 0,100
Bornero con tornillo para adaptacion de fin de linea
cable principal Alimentacion -— 24V (1)
1 conector RJ45 para  Montaje en -~ 35 mm
derivacion
Caja de derivacion Montaje en -~ 35 mm - TWD XCA T3RJ 0,080
3 conectores RJ45
Adaptador 1 adaptador Bluetooth® (alcance 10 m, — VW3 A8114 0,155
Modbus / Bluetooth® clase 2) con 1 conector RJ45,
1 cable 0,1 mde long. para PowerSuite
con 2 conectores RJ45,
1 cable 0,1 mde long. para TwidoSuite,
con 1 conector RJ45y 1 conector mini DIN,
1 adaptador RJ45 / SUB-D macho de
9 contactos para variadores ATV
Convertidor de linea  Alimentacion -— 24 V/20 mA, 5 - XGS Z24 0,100
RS 232C/RS 485 19,2 Kbit/s

TWD XCA ISO

TWD XCA T3RJ

sin sefiales de médem Montaje en - 35 mm

(1) Alimentacién — 24 V externa o a través del puerto serie integrado de los procesadores Modicon M340.
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Referencias (continuacién) Modicon M340
Enlace serie Modbus y modo de caracteres

Cables de conexion para enlace serie RS485

Designacion Descripcion Coédigo  Longitud Referencia Peso

unitaria kg
Cable de doble par Cable Modbus, suministrado sin 6 100 m TSX CSA 100 5,680
trenzado blindado conector 200 m TSX CSA 200 10,920
RS485 500m  TSX CSA 500 30,000
Cables Modbus RS485 2 conectores RJ45 7 0,3m VW3 A8 306 R03 0,030
im VW3 A8 306 R10 0,050
3m VW3 A8 306 R30 0,150
1 conector RJ45 y 1 conector SUB-D  — 3m VW3 A8 306 0,150

de 15 contactos

1 conector mini-DIN para controlar 8 0,3m TWD XCA RJ003 0,040
Twido y 1 conector RJ45 1m TWD XCA RJ010 0,090
3m TWD XCA RJ030 0,160
1 conector RJ45 y 9 3m VW3 A8 306 D30 0,150

1 extremo de hilos libres

1 conector miniatura 'y 1 conector 10 3m TSX SCP CM 4530 0,180
SUB-D de 15 contactos
Cable para 1 conector RJ45y 1 conector SUB-D de 11 25m XBT Z938 0,210
visualizador y terminal 25 contactos
compacto
Magelis XBT N/R
Cables para terminal 2 conectores RJ45 para: 11 3m VW3 A8 306 R30 0,150
grafico - XBT GT1 (puerto COM1)
Magelis XBT GT - XBT GT2...GT7 (puerto COM2)
1 conector RJ45 y 1 conector SUB-D 11 2,5m XBT 2938 (1) 0,210
de 25 contactos para:
- XBT GT2...GT7 (puerto COM1)
Adaptador de final de Para conector RJ45 12 Venta por VW3 A8 306 RC 0,200
linea R=120 Q,C=1nf cant. indiv.
de 2
Cables de conexion para enlace serie RS232
Designacion Descripcion Cadigo Longitud Referencia Peso
kg
Cable para Enlace serie para equipo terminal (DTE) — 3m TCS MCN 3M4F3C2 0,150
terminal DTE 2)
(impresora) 1 conector RJ45 y un conector SUB-D
de 9 contactos hembra
Cable para Enlace serie para equipo punto a punto — 3m TCS MCN 3M4M3S2 0,150
terminal DCE (DCE)

(mddem, convertidor) 1 conector RJ45 y un conector SUB-D
de 9 contactos macho

(1) Para asociar con el adaptador XBT ZG909.
(2) Si el terminal dispone de un conector SUB-D de 25 contactos, solicitar ademas el adaptador
SUB-D de 25 contactos hembra / 9 contactos macho TSX CTC 07.
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Modicon M340
Software Unity

Guia de eleccion

Software de disenio e instalacién Unity Pro

I..Iml]r F'ru,

_\_}

Lenguajes Lista de instrucciones (IL)
IEC 61131-3  De contactos (LD)
Literal estructurado (ST)
Diagrama de bloques funcionales (FBD)
Diagrama func. en secuencia (SFC) / Grafcet
Servicios de Prog. multitarea (maestro, rapido y por sucesos)

programacion  pProgramacion multitarea (maestro, rapido,
auxiliar y por sucesos)

Vista funcional y médulos funcionales
Editor de bloques e instancias de DFBs
Editores de datos compuestos DDT
Instancias de estructuras de datos y tablas

Bibliotecas de funciones EF y bloques
de funciones EFB

Bucles de regulacién parametrizables

A (TSX PCI 2e) -
P (TSX P57 2e)

M-A-P

Bucles de regulacién programables
(con biblioteca de bloques de funciones)

Motion Function Blocks

Sistema de redundancia de autémata
Hot Standby

Diagnéstico de sistema

Diagnéstico de aplicacion

Diagnéstico con busqueda de las causas
de las averias

Simulador de autémata

Animacion de enlaces de hipervinculos
en los lenguajes gréficos

Ejecucién paso a paso, punto de parada
Punto de visualizacion

Pantallas de explotacion

Visualizador de diagnéstico

Creacion de hipervinculos
Importacién/exportacion XML
Convertidores de aplicaciones (Concept, PL7)
Utilidades de actualizacion del sistema
operativo de los automatas

Controladores de comunicacion para
Windows 2000/XP

Servidores Unity Pro - Apertura

Servicios de
puesta a punto
y visualizacion

Otros servicios

Soporte UDE  Intercambio dindmico con herramientas
Intercambio de terceros, OFS
OFS Intercambio estatico a través de fichero

de exportacion XML / XVM

Plataformas Procesadores Modicon M340 BMX P34 1000 BMX P34 1000

A (TSX PCI 2e/30) -
P (TSX P57 2e/3e/4e)

M-A-P-Q

M-A-P
P (TSX H57 24/44M)

O O0OOOOOOO OO O0O0O

BMX P34 1000

O|0O 0000

N

5e) -
651/671)

0OO0OOOOC

(TSX P57 2e/3e/4e/50)
M-A-P-Q

M-A-P
P (TSX H57 24/44M) -
Q (140 CPU 67 160)
M-A-P-Q

M-A-
M-A-P-

O OO O OPOOOIOOOO OO OO

BMX P34 1000

Modicon BMX P34 2000 BMX P34 200 BMX P34 2000 BMX P34 2000
compatibles  Coprocesadores Atrium - TSX PCI 204M TSX PCI 204M TSX PCI 204M
TSX PCI 354M TSX PCI 354M

Procesadores Premium = TSX P57 Ce 0244/0244M TSX P57 Ce 0244/0244M TSX P57 Ce 0244/0244M

TSX P57 104/1634/154M  TSX P57 104/1634/154M  TSX P57 104/1634/154M

TSX P57 204/2634/254M  TSX P57 204/2634/254M  TSX P57 204/2634/254M

TSX H57 24M TSX P57 304/3634/354M  TSX P57 304/3634/354M

TSX P57 4634/454M
TSX H57 24/44M

TSX P57 4634/454M
TSX P57 5634/554M
TSX H57 24/44M

Procesadores Quantum = =

Nombre del software
Tipo de software Unity Pro

Unity Pro Small Unity Pro Medium

140 CPU 311 10
140 CPU 434 12U

Unity Pro Large

140 CPU 311 10
140 CPU 434 12U
140 CPU 651 50/60
140 CPU 671 60

Unity Pro Extra Large

UNY SPU SFe CD30| UNY SPU MFe CD30 | UNY SPU LFe CD30 | UNY SPU EFe CD30

A Los ultimos dos digitos indican la verson de software. Consultar version actual.
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Software de desarrollo
de funciones EFs/EFBs
en lenguaje C

Enriquecimiento de las
bibliotecas de funciones

EF y EFB:

o Creacion de familias.

o Desarrollo de funciones

en lenguaje C.

O Acceso a todos los tipos
de datos y variables.

O Puesta a punto de las
funciones (paso a paso, punto
de parada).

o Utilizacion de las funciones
creadas en todos los lenguajes.

Suministrado con :

o Microsoft Visual C++.
o Compilador GNU con
codigo fuente.

Compatible :

O Unity Pro Medium, Large
y Extra Large.

O Todos los procesadores
Modicon M340.

O Todos los coprocesadores
Atrium.

O Todos los procesadores
Premium Unity.

O Todos los procesadores
Quantum Unity.

Unity EFB Toolkit

Software de carga de los
componentes de aplicacion
y del software incorporado

| Fa B

Software sencillo y facil
de utilizar para realizar la

Software para la creacion de
modelos y la generacion de
aplicaciones lotes y procesos

Software especializado UAG
para la creacién de modelos

actualizacion de un procesador y la generacion de las

Modicon M340 cuando no es
necesario visualizar/modificar
la aplicacion.
Carga/descarga:

O Software integrado con

el procesador y médulos
Ethernet.

O Proyecto de automatismo,
que incluye:

- Programa.

- Datos localizados y no
localizados.

- Ficheros y paginas web
del usuario.

Compatible:

O Unity Pro Small, Medium,
Large y Extra Large.

O Todos los procesadores
Modicon M340.

Unity Loader

aplicaciones de lotes y
procesos en un entorno
“Collaborative Automation”.
Proporciona la base de datos
Unica del proyecto:

O Proceso y control (PLC).
o Diélogo del operador IHM
(Magelis).

O Supervision SCADA
(Monitor Pro V7.2).

Basado en un enfoque de
objetos reutilizables (PID,
vélvulas...) y conforme con la
norma ISA S88, UAG genera
el codigo del automata y los
elementos necesarios para

el sistema IHM.

Conforme con la norma GAMP
(Good Automation
Manufacturing Practice).

Compatible :

O Unity Pro Extra Large.
O Procesadores Premium
Unity TSX P57 4634/454M
y TSX P57 5634/554M.

O Todos los procesadores
Quantum Unity.

Unity Application Generator

Software de supervision
y diagnéstico de las
aplicaciones SFC View

Componente de control
ActiveX para la supervisiony el
diagnéstico del estado de los
gréficos (SFC o Grafcet) de las
aplicaciones secuenciales:

O Vista de conjunto de los
gréficos y vistas detalladas.

O Se integra en las aplicaciones
de interface hombre / maquina
IHM.

O Acceso a los datos del
autémata a través del servidor
OFS (OPC Factory Serveur).

Incluye la biblioteca de bloques
de funciones EFBs para Unity
Pro (para procesadores

Premium, Atrium y Quantum).

Compatible :

O Unity Pro Extra Large.

O Todos los procesadores
Modicon M340.

O Todos los coprocesadores
Atrium.

O Todos los procesadores
Premium Unity.

O Todos los procesadores
Quantum Unity.

Unity SFC View

Conjunto de desarrollo
de soluciones especificas

Upity UDE

-
g

Software especializado para
el desarrollo de soluciones
a medida (por ejemplo,
interfaces con CAO eléctrico,
generador automatico de
aplicaciones...):

O Acceso a los servidores
de objetos de Unity Pro.

O Reservado a los
encargados de desarrollo
informatico en Visual Basic
0 C++.

Compatible :

O Unity Pro Extra Large.

O Todos los procesadores
Modicon M340.

O Todos los coprocesadores
Atrium.

O Todos los procesadores
Premium Unity.

O Todos los procesadores
Quantum Unity.

Unity Developer’s Edition

UNY SPU ZFU CD30E UNY SMU ZU CD30 UNY SEW LFe CD23 UNY SDU MFe CD20 UNY UDE VFU CD21E

Schneider Electric
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Presentacion Modicon M340
Software Unity Pro

Interface de usuario

El software Unity Pro, a través de la pantalla principal, proporciona acceso a todas
las herramientas ofrecidas segun una ergonomia totalmente redisefiada, con el fin
de aprovechar los resultados de los software de disefo de aplicaciones Concept
y PL7 Junior / Pro.

K Uty Pra 1. - machine

1 ————® & Yew Sovices Jook [fud PIC [ebup window Beb |
| I I | [ |

2 —op+o -~ wmrs(vona|

[ t— Dming Ena_teasdng
(5 Commesustion
4 S ——
4 Prowam
. —
E9 Tuks -
2T iy s B
. |
] e T
- | =T ah_anim: no jac| out and no at out s
A midle_anin:-jack 1_out and not jack 1_out;
0 A
] Tommsior: b
e bk I -
- i Tem Il
| 55 Seeionn h
5 e {—+f S great=uia [ 7o) pumve 1 1. | M D idhoe 7] 0t |

R R o [DIFFERENT | WO CONF | [TeRazzoon [ et [ [

La pantalla de inicio presenta una perspectiva general compuesta de varias ventanas
y de barras de herramientas de las que se puede disponer libremente en la pantalla:

1 Barra de menu, que permite acceder a todas las funciones.

2 Barra de herramientas compuesta de iconos y destinada a acceder a las funciones
mas utilizadas.

3 Navegador de aplicaciones, que permite recorrer la aplicacion a partir de una
vista tradicional o de una vista funcional.

4 Zona de ventanas del editor, que permite ver simultdneamente varios editores
(editor de configuracién, editores de lenguajes de contactos, literal,..., editor de datos).

5 Pestanas de acceso directo a las ventanas del editor.

6 Ventana de informacién relativa a las pestafas (errores de usuario, importacion /
exportacion, busqueda / sustitucion...).

7 Linea de estado.

Acceso a las funciones

Se puede acceder a todas las funciones a partir del menu desplegable desde la

barra de menus. La barra de herramientas compuesta de iconos ofrece un acceso
T mas rapido a las funciones mas utilizadas. De forma predeterminada, esta barra
H a=EdHSE H JJ 5o 62 éﬁ | de herramientas personalizable en funcién de las necesidades relativas a las fases
de utilizacion del software Unity Por, se divide en tres grupos:
m Barras de herramientas principales, siempre visibles.
e _ m Barra de herramientas contextual, que aparece cuando se selecciona el editor
NI e I correspondiente. _ o

m Barra de herramientas con funciones de zoom (aumento y reduccion), vista a
Barra de herramientas contextual del editor de lenguaje FBD pantalla completa para la ventana del editor.

IEE I =

Barra de herramientas “Archivo / Editar”

Se clasifican segun la categoria de funciones a la que se puede acceder:
m Gestion de archivos (nuevo proyecto, apertura, guardar, imprimir).

Barra de herramientas “APi”, modo de puesta a punto m Editar (cancelar, volver, validar, ir a).

m Servicios de aplicaciones (analizar proyecto, generar proyecto, navegar, buscar,
| 8o G | | acceder a la biblioteca).

m Modo de funcionamiento de plataformas de automatizacion (telecargar proyecto,
Barra de herramientas con zoom (aumento y reduccion) conexion / desconexion, run / stop, animar, modo de autémata / simulacion).

m Modo de puesta a punto (colocar / eliminar punto de parada...).
m Visualizacion de las ventanas (cascada, horizontal, vertical).
B Ayuda en pantalla.

Instalacion: Estructura del software: Lenguaje IEC: Funciones: Referencias:
pags. 4/5y 4/8 pags. 4/9 a 4/11 pags. 4/12 a 417 pags. 4/18 a 4/28 pags. 4/29 a 4/31
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Instalacion

Modicon M340
Software Unity Pro
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Vista funcional

Navegador de proyectos

El navegador de proyectos permite:

m Ver el contenido de un proyecto de automatizacion Modicon M340, Atrium,
Premium o Quantum.

m Desplazarse por los diferentes componentes de la aplicacion, la configuracion,
el programa, las variables, la comunicacion, los bloques de funciones del usuario
de DFB o los bloques de funciones derivados de DDT creados por el usuario.

La visualizacién del proyecto se realiza segun dos tipos de vista:

m Vista estructural que permite tener una perspectiva general de los diferentes
componentes de la aplicacion. Esta representacion ofrece una vista del orden de
ejecucion de las secciones de programa en el autémata.

m Vista funcional que ofrece la vision del proyecto en médulos funcionales.

Esta representacion permite contar con una clasificacién de funciones coherente
respecto al proceso que se va a controlar.

Estos dos tipos de vista, disponibles en todo momento, se pueden ver por separado
o simultdneamente (ventanas horizontales o verticales) con ayuda de los iconos
de la barra de herramientas.

Vista estructural

Esta vista tradicional proporciona acceso a los diferentes componentes de la aplicacion
(configuracioén, programacion, bloques de funciones, puesta a punto...) a través del
navegador de aplicaciones.

Gracias al navegador se puede tener una visién global del programa y acceder
rapidamente al conjunto de los componentes de la aplicacion.

Editor de configuracion.

Editores de bloques de funciones del usuario de DFB y de datos derivados de DDT.
Editor de redes de comunicacion.

Editor de programas.

Editor de variables.

Editor de tablas de animacion.

Editor de pantallas de explotacion.

Editor de documentacion.

ONOGHAWN =

A partir de cualquier nivel del arbol es posible:

9 Crear un hipervinculo para acceder a un comentario o a una descripcion.

10 Crear un directorio en el que se guarden los hipervinculos para acceder a un
conjunto de carpetas del usuario.

En este nivel, también se puede realizar un zoom para ver Unicamente los niveles
de informacion correspondientes a un componente de ese nivel.

Vista funcional

Los software Unity Pro permiten estructurar una aplicacion para las plataformas
Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum en médulos funcionales que se
componen de los siguientes elementos:

m Secciones (cédigo de programa).

m Tablas de animacion.

m Pantallas de explotacion.

Independientemente de la estructura multitarea del autdomata, el disefiador puede
definir una estructura de arboles multinivel de la aplicacién de automatizacion.

En cada nivel, se pueden adjuntar secciones de programa escritas en

lenguaje de contactos (LD), literal (ST), lista de instrucciones (IL), bloques
funcionales (FBD) o diagrama funcional en secuencia (SFC), tablas de animacién
y pantallas de explotacién

Exportacion e importacion de médulos funcionales

Es posible exportar todo o parte de la estructura en arbol de médulos funcionales.
En tal caso se exportan todas las secciones de programa de los diferentes niveles
de modulos.

Estas utilidades permiten volver a emplear sencillamente estos moédulos en aplicaciones
nuevas gracias a servicios de reasignacion de los datos y de los nombres de los
modulos.

Referencias:
pags. 4/29 a 4/31

Funciones:
pags. 4/18 a 4/28

Estructura del software:
pags. 4/9 a 4/11

Presentacion:
pag. 4/4

Lenguaje IEC:
pags. 4/12 a 4117
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Instalacion (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro
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Parametraje de los médulos de entradas / salidas
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Informe de “comunicacion” con 2 redes declaradas

Editor de configuracién

Configuracion del hardware

La creacion de un proyecto de automatizacion a base de plataformas Modicon M340,
Atrium, Premium o Quantum empieza por elegir el procesador para el que se definen
de forma predeterminada un rack y una fuente de alimentacion.

El editor de configuracion permite, de forma intuitiva y gréafica, modificar y completar
esta configuracion con los siguientes elementos:
m Racks y fuente de alimentacion.
m Tarjetas PCMCIA, de memoria o de comunicacion (Atrium / Premium) en el procesador.
m Mddulos de entradas / salidas digitales, analdgicas o especificas.
m ...

Configuracién y parametraje de los médulos de entradas / salidas

y especificos

Desde la pantalla de configuracion de los racks Modicon M340, Atrium, Premium o
Quantum, la visualizacion de la pantalla de definicion de los parametros del médulo
en cuestion permite definir las caracteristicas y los parametros de funcionamiento
de la funcion especifica elegida, como por ejemplo:
m Valores de filtrado en digitales.

m Rango de tensiones o de corrientes en modo analégico.

m Valores de los umbrales en funcién contaje.

m Trayectoria de los ejes en posicionamiento.

m Calibrado de bascula en pesaje.

m Velocidad de transmision en comunicacion.

m Simbolizacion previa de las variables relativas a los médulos.

n ...

Configuracién y parametraje de las redes de comunicacién

La carpeta “Comunicacion” de la vista estructural permite definir la lista de las redes
que estan conectadas a la estacién del automata. A continuacion, el conjunto de los
elementos necesarios para el correcto funcionamiento de las redes se parametriza
mediante:
m La creacion de una red légica a la que se pueden asociar comentarios.

m La configuracién de la red légica definiendo los diferentes servicios de red asociados.
Después de haber creado el acoplador de red en la configuracion, debe asociarse
el acoplador con una de las redes légicas.

Los acopladores de red Ethernet TCP / IP, Modbus Plus y Fipway se pueden
configurar segun este principio.

4/6
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Modicon M340
Software Unity Pro

Instalacion (continuacion)

* " Editor de configuracion (continuacién)

Powe ey |10 | .
Configuracion
som En cualquier momento de la configuracion es posible conocer:
om | 00N otms moea e m El balance del consumo de alimentacion de cada uno de los racks que componen
= la configuracion del autdmata en las diferentes tensiones suministradas por estas
fuentes de alimentacion.
L0 . . .
m El balance del nimero de entradas / salidas configuradas (con plataformas

- Modicon M340, Atrium o Premium).
el

Tohw Povr T B T MY T VR

W iead W For Batny
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Balance de consumo eléctrico

-2 Configuracion de equipos CANopen

ot Citn Michae Sevee Ot i Admas Hes siport fado ?

STE_L. 0 fnea smmERR L ER SR RES TN Aligual que los médulos en rack, la configuracién de equipos en bus CANopen
e W[~ coveen EE a través de un procesador Modicon M340 se encuentra integrada al completo
- [ [we e wm =l - [ F ]

en el editor de configuracion.

- | T e
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Configuracién gréafica de los equipos en bus CANopen

Towaman st [

Options /x| Configuracién del puesto de trabajo y del proyecto
Réglages de la bibbm-en | Conveson | Ecians HE oG | Unity Pro permite configurar a la vez el entorno de trabajo (opciones del puesto de
Gkl ORSSE S So0s LOnSon trabajo) y el contenido del proyecto en si.
e RAZ | Ademas, es posible configurar las barras de herramientas e iniciar otras
DiSpiacagent fe |2 1e ol spias I pekie des pical aplicaciones a partir de Unity Pro.
€ Hout Por ultimo, el usuario puede seleccionar el idioma de utilizaciéon entre los que se han
e CRE \Clowe elegido cuando se ha instalado el software.
" Bas

Opciones del puesto de trabajo

Las opciones del puesto de trabajo incluyen el conjunto de caracteristicas asociadas
a un puesto en particular. Se aplican al utilizar Unity Pro para el desarrollo de
cualquier proyecto en este puesto.

La configuracion se refiere a los siguientes puntos:

[V Entiée en saisie sur rappe dune touche

Langages -
[ Affecter automaliquemerit une varisble & chague nouvel obist graphique

Langage & conlacts [LD) O Eleccion de la edicion y de la presentacion de la informacion en el proyecto
desarrollado (por ejemplo: posicién de las bobinas en la ultima columna del editor
Hipsmk ded coblos o vie e Lagei des cekier 0 no; posicién del cursor tras la validacién de la informacién introducida).
[T =] Lignels) pow le commentaire " Simple colorine O Eleccion de estrategia de conversion de las aplicaciones a partir de PL7, Concept
[T =] Liorels) pota Je symbole " Double colonne IEC y el lenguaje LL984.
T i e ~ Trile colorm O Seleccion de la ruta de biblioteca de las librerias de funciones.

I Alficher les commentaires complets délément de structure

o

Arvuder | Aide

O Eleccion del modo de apertura de Unity Pro: programacion o explotacion.

Pestafa “Datos e idiomas” de las opciones del puesto de trabajo
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Instalacién (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

Options du proje #Ix|  Configuracion del puesto de trabajo y del proyecto (continuacién)
Géndeation | Editewss | Evtensions de bangage | Ecrans dewplatsion | Opciones del proyecto
Gestion des messages lors de Fanalyse Piérdisks gt . : : : :
i e A diferencia de las opciones del puesto de trabajo, las opciones del proyecto se
;m":“% e refieren a las caracteristicas que tienen un impacto directo en las capacidades
P U w19 que se ofrecen en la programacion y la ejecucion del programa en el autémata.
I Comp e et OO Se guardan en la aplicacion y por consiguiente, se afiaden al proyecto. Se pueden
— e modificar a lo largo del proyecto.
e La configuracién de las opciones del proyecto se refiere a los siguientes puntos:
i - O Generacién del proyecto con la totalidad o parte de los datos que permiten
Indcamnations duplosd Diagrioutic. .
 fvec % Disgnastic gpication recuperar el proyecto en la consola virgen.
c === O Utilizacién del diagnéstico y del idioma para los mensajes.
& Sa F Diarastc unise = O Advertencias al realizar el analisis del proyecto: asignacion de direcciones,
Mémcie sk s vaisbies rin ocaldes variables no utilizadas...
" ! 5:‘:"’_“‘?‘ P O Ampliacién de idioma: Cuando no se marca ninguna casilla, el programa cumple
U arimation . . . T
R e estrictamente con la norma IEC 61131-3. Son posibles extensiones en los 5 idiomas
de Unity Pro.

o] e | s O Gestion de la accesibilidad a las pantallas de explotacién, en modo conectado.

Pestafa “Generacion” de las opciones del proyecto

Ma barre d'outils de mise... E3 Otras opciones posibles

ﬂ pESEeE S El usuario puede crear sus propias barras de herramientas volviendo a utilizar
'ﬁ; B ﬁ Ty _ TP los iconos propuestos de forma predeterminada en las barras de herramientas.
N s » O

Barra de herramientas creada por el usuario que
agrupa todas las herramientas de la puesta a punto

4
SOFT

También se puede modificar la barra de menu principal de Unity Pro afiadiendo

- enlaces directos a otras herramientas de software.
Banes doutds  Dutils |

Contenu du menu Una utilidad en el grupo de programas de Unity Pro permite cambiar el idioma
Advanlys conliguiation software de trabajo. Se incluira en el siguiente lanzamiento del software. Se encuentran
disponibles seis idiomas: inglés, aleman, espafiol, francés, italiano y chino.

Ajouter |

Texte du menu : [Advarlys configuration software

Commande : [C:\Program Fles\Scheider EI _| A |
Arguments : | ¢ : |
Fépertore intial : _LI Vers le bas I

UKlAmJulAidal

Menu para afiadir y suprimir el acceso a las herramientas
a partir de Unity Pro
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Estructura del software Modicon M340
Software Unity Pro

Estructura del software

Las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum instaladas con los
software Unity Pro ofrecen dos tipos de estructura de aplicacion:

m Monotarea: es la estructura simplificada ofrecida de forma predeterminada,

en la que sélo se ejecuta la tarea maestra.

m Multitarea: esta estructura, mas adecuada para aplicaciones en tiempo real de
alto avanzado, se compone de una tarea maestra, de una tarea rapida, de tareas
periddicas y de tareas por suceso prioritarias.

Las tareas maestra, rapida y periddica se componen de secciones y subprogramas.
Las secciones y los subprogramas se programan indistintamente en los lenguajes
literal estructurado (ST), lista de instrucciones (IL), de contactos (LD) o blogues
funcionales (FBD) (1), literal estructurado (ST) o lista de instrucciones (IL).

Las tareas por suceso utilizan los mismos lenguajes. El lenguaje de diagrama funcional
en secuencia (SFC) o Grafcet esta reservado a las secciones de la tarea maestra.

La siguiente tabla indica, segun el tipo de procesador Modicon M340, Atrium,
Premium o Quantum, las posibilidades de las tareas de programa.

Plataforma Modicon M340 Premium Atrium Quantum

BMX P34 1000 BMX P34 2080 | TSX P57 Ce 244M| TSX P 57 2e(3)4M| TSX P 57 554M | TSX PCI 57 204 M| 140 CPU 31110 | 140 CPU 651 @0
TSX P 57 0244M | TSX P 57 3e(3)4M| TSX P 57 5634M | TSX PCI 57 454 M| 140 CPU 434 12U | 140 CPU 671 60
TSX P 57 164M | TSX P 57 4e(3)4M
Tarea maestra si si si si si si si si
ciclica o periodica

Tarea rapida si si si si si si si si
periédica

Tareas auxiliares |- — - — 4 = _ 4
periédicas

Tareas por suceso

Procedente 32 64 32 64 128 64 64 128
de modulos

Procedente de |32 64 - - 32 - 16 32
temporizadores

Total 32 64 32 64 128 64 64 128

Programacion estructurada, modular y portatil

Sas (LD) Alarm_Sas (LD) Las tareas de un programa Unity Pro para plataforma Modicon M340, Atrium,
Premium o Quantum se componen de varias partes denominadas secciones y
Four_1 (SFC) Surv_Sec (LD) subprogramas. Cada una de estas secciones se puede programar en el lenguaje

mas adecuado para el tratamiento que se vaya a realizar.

Tunnel_1 (SFC) Alarm_Four (ST) La division por secciones permite crear un programa estructurado y generar o afiadir
facilmente moédulos al programa.

Extractor (FBD) Alarm_Nettoyage (ST)

Se puede acceder a los subprogramas desde cualquier seccién de la tarea a la que
Limpieza (ST) pertenecen o desde otros subprogramas de la misma tarea.

Tarea maestra Tarea rapida Compatibilidad de los lenguajes con la norma IEC 61131-3: el software Unity Pro
se puede parametrizar (ment Tools / Project Settigs / Language extensions)
de forma que las aplicaciones generadas cumplan la norma IEC 61131-3. Ademas, a
condicion de utilizar unicamente las bibliotecas de instrucciones basicas, los
programas asi creados se pueden volver a utilizar indistintamente en las plataformas
Modicon M340, Atrium, Premium o Quantum.
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Estructura del software

(continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro

—l

Tratamiento interno|

Adquisicion de las
entradas (%l)

| I

. STOP | |

Tratamiento
del programa

L |
—

Actualizacion de
las salidas (%0)

ﬁ

RUN

Ejecucién ciclica

Inicio del
periodo

Adquisicion de las
entradas (%l)

I
RUN ——I: STOPfets

Tratamiento
del programa

| E—
Actualizacion de

las salidas (%0)
I

Tratamiento interno

Final del periodo

Ejecucion periddica

Estructura de un software monotarea
Existen dos tipos de ciclos de ejecucion:
m Ejecucion ciclica llamada normal que se selecciona por defecto.
m Ejecucion periddica. El usuario selecciona este tipo de ejecucion y el periodo en
la programacion al configurar la tarea (denominada Mast).

Ejecucién normal (ciclica)
Al final de cada ciclo, el sistema autdmata ejecuta un nuevo ciclo. Un “perro de
guardia” de software cuyo valor define el usuario (1.500 ms como maximo) vigila
el tiempo de ejecucién de cada ciclo.

Si se sobrepasa dicho valor, aparece un fallo que:

m Interrumpe inmediatamente el ciclo (STOP).

m Visualizacion en la parte frontal del procesador.

m Pone en estado 0 el relé de alarma de la alimentacion del rack principal.

Ejecucion periédica
Al final de cada periodo se vuelve a lanzar la ejecucion de un ciclo. La ejecucion del
ciclo debe durar menos que el periodo definido (255 ms como méximo). Si se sobrepasa,
éste queda guardado en la memoria de un bit de sistema (%S19) y es el usuario
quien debe volver al estado O (a través del programa o del terminal).
Un “perro de guardia” del software, que el usuario puede configurar (1.500 ms como
maximo), vigila la duracién del ciclo. Si se sobrepasa, aparece un fallo de ejecucion
(ver la ejecucion normal). La duracion de la ejecucion de los ciclos (el ultimo, el més
largo y el mas corto se memorizan en las palabras del sistema %SW 30/31/32).

Estructura de un software multitarea

Las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum ofrecen una estructura
multitarea formada por:
m 1 tarea maestra (estructurada en varias secciones programadas en diferentes
lenguajes ST, IL, LD, FBD y SFC).
m 1 tarea rapida (estructurada en secciones).
m De 0 a 4 tareas auxiliares (estructuradas en secciones) (1).
m 1 0 varias tareas por sucesos (una sola seccion por tarea).
Estas tareas son independientes y se ejecutan en paralelo; el procesador del autdmata
gestiona las prioridades de ejecucion. Cuando se produce un suceso o al principio
del ciclo de la tarea rapida:
m Se detiene la ejecucion en curso de las tareas menos prioritarias.
m Se ejecuta la tarea por sucesos o la tarea rapida.
m La tarea interrumpida se reanuda cuando finaliza el tratamiento de la tarea
prioritaria.

Tareas por suceso Tarea rapida Tarea maestra Tareas auxiliares (1)
Timer_1 Fact AxT l
as
Alarm_Sas (IL) Sas (LD) RS —— AUX0
Surv_Sec (LD) i
Four_1 (SFC) Diag Four (ST)
EVTO
Sin limites Alarm_Four (ST) Tunnel_1 (SFC) Tomp. (FED)
Alarm_Nettoyage (ST) Extractor (FBD) ﬂ —
Prioridad +...- | [ Secado(LD)

Esta estructura permite optimizar la potencia de tratamiento, estructurar la
aplicacion y simplificar el disefio y la puesta a punto, ya que cada tarea puede
escribirse y ponerse a punto de forma independiente.

(1) Tareas reservadas a los procesadores de gama alta Premium TSX P57 5e4M
y Quantum 140 CPU 651 0/67160.
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Estructura del software Modicon M340

(continuacion) Software Unlty Pro
Estructura del software multitarea (continuacion)
%a Structural wiew Tarea maestra
vy Program ] Esta tarea, periédica o ciclica, ejecuta el programa principal. Esta tarea se activa

de forma sistematica.

Cada seccion y subprograma que la componen pueden programarse en lenguajes
de contactos (LD), bloques funcionales (FBD), literal estructurado (ST) o lista de
instrucciones (IL). Se pueden programar varias secciones de la tarea maestra en
lenguaje de diagrama funcional en secuencia (SFC) o Grafcet.

Unused Macros

Actions

Transitions Tal‘ea répida

Esta tarea tiene prioridad sobre la tarea maestra y es perioédica, con objeto de dejar

tiempo para la ejecucion de las tareas menos prioritarias. Su utilizacién resulta util

cuando es necesario vigilar y tener en cuenta las evoluciones rapidas y periédicas

de entradas digitales.

Y frarm Sae La ejecucion de la tarea maestra (menos prioritaria) se suspende durante la ejecucion

Sury,_Ses de la tarea rapida. Los tratamientos de esta tarea deben ser lo méas breves posible

Alarm_Four para no entorpecer la ejecucion de la tarea maestra.

Alarm_hlettoyage Cada seccioén y subprograma de la tarea rapida pueden programarse en lenguaje
Fl sontok de lista de instrucciones, literal estructurado, de contactos o de bloques funcionales

£y Ao (ST, IL, LD o FBD).

Fiecalibrage —
=) Qsmm Tareas auxiliares

Estas tareas, disponibles con los procesadores de gama alta Premium y Quantum
TSX P57 5e4M y 140 CPU 651 @0/67160 estan destinadas a los tratamientos mas
Y Timern - lentos de tipo medida, regulacion, dialogo del operador, diagndstico de aplicaciones...
Timert Las tareas auxiliares de tipo periédico son las menos prioritarias y se ejecutan cuando

las tareas periddicas mas prioritarias (maestra y rapida) han terminado su ciclo.
= Cada seccién y subprograma de la tarea rapida pueden programarse en lenguaje
------------- "1 Animation Tables H i i i i
de lista de instrucciones, literal estructurado, de contactos o de bloques funcionales
Navegador de la aplicacion (ST, IL, LD o FBD).

Tareas por suceso

Estas tareas no estan vinculadas a un periodo como las tareas anteriormente
descritas. Su ejecucion asincrona se inicia por:

Un suceso procedente de determinados médulos de funciones especificas (ejemplo:
cuando un contador rebasa el umbral o cuando cambia el estado de una entrada
Digital).

Un suceso procedente de los temporizadores de sucesos.

Estas tareas tienen prioridad sobre todas las demas, por lo que estén indicadas para
los tratamientos que requieran un tiempo de reaccién muy rapido con respecto a la
aparicion del suceso.

Las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium o Quantum presentan 3 niveles
de prioridad (por orden descendente, suceso de médulo EVTO, sucesos de mddulos
EVTiy sucesos de temporizador Timeri).

Estas tareas, que incluyen una sola seccién, pueden programarse en lenguaje de
lista de instrucciones, literal estructurado, de contactos o de bloques funcionales
(ST, IL, LD o FBD).

Asignacion de las vias de entradas/salidas a las tareas
Cada una de las tareas maestra, rapida o por sucesos realiza la lectura (al principio
del ciclo) y la escritura (al final del ciclo) de las entradas / salidas que tiene
asignadas. De forma predeterminada, estan asignadas a la tarea maestra.

Adaquisicién de las entradas

@ Para la plataforma Quantum, las entradas/salidas descentralizadas (RIO) estan

asignadas Unicamente a la tarea maestra (estas asignaciones se pueden realizar
mediante estaciones en cada una de las secciones que la componen); las entradas/
salidas distribuidas (DIO) estan todas asignadas a la tarea maestra (sin asignacion
JL a las secciones que la componen).

Tratamiento del programa

Respecto a las tareas por sucesos, se pueden asignar vias de entradas / salidas (1)
Actualizacién de las salidas distintas a las relativas al suceso. Los intercambios se realizan entonces de forma
implicita al principio del tratamiento respecto a las entradas y al final del mismo para

pl las salidas.
) » (1) Estas asignaciones de vias se establecen mediante médulos de entradas / salidas Quantum
Ejecucion del programa y por via para las entradas/salidas Atrium/Premium.
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Lenguajes IEC Modicon M340
Software Unity Pro

Los cinco lenguajes IEC

Los cinco lenguajes de tipo gréfico o textual del software Unity Pro permiten programar
plataformas de automatizacion Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum.

Los 3 lenguajes graficos con los siguientes:

m Lenguaje de contactos (LD).

m Lenguaje de bloques funcionales (FBD).

m Lenguaje de diagrama funcional en secuencia (SFC) o Grafcet.

Los 2 lenguajes textuales son los siguientes:
m Lenguaje literal estructurado (ST).
m Lenguaje lista de instrucciones (IL).

Para estos 5 lenguajes, la utilizacion del juego de instrucciones béasicas conforme a
lanorma IEC 61131-3 permite crear aplicaciones portatiles de una plataforma a otra.
Ademas, el software Unity Pro aporta ampliaciones a este juego de instrucciones
basicas. Estas extensiones especificas de los autématas Modicon M340,

Atrium / Premium y Quantum permiten desarrollar aplicaciones mas complejas

y aprovechar las caracteristicas especificas de cada una de las plataformas.

Funciones comunes a los cinco editores de lenguajes

El editor de cada uno de los 5 lenguajes ofrece numerosas herramientas comunes
que realizan la escritura, la lectura y el analisis de los programas de forma sencilla:

m Los editores textuales de los lenguajes lista de instrucciones (IL) y literal
estructurado (ST) ofrecen:

O La introduccion de texto en modo de insercion o de sobreescritura.

O La utilizacion de cuadros de dialogo para ayudar a introducir variables, funciones,
blogues de funciones o instrucciones de asignacion.

0 Comprobaciones que llevan a cabo, desde la introduccién, la deteccion de errores
de sintaxis y semantica. El resultado de esta comprobacion se indica al usuario
mediante un subrayado “ondulado” de color rojo o mediante un cambio de color.

O Un juego de colores que facilita la lectura se utiliza para distinguir el texto (negro)
de los operadores (rojo), de las palabras clave del lenguaje (azul) y de los comentarios
de programa (verde).

m Los editores graficos de los lenguajes de contactos (LD), bloques funcionales
(FBD) y diagrama funcional en secuencias (SFC) ofrecen:

O Una paleta de elementos graficos que permite acceder directamente, con el ratén
0 a través del teclado, a los distintos simbolos gréaficos del lenguaje.

O Un cuadro de menus al que se puede acceder mediante un simple clic con el botén
derecho del raton.

m Comentarios sin limite de nimero ni longitud. Estos comentarios se colocan en
forma de objetos de texto en cualquier celda (lenguajes graficos) o en cualquier lugar
de las expresiones (lenguajes textuales).

m Funciones de ayuda a la introduccion mediante:

O Acceso a las bibliotecas de funciones DFB, al selector de variables y al objeto
de texto para la introduccién de comentarios.

O Inicializacién de la referencia de una variable.

O Inicializacién de la tabla de animacién en las variables seleccionadas.

O Visualizacion y modificacion de las propiedades de la variable seleccionada.
O Creacion de variables de forma continua sin utilizar el editor de datos.

» o« » o« » o«

m Las funciones “cortar”, “copiar”, “pegar”, “borrar”, “mover”...

La utilizacion de marcadores en las lineas de texto o al margen a fin de:
Encontrar facilmente las lineas en secciones de programa importantes.
Navegar por un editor por marcadores, etiquetas o n.’ de linea y columna.

oo
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Lenguajes IEC (continuacion) Modicon M340
Software Unity Pro

Lenguaje de contactos (LD)

Cada seccion o subprograma que utiliza el lenguaje de contactos se compone de
una serie de redes de contactos que el autdbmata ejecuta secuencialmente. Cada red
de contactos se compone de objetos graficos (colocados en celdas ordenadas por
columnas y lineas) correspondientes a los contactos, enlaces, bobinas, bloques
de operaciones, bloques de funciones EF / EFB / DFB, salto, llamada

de subprograma...

Warniables IDDT Tynes' Function Blacksl DFE Typesl
Filter
Ir T | Mame * I EDT W DODT v 10DDT ‘
Name - Type - Addiess - Walue Comment - Save Used - lﬂ
- w Stop BOOL Stop process | 3
- [1 Table ARRAYD.... = 4
- Temp_fault_1 EEOOL Fault for temperature to low | ] 3
- Temp_fault_2 EEOOL Fault for temperature ta h... | ] 3
# Temp_ok BoOL Temperature ok = 20
- @D ten SFCSTEP. step far packaging ten pi... | 3
&t TIME |
® BOOL |
& tminEr BOOL I
-~ @ W tmawErn BOOL r
- w ten_pices BOOL Packaging 10 pices = B
- test BOOL 1 I 2
- Mabve 1 EBDOL 1 o 4
- Malve 2 EBDOL 1 o ]
- Malve 3 EBDOL 1 | 2
4 Malke_4 EBDOL 1 | 2
s Walve_&_closed EBOOL I aterial walve & closed I 5
|- i |
=
- Walve_B_open %0032 Material walve B apen |
- Warl | 1]
- war_overflow | 5]
- w 'weighing_&_done | BOOL Internal bit for weighing ... | ] 10
- “weighing B_done | BOOL Internal bit for weighing ... | ] 10
- weighing Materi.. | INT “Weighing material & inpr... |1 13
- "wieighing_Materi.. [ INT “wheighing material B inpr... |1 9
L "Weight_empty EBOOL Weight empty = 4
l [Diata E ditor
Estructura de un programa (seccién o subprograma)
Cada seccion de lenguaje de contactos puede incluir:
m De 11 a 64 columnas (numero que el usuario puede configurar).
m Hasta 2.000 lineas (en todas las redes de contactos de la seccion).

ORER COKP

D A EA RO R B e -

R o T e

Paleta gréfica del editor del lenguaje de contactos

El modo “Mixed Display” permite, en las redes de contactos, mostrar sin problemas
los comentarios, las direcciones y los simbolos de las variables utilizadas.
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Lenguajes IEC (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro

Lenguaje de bloques funcionales (FBD)

El lenguaje de los bloques funcionales es un lenguaje grafico construido a base
de bloques de funciones asociados a variables o parametros y organizados entre
si mediante enlaces. Este lenguaje se adapta especialmente a las aplicaciones
de control de procesos.

Control_blocking wahre ) . -

o
control blockﬁm valwe

1

. [WALVE
i Blocking=—{lopen emor—hlocking_ermor .
------- Blokin g—|close emd_openf—eomd_blocking - - - - - - o - e

eot_blocking—{lect_cpen ocmd_close[—omd_unblocking

eot_unblocking—|ect_close

acknowledge—iad
(=)

L o
EOT Simulation

FBI 1 FBIL 2
2 . E}
TON . RS .
emd_blocking—{IN Q Q1f—eot_blocking
W2—FT ET—=elapse_time_open emd_unblodking—{R1 .
.......... rol 3 S
< . . 4
TON . s .
emd_unblocking—IH Q Q1—e0t_unb|od<ing
W2—FT ET—elapse_time_close emd_blodking—{R1

1 GEOFEDEDITOR
‘|. | ,K|l§ﬁ&2‘,—_--0|-|—)>u<ﬂ>|-6’cf"
@ #Bus |J purnp_1:[.. |J Estractor : [.. |J|nhlblt|on <5, |U [rata Editor UControl bloc...

Estructura de un programa (seccién o subprograma)
FFE type =] El lenguaje grafico FBD puede utilizar tres tipos de bloques funcionales:
Instance: = m Los bloques elementales EF.
it m Los bloques de funciones elementales EFB, organizados en diferentes bibliotecas
Hame Tyoe o | Comment Eriry field = en funcion del tipo de utilizacion.
p
5. ETE - 0 m— m Los bloques de funciones derivados DFB, que presentan una estructura idéntica
& che | bod 2 Blockns a los bloques EFB pero creados por el usuario con ayuda de los lenguajes de
~® eor_ | Bonl 4 enl_unblocking programacion ST, IL, LD o FBD.
& ack Baol 5 acknowledge
= &3 <outputsy ]
| -3 o | ool 1 bonking e - En el interior de una misma sgf:cién, se pueden recuperar subprogramas gracias
: - a un bloque especifico. También se pueden programar saltos de programa a una
oK | Cancel Epeoid exstont | instancia de bloque.
Asistente de blogues de funciones Una seccién programada en lenguaje FBD incluye el equivalente de una cuadricula
con 30 columnas de 23 lineas. Esto puede extenderse en una pagina méas grande.
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Lenguajes IEC (continuacion) Modicon M340
Software Unity Pro

Lenguaje de diagrama funcional en secuencia (SFC)
%a Structural view y Grafcet

Los lenguajes de diagrama funcional en secuencia y Grafcet permiten describir de
forma sencilla y gréafica la parte secuencial de un automatismo a partir de etapas
y transiciones.

El lenguaje SFC presenta con respecto al lenguaje Grafcet una diferencia en cuanto
a la ejecucion de los graficos:

m El lenguaje SFC s6lo permite un tnico testigo en un mismo grafico.

m El lenguaje Grafcet permite tener varios testigos en un mismo grafico.

El software Unity Pro presenta un editor Unico para estos dos lenguajes con la
posibilidad de definir el comportamiento con las caracteristicas de la aplicacion
(menu Tools / Project Settings / Language extensions).

D Unused Macros

[:' Actions

IS Transitions

E Receptivity
Control_blocking

pump_1
Extractor
[ [:' SR Sections -
4| | *] Estructura de un programa (seccion de la tarea maestra)
El lenguaje SFC Unicamente se utiliza en las secciones pertenecientes a la tarea
Estructura SFC en el navegador maestra. Cada seccion SFC se compone de una subseccion de grafico principal

CHART y de subsecciones para cada una de las macroetapas. Los graficos se
componen de los siguientes elementos:

m Macroetapas que representan de forma Unica un conjunto de etapas y de
transiciones (permiten establecer una estructura jerarquica de los gréaficos).

m Etapas.

m Transiciones y enlaces orientados que unen las etapas y las transiciones.
Asociadas respectivamente a las etapas y a las transiciones, las acciones y las
receptividades pueden:

m Estar integradas en el CHART o en los graficos de macroetapas, caso en el que
estas acciones o receptividades se definen con una sola variable.

m Tratarse en secciones especificas, caso en el que es necesario un tratamiento
(para programar en lenguaje de contactos, bloques funcionales, literal estructurado
o lista de instrucciones).

En el marco de la supervision del correcto desarrollo de los ciclos de la maquina,
LA se pueden asociar tiempos de actividad (minimo, maximo) a cada etapa. El usuario

[-[=[T~T-T-T-

- T — define estos tiempos.
0wt M N oo | LD@+D~ " mo 2800
Gréficos SFC
Eleplpouariies0ukualannicach [x] Estructura de un programa (seccion de la tarea maestra)
R R Para cada seccion SFC, el editor grafico ofrece como méaximo:
Queiier | Lieral 1 Vaiabie || Varable 1~ Section m Una cuadricula de 32 columnas de 200 lineas, es decir, 6.400 celdas. Las etapas,
[s = [fack ot = transiciones o saltos necesitan respectivamente una celda.
e © m 1.024 etapas (macroetapas y etapas de macroetapas incluidas).
g Acoet action m 20 acciones asignadas a una misma etapa.
L . . -
L Hew action m 100 etapas activadas simultdneamente.
e Delete aciion m 100 acciones activadas simultdneamente.
Ll 73
T I Para facilitar la introduccién de los gréaficos elementales, unas pantallas graficas
It Seerch fr selected vaiabe.. L permiten crear con “n” etapas en serie y “m” etapas en paralelo en una sola
E operacion.
o | e | ] &% ] Unos cuadros de dilogo permiten atribuir las caracteristicas asociadas a las etapas
Caracteristicas de las etapas (tiempos de actividad, accion), a las transiciones (variable relativa a la receptividad)...
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Lenguajes IEC (continuacion) Modicon M340
Software Unity Pro

Lenguaije literal estructurado (ST)

El lenguaje literal estructurado es un lenguaje avanzado de tipo algoritmico,
particularmente indicado para programar funciones aritméticas complejas,
manipular tablas, gestionar mensajes, etc.

&1 pump_1 : [MAST] | _ (O] %]
(* pump 1 management *) <
if pump_1l.start

then pump 1. emd:=true;

end 1f;
if not start and waiting.x

then pump 1.omd:=false;

end if;
if pump_l.ecmd and pump 1. speed=<100

then pump 1. speed:=pump l.speed+Z;

end 1f;
if not pump 1.cmd and pump 1. speed=0

then pump 1. speed:=pump 1.speed-4;

end 1f;

END_IF;

{* animation drilling & threading *)
high_anim:=not jack_1_out and not jack_3_out;
midle_anim:=jack_1 out and not Jack 3_ouk;
low_anim:=jack_ 1 out and jack_ 3_out;
hole_animl:=end_ threading.x or unblocking. x;
hole_animZ:=end_drilling.x or unblocking.x;

(* 1f no selection hot/cool *) -
N ol
ﬂ pump_1 : [M...I

Estructura de un programa (seccion o subprograma)

El lenguaje literal, que permite transcribir directamente un andlisis a partir de un
organigrama, esta organizado en frases formadas por una serie de instrucciones
organizada en lineas.

Una linea de instrucciones no esta limitada en cuanto al nimero de caracteres
(limitada por la memoria de programa disponible para las plataformas

Modicon M340, Premium y Quantum, excepto con procesadores TSX P57 10...40,
limitada a 64 Kb); la longitud de la seccion solo esta limitada por el tamafio de la
memoria de la aplicacion.

Se pueden recuperar directamente cuatro estructuras de frases preformateadas
a partir de la barra de herramientas:

m Accion condicional : IF...THEN...ELSIF...THEN...ELSE...END-IF;

m Accion iterativa condicional : WHILE...DO...END_WHILE;
REPEAT...UNTIL...END_REPEAT,

m Accion repetitiva: FOR...TO...BY...DO...END_FOR,;

m Accion selectiva: CASE...OF...ELSE...END_CASE;

Los operandos manipulados en las expresiones son de tipo variables de bits,
variables de palabras o variables relativas a los bloques de funciones.

La lectura es mas féacil gracias a los colores utilizados para diferenciar los objetos,
las palabras clave y los comentarios de programa.
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Lenguajes IEC (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro

Lenguaje lista de instrucciones (IL)

El lenguaje lista de instrucciones representa en forma de texto el equivalente a un
esquema de relés. Permite escribir ecuaciones booleanas y aritméticas y utilizar
todas las funciones disponibles del lenguaje Unity Pro (recuperacion de funciones
y bloques funcionales, asignacion de variables, realizacion de saltos de programa,
conexion con subprogramas en el interior de una seccién de programa...).

| v

{* Simple example =)
LD t#5s
ST delay

{* fault motor =)
LD overspeed

AHD hot_temp

ST fault_motor

(* Start the motor after delay {(in seconds) =)
CAL MOTOR_TIMER (PT :== Delay, IH := start_motor)
LD motor_timer.q

ST motor_vrun

(* Stop the motor after tgh seconds in running )
cal stop_timer(motor_run,t#18s)
LDH stop_timer.q
5T start_motor
D i

K I ;ILI

ﬂ purnp 10 ... ﬂ Extractor : [... |j|nhibiti0n <S...|u Data Editor |@ X Bus I

Estructura de un programa (seccién o subprograma)

Un programa en lenguaje lista de instrucciones se compone de una serie
de instrucciones clasificadas segun las siguientes familias diferentes:
m Instrucciones sobre bit, por ejemplo, leer la entrada: LD overspeed.
m Instrucciones en bloque de funcién, por ejemplo, recuperacion de un
temporizador: CAL MOTOR_TIMER.
m Instrucciones numéricas sobre entero de formato sencillo, doble o flotante,
por ejemplo, hacer una suma: LD Resultat ADD Surplus ST Archive.
m Instrucciones sobre tablas de palabras, cadenas de caracteres, por ejemplo,
asignar: LD Resultat:10:=Consigne:10.

m Instrucciones sobre programa, por ejemplo, llamar al subprograma: CALL SR10.
Los operandos manipulados en las expresiones son de tipo variables de bits,
variables de palabras o variables relativas a los bloques de funciones.

Instalacién:
pags. 4/5 a 4/8
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Funciones

Modicon M340
Software Unity Pro

Variables: | DDT Types | Function Blocks | DF8 Types |

| Mame - % Elementay | Derived > ‘
Name [ Tupe [Addess =[] Comment ~ [2
U elapse_time_open [ Time | |
" elapse_time_close | Time | |1
| B Hydhauiic_temp
|-
" RUN_Timer ale 014 Inhibition sewage
| o temp_ok ol
o START ol
' nun_pukse ol %29
& U Receptiviy_1 Bool
w Pump Bool %0036
U _ridle_snim Bool
" Low_anim Bool
o jack_3_out ol
o jack_2_out ol
= =it - =

B Datakditor || pump 1 : [ | to contiol <DF

Editor de datos

aistas | DOT Typas | Fumctionocks DR Troes |

a3

Hams [Tme = [ Ve | Conmert -

| Save

~ |

% i} ALAM_DIA

e
B
TebiDs

| Disgrashics Budter .

[ Bo6L

it a Propesties  vahee_BL

| Event mordnerg 08|
[ Vabve mensgement |

[NUa 75

T et mvey_clese | T
50 ot I I
& crectiras 1 1
i corwol 1 [ eLB |
| 1 W
"W Condn

Atributos de los datos

Editor de datos

El editor de datos, al que se puede acceder a partir de la vista estructural del
proyecto, ofrece en una sola herramienta los servicios de edicion siguientes:

m Alta de los datos que incluye las variables y los boques de funciones (alta del tipo,
la instancia y los atributos).

m Utilizacién y memorizacioén de los tipos de datos de bloques de funciones en las
diferentes bibliotecas.

m Visualizacion jerarquica de las estructuras de datos.

m Busqueda, clasificacion y filtrado de los datos.

m Creacion de hipervinculos en los comentarios de todas las variables para acceder
a un descriptivo.

Los datos se presentan en cuatro pestafas:

m Pestana “Variables” para la creacion y gestion de instancias de datos de bits,
palabras, palabras dobles, entradas/salidas, tablas y estructuras.

m Pestafna “DDT types” para la creacion de los tipos de datos compuestos

(tablas y estructuras).

m Pestana “Function Blocks” para el alta de las instancias de datos de los bloques
de funciones EFB y DFB.

m Pestana “DFB types” para la creacion de los tipos de datos de los bloques

de funciones de usuario DFB.

Cada dato incluye varios atributos, entre ellos:
m El nombre y el tipo de la variable son obligatorios.
m El comentario, la direccion fisica en la memoria o los valores iniciales son opcionales.

Se pueden configurar las columnas del editor de datos (nUmero de columnas, orden).
Una ventana de propiedades permite ver todos los atributos asociados a una variable.

Se puede acceder a este editor en cualquier momento durante la programacion
seleccionando variables, lo que permite modificar o crear datos.
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Modicon M340
Software Unity Pro

Funciones (continuacion)

Bloques de funciones de usuario DFB

El software Unity Pro ofrece al usuario (en las plataformas Modicon M340, Atrium,
Premium y Quantum) la posibilidad de crear sus propios bloques de funciones para
las necesidades especificas de sus aplicaciones.

Una vez que se han creado en una biblioteca, estos bloques de funciones de usuario
se pueden volver a utilizar con la misma facilidad que los bloques de funciones
elementales EFB.

Los bloques de funciones del usuario estructuran una aplicacion. Se utilizan cuando
una secuencia de programa se repite en varias ocasiones en la aplicacion o para fijar
una programacion estandar. Se pueden proteger contra lectura inicamente o contra
lectura y escritura. Se pueden distribuir a cualquier otra aplicacion Unity Pro.

La utilizaciéon de un bloque de funciones DFB en una o varias aplicaciones permite:
m Simplificar el disefio y la edicion de los programas.

m Mejorar la legibilidad y la comprension del programa.

m Facilitar la puesta a punto (el editor de datos identifica todas las variables
manipuladas con el bloque de funciones DFB).

m Utilizar variables privadas especificas de los DFB y, por lo tanto, independientes
de la aplicacion.

La instalacion de un bloque de funciones DFB se realiza en diferentes etapas:

m El disefo de los DFB se compone de un nombre, un conjunto de parametros
(entradas, salidas, variables internas publicas y privadas) y un comentario a través
del editor de datos.

m La creacion del cddigo en una o varias secciones de programa con la eleccién
del lenguaje segun las necesidades: literal estructurado, lista de instrucciones, de
contactos o blogues funcionales (ST, IL, LD o FBD).

® Su memorizacion eventual con un numero de version asociado en una biblioteca.
m La creacion de una instancia DFB en el editor de datos o al utilizar la funcion
desde el editor del programa.

m Utilizacién de esta instancia en el programa como si se tratase de un bloque de
funciones elemental EFB. (La creacién de la instancia puede realizarse a partir del

programa.)
"|Data Editor
Variables | DDT Types | Function Blacks DFE Types |
Filter
’7 T | Name [ ‘
Name v [no v [Twpe v [Vaue ~ [ Comment - [
El- jﬁk valve KUt [ contol <DFB> : [valve] [_ O] %]
= <inputsy =
& open 1 Bool 1 2 3
- close 2 Bool Control spaning
- @ eol_open |3 Boal 1 open_walve valve
- @ eol_close | 4 Bool  [—
@ ak 3 Bl 5 oper\l lc\ose‘ eolt,op‘en
. il | 1] 1]
[ [ <outputs> Control closing
00 <inputs/outp. 3 close_valve valve
=-L£5 <public: close eat_close
: Time | 4 — | Iy
— [ 14 ]
Time Contral time
5 Opening_time:  apening
= FBI_1
-3 FBI_1 ToN_ | & m
w3 FBI_2 TON || ToN
G- FBI_3 R
- FBI_4 TON —EN ENO—
- omd_open eat_open
-3 <{ssctions g _| I o | }
- ) control b
e g N -
4 »
B DstaEdtor_ o] conrel <DFE. |
Caracteristicas principales
Entradas 32 max. (1)
Salidas 32 max. (2)
Entradas/salidas 32 max. (1) (2)

Variables internas publicas No limitadas, se puede acceder a ellas a través
del programa de aplicacion

Variables internas privadas No limitadas, no se puede acceder a ellas a través
del programa de aplicacion

Comentario 1.024 caracteres como max.

Secciones de programa No limitadas, programacién independiente de cada seccion
en uno de los 4 lenguajes (IL, ST, LD y FBD)

(1) El total de entradas y de entradas y salidas es de 32 como méaximo.

(2) El total de salidas y de entradas y salidas es de 32 como maximo.
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Funciones (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

' o "““ ml Lol Bibliotecas de los bloques de funciones
| “ z | r|wn [ me mer mom »  El gestor de bibliotecas de funciones y de bloques de funciones agrupa todos los
Do i elementos proporcionados con el software Unity Pro. Las funciones y los bloques
S Corporn E . e de funciones estan organizados en bibliotecas que incluyen a su vez familias.
O Logic 93 CTONT | EFBy | Down counter INT vakues Segun el tipo de automata seleccionado y el modelo de procesador, el usuario
£ Haten O TN e Do i T ke dispone de un subconjunto de estas bibliotecas para escribir sus aplicaciones.
DT — 5 CTUDNT |t | Up oo DN vt No obstante, la biblioteca “Base Lib” incluye el conjunto de las funciones y de los
T O ETUOIT | e oot o e bloques de funciones cuya compatibilidad, para la mayoria de ellos, es independiente
- 0 Edended er-ck CTULUNT | <EFB> 1Up oourter UNT vess de la plataforma. En particular, incluye los bloques que cumplen la norma IEC 61131-3.
O &3 CONT_CTL &-CF C <EFB> | Up/Down counter INT valuss o « o | .
"0 Condiioning -k CTUD_DINT | <EF8) | Up/Down counter DINT vake La biblioteca “Base Lib” esta estructurada en familias:
3 Canraller G-k CTUD_INT | <EFE» | Up/Down counter INT values .
2 51 £t CTUD_UDL | <EFB> | Up/Down courter UDINT v m Temporizadores y contadores.
[ G-k CTUD_UINT | <EFBs | Up/Dawn counter UINT walu e
S o1k T0F £ | OF dela m Regulacion de procesos.
| T oo & | Dndey m Gestion de tablas.
O custom FAMILY m Comparacion.
€3 Diagnostics .z .
"1 Disgrosties m Gestion del tiempo, la fecha y la hora.
IR m Tratamiento légico.
L g 0 bectng m Tratamiento matematico.
5 G m Tratamiento estatico.
2 & Maton m Tratamiento en cadenas de caracteres.
= Asis Contral ., .
[ CAM Contol m Conversion de tipos de datos.
= MMF Start
= Obsolete Lib
o La biblioteca “Base Lib”, que responde a las funciones estandar de automatizacion,
28 O Bdensine/Conptblly se completa con otras bibliotecas mas orientadas a las funciones especificas
; E T — y dependientes de las plataformas:
. " Sysllock = m Biblioteca de comunicacion, que permite integrar facilmente programas de
i 2 _ comunicacion entre automatas programables y equipos de didlogo hombre / méquina
Bibliotecas de los bloques de funciones estandar a partir del programa del autémata. Al igual que los demas bloques funcionales, estos
EFBs se pueden utilizar en todos los lenguajes para intercambiar datos entre automatas
0 para proporcionar datos que se van a visualizar en el equipo HMI.
m Biblioteca de regulacién. La biblioteca CONT_CTL permite establecer bucles
de regulacion especificos para el proceso. Ofrece concretamente funciones de tipo
regulador, derivador e integrador, y algoritmos complementarios, por ejemplo: EFBs
para el célculo del valor medio, la seleccion del valor maximo, la deteccion de
flancos, la asignacion de una histéresis en variables de proceso...
m Biblioteca de diagnéstico, que permite supervisar los accionadores y que
contiene los EFBs de tipo diagnéstico por accion, diagnéstico por reaccion,
diagnéstico de enclavamiento, diagnéstico en condiciones permanentes del
proceso, diagndstico dinamico, supervision de grupos de sefales...
m Biblioteca de gestion de entradas / salidas, ofrece servicios para gestionar
los datos intercambiados con los médulos de hardware (formateado de los datos,
puesta a escala...)
m Biblioteca “Motion Function Blocks”, que contiene un conjunto de funciones
y estructuras de datos predefinidos para gestionar los movimientos controlados
por los variadores y los servovariadores conectados a través de CANopen.
m Biblioteca de control de movimiento y de contaje rapido.
m Biblioteca “System”, que proporciona EFBs dedicados a ejecutar funciones de
sistema: evaluacion de la duracion del ciclo, puesta a disposicion de diversos relojes
del sistema, control de la seccion SFC, visualizacion del estado del sistema, gestion
de ficheros en cartucho de memoria del procesador Modicon M340...
m Por ultimo, una biblioteca denominada “obsoleta” incluye todos los bloques de
funciones procedentes de software de programacion anteriores y necesarios para
oo Lbrary Manager Bl realizar la conversion de las aplicaciones.
All Types | Varisble tpes | FFB Types |
Meme | _YI Meme [ W EF W EFB [ DFE [ 00T
T Gestion de estandares del usuario
e T - : Los usuarios pueden crear bibliotecas y familias con el fin de guardar en ellas sus
& Conanti D soumte propios bloques de funciones DFB y estructuras de datos DDT. Esta ampliacion
-0 Doarosin = R permite aprovechar estandares de programacion adaptados con una gestion
Q Mo de las versiones. En efecto, es posible:
02 System m Comprobar la version de los elementos utilizados en un programa de aplicacion
e con los guardados en la biblioteca.
e m Realizar una actualizacion si fuera necesario.
-0 Quantum

Close | Giet Ascistant Hep |
A

Bibliotecas del usuario
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Funciones (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro

Wil ¥ & (9999

Insercion y eliminacion del punto
de visualizacién

6= = e S

Control de ejecucion “paso a paso”

S

Herramientas de depuracion

El software Unity Pro ofrece un conjunto de herramientas completo para la puesta
a punto de las aplicaciones Modicon M340, Atrium, Premium o Quantum. Una paleta
de herramientas permite acceder directamente a las funciones principales:

® Animacion dinamica del programa.

m Colocacion de punto de visualizacion o de parada (no permitida para las tareas
por sucesos).

m Ejecucion del programa paso a paso. Esta funcion permite realizar la ejecucion
seccion por seccion. La ejecucion instruccién a instruccion se inicia desde el punto
de parada colocado anteriormente. Se pueden utilizar en tal caso tres comandos de
ejecucion cuando el elemento que se va a ejecutar es un subprograma SR o una
instancia del bloque de usuario DFB:

O Paso a paso detallado “Step Into”; este comando permite colocarse en el primer
elemento del SR o DFB.

O Paso a paso principal “Step Over”; este comando permite ejecutar el conjunto del
SR o DFB.

O Paso a paso saliente “Step Out”; este comando permite colocarse en la proxima
instruccion del programa fuera del elemento SR o DFB.

m Ejecucion independiente de la tarea maestra MAST, la tarea rapida FAST, la tarea
auxiliar AUX y la tarea por eventos EVTi.

_|ojx| Animacion de los elementos del programa

IF Niveau 1 >= 600 THEN Fompe 1 := False; 4|
END_IF;
IF Niveau 2 >= 200 Then Fompe 2 := False;
END_IF;
IF Niveau_3 >= 400 Then WVanne 1 := False;
Wanne Z := False;
END_IF;
IF Boite = 10 Then Vanne 3 := False;
End_TIF;
IF Niveau 3 < 80 Then Chauf on := False;
:= False;
Animacion del programa ST
fI7 Table_1 (=]}
Modification Force Y F wOF K i R |
Name ~ [ vale Type  + | Comment [=!
| - s Initial [1] Bool
| Niveau 1 420 Int
| - s Niveau 2 [1] Int
s Niveau_3 333 Int
< Boite [i] Int
< Quantite_a pr... [0 Int
< Quantite_prod._. | 0 Int
 Pompe_1 1 Bool
s Melange_2 [1] Bool
Tabla de animacion
1012

Contd_blading vasen

38 e
Cpwning_bomring
(o)

e

Sy Corivol e b conial <L

La animacioén dinamica se gestiona seccién a seccién. Un botdn de la barra de
herramientas permite activar o desactivar la animacion de cada seccion.

Este modo, cuando el autémata esta en ejecucion permite visualizar
simultdneamente:

m La animacién de una parte del programa independientemente del lenguaje
utilizado.

m La ventana de variables que contiene los objetos de la aplicacion creada
automaticamente a partir de la seccion visualizada.

Es posible visualizar y animar simultaneamente varias ventanas. La funcién
“Visualiza valor” de tipo menu explicativo permite ver simultaneamente una variable
y su contenido cuando el ratén selecciona este objeto.

El usuario puede afiadir ventanas de inspeccion para visualizar las variables del
programa.

Estan disponibles dos tipos de animacion:

m Estandar: las variables de la seccion activa se actualizan al final de la tarea
maestra (MAST).

m Sincronizada: el punto de visualizacion permite sincronizar la visualizacién de las
variables animadas con un elemento de programa con el fin de conocer su valor
en este punto preciso del programa.

Tabla de animacion

Se pueden crear tablas que contienen las variables de la aplicaciéon que se va a
supervisar o a modificar mediante la introduccion de datos o bien se pueden iniciar
automaticamente a partir de la parte del programa seleccionada.

Ademas de la animacién de datos, se puede:

m Modificar y forzar a 0 0 a 1 las variables de bits.

m Cambiar el formato de visualizacion.

m Copiar y desplazar variables.

m Realizar busquedas por referencias cruzadas.

m Visualizar la lista de los bits forzados.

Estas tablas se pueden guardar en la aplicacién para poder recuperarlas en una
intervencion posterior.

Depuracion de los bloques de funciones del usuario DFB

Los parametros y las variables publicas de estos bloques se visualizan y animan
en tiempo real a través de las tablas de animacion, con la posibilidad de modificar
y de forzar los objetos que se desee.

De forma idéntica a los demas componentes del programa, es posible, con el fin de
analizar el comportamiento de los bloques DFB, utilizar las funciones de punto de
visualizacién o de parada, de ejecucion paso a paso y de diagnéstico del codigo
de programa. La colocacién de un punto de parada en una instancia de bloque de
funcién de usuario DFB detiene la ejecucion de la tarea que incluye el bloque.
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Funciones (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro
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Acceso al editor de documentacion

Depuracion del diagrama funcional de secuencia (SFC)

Las diferentes herramientas de depuracion también estan disponibles en lenguaje
SFC. No obstante, una seccién SFC ejecutada paso a paso, a diferencia de las
demas secciones (IL, ST, LD o FBD), no detiene la ejecucion de la tarea sino que
fija la evolucion del grafico SFC. Se pueden declarar simultdneamente varios puntos
de parada en el interior de una misma seccién SFC.
A través de un panel de control, estan disponible numerosos comandos en este
modo de puesta a punto:
m Desactivacion de la o las etapas activas.
m Activacion de la o las etapas iniciales.
m Inhibicién de los tiempos de ejecucion de las etapas.
m Congelacion del grafico independientemente del estado de las transiciones.
m Parada de los tratamientos asociados a las etapas.
m Paso a la etapa siguiente teniendo en cuenta las condiciones de la transicion.
m Validacién de la transicion para el paso a la o las etapas siguientes, control paso
a paso detallado “Step Into”.
m Validacién de la transicion para ejecutar el final de la macroetapa, control paso
a paso saliente “Step Out”.
m Posicionamiento previo de un grafico segun las etapas en las que los marcadores
se han colocado...

Simulador de automata

El simulador integrado en el software Unity Pro permite, a partir del terminal PC
probar el programa de aplicacion del automata Modicon M340, Atrium, Premium

o Quantum sin utilizar ninguna conexion con el automata.

Las funciones que ofrecen las herramientas de puesta a punto estan disponibles
para las tareas maestras, rapidas y auxiliares.

Puesto que el simulador no gestiona las entradas/salidas del autémata, la utilizacién de
las tablas de animacion permite simular por forzado a 1 0 a 0 el estado de las entradas.
El simulador se puede conectar a otras aplicaciones a través de un servidor OPC
con el software OFS (OPC Factory Server).

Editor de documentacion

El editor de documentacion se articula en torno al Navegador de Documentacion
que muestra el contenido del informe en forma de arbol.

Permite imprimir total o parcialmente el informe de la aplicacién en cualquier impresora
grafica accesible desde Windows y que utilice la tecnologia True Type, en formato
de impresion A4 o letter US.

El editor de documentacion permite constituir su propia carpeta a partir de los
siguientes titulos:

m Pagina principal.

m indice.

m Informacion general.

m Cartucho.

m Configuracion.

m Bloques de funciones de tipo EF, EFB y DFB.

m Variables de usuario.

m Comunicacion.

m Estructura del proyecto.

m Programa.

m Tablas de animacion y referencias cruzadas.

m Pantallas de explotacion.

El editor de documentacion puede generar el informe de la documentacién segin
dos estructuras diferentes:

m Vista estructural: todos los objetos del proyecto estan unidos a sus titulos
correspondientes.

m Vista funcional: los objetos del proyecto estan unidos a los médulos funcionales
a los que pertenecen.

El informe de documentacion puede componerse y guardarse a medida que va
avanzando el proyecto entre las diferentes sesiones de Unity Pro.
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Funciones (continuacién) Modicon M340

Software Unity Pro
Diagndstico integrado

Presentacion
Diagnésticos integrados en las plataformas de automatismo Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum

Diagnéstico de sistema Visualizadores de diagnéstico
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La oferta de diagnéstico de las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium

y Quantum se basa en tres componentes, a saber:

m Diagnéstico de sistema.

m Bloques de funciones DFB y EFB de diagndstico (sistema y aplicacion).

m Sistema de visualizacién de los mensajes de error, denominado visualizador, que
incluye de base en las consolas Magelis XBT/T XBT, los software de supervisién
Vijeo Look/Monitor Pro y los software de instalacién Unity Pro.

Funciones
Diagnéstico de sistema

El diagndstico de sistema de las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum
incluye la supervision de los bits/palabras del sistema, los modulos de entradas/salidas
y los tiempos de actividad (min./méx.) de las etapas SFC. Mediante la simple eleccion
durante la configuracién de la aplicacion, todos los sucesos conllevan la visualizacion
automatica de mensajes con fecha y hora en el buffer de diagnéstico del autdmata.
Estos eventos se visualizan autométicamente en un visualizador de diagnéstico (1)
sin ninguna programaciéon complementaria.

A través del diagnostico integrado de los software Unity Pro, es posible llevar a cabo el
diagndstico de 1¢" nivel de los elementos que componen la configuracion. Este diagndstico
es efectivo hasta el nivel de la via de cada médulo de entradas/salidas.
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(1) Los visualizadores de diagndstico son herramientas que permiten mostrar los mensajes de
error relativos al diagndstico y acuse de recibo de los mismos. Se incluyen como estandar en los
software Unity Pro, Vijeo Designer, Monitor Pro, con las consolas Magelis y con el servidor web
del autémata al que se accede mediante un cliente Magelis iPC.
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Funciones (continuacién) Modicon M340

Software Unity Pro
Diagndstico integrado

Diagnéstico de aplicacion
El software Unity Pro integra una biblioteca de bloques de funcién de supervisién
= denominados DFBs y EFBs Diagnostic. La biblioteca de los bloques de funciones
JE——— | L de diagndstico se compone de:
h:::: o o =T o [T

c=n ol o g s m Bloques predefinidos de diagndstico de sistema
- 0 10_DIA para fallos de entradas / salidas. Permite supervisar el estado de las
fess =I)|1F e iy entradas / salidas.
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m Bloques predefinidos de diagnésticos de aplicacién, por ejemplo

O EV_DIA supervisa que un suceso (estado de un bit) adquiera el valor correcto en
el momento esperado (sin nocién de tiempo).

o MV_DIA, D_GRP, D_REA supervisan un suceso (cambio de estado de un bit)
que debe efectuarse segun las condiciones de tiempo predefinido.

0 ALRM_DIA supervisa la combinacion del estado de 2 bits.

0 NEPO_DIA y TEPO_DIA permiten controlar y diagnosticar elementos de la parte
operativa compuesta por la asociacién de 2 preaccionadores y 2 sensores.

m Bloques abiertos de diagnéstico
Usrst dia — Ofrecen al usuario la posibilidad de crear sus propios bloques de funcion
Enae ED de diagnéstico para responder a las necesidades de sus aplicaciones y completar
4 -1 conD ERROR —— de esta forma los DFBs y EFBs de creacién presentados anteriormente. Esta
Salidas creacion se realiza a partir de 2 bloques de modelos que se escriben en lenguaje de
SR contactos (LD) o en lenguaje literal estructurado (ST), bloques funcionales (FBD)

AREANR o lista de instrucciones (IL).
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R - ~ |'  Ademas, cuando aparece un fallo, Unity Pro analiza las acciones de programa
Ry T A en cuestion con el fin de mostrar en una segunda ventana las causas y posibles
i origenes que han provocado el fallo.
E (o
I

H

. El visualizador de diagnostico integrado en Unity Pro permite asimismo acceder a la
[ ! 1+ instruccion o al médulo de la configuracion que se encuentra en el origen del fallo

' directamente a partir de la alarma presente en la ventana de este visualizador

(ver la pag. 4/23).

Asi, se guia al usuario del proceso en la busqueda de averias, lo que le permite
reducir los tiempos de parada de la maquina.

-

Diagnoéstico con busqueda de las causas de las averias
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Funciones (continuacion) Modicon M340

Software Unity Pro
Diagndstico integrado

Visualizadores de diagnéstico

Todos los sucesos de diagnéstico que tratan las plataformas Modicon M340, Atrium,
Premium y Quantum a través de los bloques de diagnéstico DFB / EFB se guardan
en un buffer (espacio de memoria de datos especificos del autémata). De manera
transparente para el usuario, la informacion incluida en el buffer del automata se
transmite a unos visualizadores para la visualizacion automatica y la explotacion de
los fallos y las alarmas. La funcién de visualizador esta incluida como estandar en:
m Los software de supervision Vijeo Look y Monitor Pro V7.

m Los software de disefio e instalaciéon Unity Pro.

m Los terminales de pantalla grafica Magelis XBT GT y Magelis iPC.

 ack [T

El visualizador integrado del software Unity Pro permite ademas acceder a la
instruccién o al médulo en el origen del fallo. Ver el apartado “Diagnéstico con
busqueda de las causas de las averias”, en pag. 4/24.

Las plataformas Modicon M340, Atrium, Premium y Quantum son multivisualizadores
(conectados con 15 visualizadores como maximo). Un puesto compatible con PC
provisto de la funcién de visualizador puede ser multi-autémata (conectado con 15
plataformas Modicon M340 / Atrium / Premium / Quantum como max.).
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: Esta estructura buffer / visualizador permite disponer de:

vl o it ompty 4 .| = Un solo punto de gestion de los fallos por aplicacién.
- = m Lafechay la hora de aparicion de los fallos.
m La memorizacion de los fallos temporales.
® Una independencia respecto a las funciones de los visualizadores. La trama
transmitida desde el buffer del autémata es idéntica para todos los visualizadores.
m Una memorizacién automatica del conjunto de los mensajes de error.

Visualizador Ventana de visualizacion

El visualizador de diagndstico se presenta en forma de una ventana de visualizacion
que incluye 2 zonas:

m Una zona enumera los mensajes e incluye para cada alarma: el estado, el tipo
de bloque DFB, la zona geogréfica, la fecha y hora de aparicién y desaparicion, el
mensaje asociado y el estado.

m Una zona de informacién complementaria al mensaje seleccionado: tipo,
comentario, fecha de aparicién, datos especificos, variables con errores...

Pantallas de explotacion

La herramienta de pantallas de explotacion esta integrada en los software Unity Pro.
Las pantallas de explotacion estan destinadas a facilitar la utilizacién de los procesos
automatizados durante su puesta a punto, su arranque y su mantenimiento.

Las pantallas de explotacion se componen de un conjunto de informacién (textos
explicativos, visualizacion de valores dinamicos, botones de control y sin6pticos)

y permiten realizar acciones sencillas y rapidas en la modificacion y la supervision
dinamica de las variables del autémata.

8- Conte B0UCULD
13- Contesin BOUCLL
1

3 Cvekitan v

El editor de las pantallas de explotacion proporciona todos los elementos de tipo IHM
(Interface Hombre / Maquina) necesarios para disefar y visualizar de forma animada
los procesos. Permite disefar estas pantallas utilizando las siguientes herramientas
orientadas:

m Pantalla: creacion de las pantallas de explotacion que se pueden agrupar por familia.
m Mensaje: creacion de los mensajes que se van a visualizar.

m Objetos: creacion de una biblioteca de objetos graficos a partir de:

O Elementos geométricos (linea, rectangulo, elipse, incorporacién de imagenes,
partes frontales de regulador...).

O Elementos de control (botones, campos de introduccion de datos, navegacion por
pantallas...).

O Elementos de animacion (colores, parpadeo, grafico de barras...).

Cuando el dispositivo equipado con el software Unity Pro esta conectado al autémata,
el usuario puede visualizar las pantallas de forma dinamica en funcién del estado del
proceso. Las pantallas pueden visualizarse sucesivamente segun la prioridad que
se atribuya a cada una de ellas, desde el teclado o por peticién del autémata.

Las pantallas de explotacion, en modo conectado, permiten acceder directamente
al programa de aplicacién Unity Pro a partir de los cuadros sindpticos, haciendo clic
en el objeto seleccionado. También es posible activar las funciones de tablas de
animacion o de referencias cruzadas después de seleccionar en la pantalla una o
varias variables. Para que la visualizacion de los sinépticos sea mas facil, se puede
realizar a pantalla completa. Como es posible crear y modificar una pantalla de
explotacion del autémata en funcionamiento, este servicio aumenta la productividad
durante las fases de instalacion y de mantenimiento.

¥ sl 3 )
i g g T3
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Funciones (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro
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Modificacion de programa, autémata en ejecucion

El software Unity Pro permite efectuar modificaciones del programa cuando el
automata conectado al terminal de programacion esta en curso de ejecucion.
Estas modificaciones se efectian en diferentes operaciones:

m Transferencia eventual de la aplicacion contenida en el autdmata hacia el terminal
de PC equipado con el software Unity Pro.

m Preparacion de las evoluciones de programa. Estas modificaciones de programa
pueden ser de cualquier tipo y en cualquier lenguaje (IL, ST, LD, FBD y SFC), por
ejemplo, de tipo incorporacién/eliminacién de etapas o de acciones de SFC.
Ademas, se pueden realizar modificaciones del cddigo de un bloque de funcién de
usuario DFB (no obstante, las modificaciones de su interface no son posibles).

m Actualizacién en el automata (en ejecucion) de dichas evoluciones.

Esta funcion afnadir o modificar el codigo de programa y de los datos en diferentes
lugares de la aplicacion y en una sola sesion de modificacion (lo que la convierte

en homogénea y coherente con respecto al proceso controlado). Esta flexibilidad
mejorada conlleva un coste en cuanto al volumen de memoria de programa necesario.

Funcién de referencias cruzadas

La funcion de referencias cruzadas del software Unity Pro, disponible en modo
auténomo y en modo conectado al autdmata en ejecucion, permite ver todos los
elementos de una aplicacion de autdbmata buscando una variable de cualquier tipo.
Esta visualizacion indica el lugar en el que se declara la variable asi como la forma
en que se utiliza (escritura, lectura...).

Esta funcién también ofrece acceso a la busqueda y sustitucion del nombre de las variables.
La busqueda de variables se puede iniciar a partir de cualquier editor de lenguaje,
datos, pantallas de explotacion y tabla de animacion.

Funcién de importacién / exportacion

La funcién de importacién/exportacion disponible en los software Unity Pro permite,
a partir de las vistas estructurales y funcionales del proyecto:
m Con la funcién de importacién, volver a utilizar en el proyecto en curso el conjunto
o Unicamente parte de un proyecto creado anteriormente.
m Con la funcién de exportacion, copiar en un archivo todo o parte del proyecto
en curso con el fin de volver a utilizarlo.

Los archivos generados durante una exportacién estan por lo general en formato
XML (1). No obstante, la exportacion o importacion de las variables puede, ademas
del formato XML, realizarse en los siguientes formatos:

m Formato .xvm compatible con el software del servidor de datos OFS.

m Formato fuente, en un archivo .scy compatible con el software de disefio PL7.

m Formato de texto con separadores (TAB), en un archivo .txt para la compatibilidad
con cualquier otro sistema.

Durante una importacién, un asistente permite reasignar los datos a nuevas instancias de:
m Bloques de funcion DFB.

m Estructuras de datos DDT.

m Datos sencillos.

Ademaés, durante la importacién de un médulo funcional, los datos asociados a las
tablas de animacion y a las pantallas de explotacion también se reasignan.

La funcion de importacién XML permite también transferir la configuracion de los
autématas Modicon M340, Atrium, Premium o Quantum establecida en la herramienta
de configuracion y calculo SIS Pro, a fin de realizar un proyecto en el software Unity Pro.
Esta importacion evita que el usuario tenga que volver a definir la configuracion
del autdmata cuando ésta ya se ha realizado con la herramienta SIS Pro.

(1) Lenguaje XML: lenguaje abierto en modo de texto que ofrece informacién estructural
y semantica.
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Funciones (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

Convertidores de aplicaciones

Las herramientas de conversion integradas en los software Unity Pro permiten
convertir en aplicaciones Unity Pro las aplicaciones creadas con los software
de programacion e instalacion Concepty PL7.

Convertidor Concept/Unity Pro (automata Quantum)

La conversion se realiza a partir de una aplicacion Concept de nivel V2.5 (posible a
partir de la version V2.11 pero tras la actualizacién a la version V2.5). Se necesita
exportar con el software Concept la aplicacion a un archivo ASCII.

El archivo de exportacion se convierte automaticamente en archivos fuente Unity Pro.
Este archivo fuente se analiza después con Unity Pro. Al final del procedimiento se
genera un informe de conversion y una ventana de salida muestra los eventuales
errores de conversion que proporcionan acceso directo a la parte de programa que
se va a modificar.

El convertidor de aplicaciones Concept convierte la aplicacién a Unity Pro pero no
garantiza un funcionamiento correcto en tiempo real. Por lo tanto, es indispensable
realizar pruebas o una puesta a punto de todas las aplicaciones que se convierten.

Convertidor PL7/Unity Pro (autdmata “Premium y coprocesador Atrium”)

La conversion se realiza a partir de una aplicacion PL7 de nivel V4 como minimo
(autémata Premium o coprocesador Atrium). Necesita una exportacion con el

software PL7 del archivo fuente (aplicacién completa o bloque de funcién de usuario).
El procedimiento de conversion es similar al de la conversion de Concept descrita 4
anteriormente.

Nota: Se puede realizar la conversion de aplicaciones creadas con Concept, Modsoft, ProWorx SOFT
en LL984. Consultarnos.

Utilidades de actualizacion del sistema operativo

El software OS-Loader destinado a la actualizacion del sistema operativo de las
plataformas Atrium, Premium y Quantum se suministra con los software Unity Pro.
Permite actualizar los procesadores y los médulos en PL7 o Concept para que sean
compatibles con Unity Pro:

m Procesadores Premium TSX P57 203M/2623M, TSX P57 3@3M/3623M.

m Procesadores Quantum 140 CPU 434 12A y 140 CPU 534 14A

(requiere la version PV 04 como minimo).

® Médulos de comunicaciéon Ethernet TSX ETY @102 y 140 NOE 771 o1.

Estas actualizaciones del sistema operativo se realizan en funcién de los siguientes
elementos:

m Enlace del terminal Uni-Telway RS 485 para los procesadores Premium.

m Enlace del terminal Modbus o Modbus Plus para los procesadores Quantum.

m Red Ethernet TCP / IP para el puerto Ethernet integrado en los procesadores
Premium y los médulos Ethernet Premium y Quantum (1).

Nota: Para Modicon M340 este servicio se presta mediante Unity Loader.

(1) La actualizacién del sistema de explotacion del procesador Quantum 140 CPU 671 60
se realiza mediante la red Ethernet a partir de su conector de fibra 6ptica tipo MT-RJ
(a través de transmisor o switch ConneXium para interface de cable de cobre / fibra éptica).
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Funciones (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

Controladores de comunicacion

Los controladores de comunicacion mas utilizados con las plataformas Atrium,
Premium y Quantum se instalan al mismo tiempo que el software Unity Pro.

Ademas, el software Unity Pro incluye los siguientes controladores de comunicacion,
que se deben instalar segun las necesidades (1):

Type drivers Windows XP | Windows NT | Windows 98 | Windows 95
Windows 2000 Millenium

Uni-Telway puerto COM V1.9 IE20 V1.9 IE17 V1.7 IE18 V7.8 IE18

Uni-Telway TSX SCP 114 V1.2 IE05

Modbus puerto COM V1.6 IE29

Fip tarjeta ISA TSX FPC10 V1.4 |IE06 V1.3 IE08 V1.4 |IE06 ] V2.4 [E08
Fip tarjeta PCMCIA TSX FPC20| V1.2 IE03 V1.1 IE08 V1.2 [E04

Ethway V1.4 [E05 V1.1 |[EO3 V2.6 IE06 (2)

ISAway PCX 57, tarjeta ISA | V1.2 IEO4 V1.5 IE06 V1.2 IEO4 ] V1.2 [E09
PClway Atrium, tarjeta PCI V1.1 1E09 =

XIP X-Way en TCP / IP V1.10 IE22
USB toma terminal USB V1.2 IE17 -

Unity Developer’s Edition

La apertura anticipada, destinada a los informaticos con experiencia, permite
desarrollar interfaces entre Unity y herramientas especializadas, asi como funciones
especificas del usuario.

Este tipo de desarrollos requiere conocimientos informaticos tales como el dominio de:
m Lenguajes C++ o Visual Basic.

m Arquitecturas cliente / servidor.

m Tecnologias XML y COM / DCOM.

m Aspectos relativos a la sincronizacion de bases de datos.

Como complemento del software Unity Pro Extra Large (3), el conjunto de desarrollo
UDE (Unity Developer’s Edition) UNY UDE VFU CD21E permite realizar estas
soluciones a medida. Incluye, ademas del kit de desarrollo, el suministro de los
servidores Unity, asi como documentacién.

Unity Developer’s Edition es compatible con:
m Unity Pro Extra Large.

m Todos los procesadores Modicon M340.

m Todos los coprocesadores Atrium.

m Todos los procesadores Premium Unity.

m Todos los procesadores Quantum Unity.

(1) Igualmente disponibles por separado con la referencia TLX CD DRV 20M.

(2) Windows 98 unicamente.

(8) Sdlo la version Unity Pro Extra Large garantiza la gestiéon dinamica de las bases de datos
que se va a intercambiar con el servidor de datos OFS o con herramientas de terceros.
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Referencias Modicon M340
Software Unity Pro

Referencias
Conjuntos de software Unity Pro Small, Medium, Large y Extra Large
Se ofrecen segun 4 niveles:
m Unity Pro Small para la programacién e instalacion de las plataformas
de automatizacion Unity:
O Modicon M340 BMX P34 1000 y BMX P34 20e0.
m Unity Pro Medium para la programacion e instalacion de las plataformas
de automatizacion Unity:
O Modicon M340 BMX P34 1000 y BMX P34 20e0.
O Atrium TSX PCI 57 20.
O Premium TSX 57 Oe, 57 10y 57 20.
m Unity Pro Large para la programacion e instalacion de las plataformas de
automatizacion:
O Modicon M340 BMX P34 1000 y BMX P34 20e0.
O Atrium TSX PCI 57 20 y 57 30.
O Premium TSX 57 Oe, 57 10, 57 20, 57 30 y 57 40.
O Quantum con los procesadores 140 CPU 311 10, 434 12U y 534 14U.
m Unity Pro Extra Large para la programacion e instalacion de todas las plataformas
de automatizacion Unity:
O Modicon M340 BMX P34 1000 y BMX P34 20e0.
O Atrium TSX PCI 57 20 y 57 30.
O Premium TSX 57 Oe, 57 10, 57 20, 57 30, 57 40 y 57 50.
O Quantum con procesadores 140 CPU 311 10, 434 12U, 534 14U, 651 50, 651 60
y Hot Standby 140 CPU 671 60. 4

SOFT
Conjuntos de actualizacion de software Concept, PL7 Pro y ProWORX

Permiten a los usuarios que ya poseen estos software y con suscripcion en vigor
equiparse al menor coste con los software Unity Pro version V3.0. Estas
actualizaciones soélo son posibles para licencias del mismo nivel (de Concept XL
licence group a Unity Pro Extra Large licence group).

Composicién y compatibilidad con OS Windows

Los software en varios idiomas de Unity Pro son compatibles con los sistemas
operativos Windows 2000 Professional y Windows XP.

Incluyen:

m La documentacion en formato electrénico en 6 idiomas (aleman, inglés, chino,
espanol, francés e italiano).

Esta documentacion se puede solicitar por separado en papel.

m Los convertidores que permiten convertir aplicaciones creadas con los software
de disefio y actualizacion Concept y PL7 Pro.

m El simulador de automata.

Los cables de conexion el procesador al PC de programacion se pueden pedir
por separado.

Presentacion: Instalacién: Estructura del software: Lenguaje IEC: Funciones:
pag. 4/4 pags. 4/5 a 4/8 pags. 4/9 a 4/11 pags. 4/12 a 4117 pags. 4/18 a 4/28
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Referencias (continuacion)

Modicon M340
Software Unity Pro

Referencias (continuacién)
Conjuntos de software Unity Pro Small version 3.0

Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)
BMX P34 1000 Conjuntos de software Unity ~ Sencillo (1 puesto) UNY SPU MFU CD 30 -
BMX P34 20e0 Pro Medium Grupo (3 puestos) UNY SPU MFG CD 30 -
Equipo (10 puestos) UNY SPU MFT CD 30 -
Actualizaciones de software  Sencillo (1 puesto) UNY SPU MZU CD 30 -
agartlr d‘fis Grupo (3 puestos) UNY SPU MZG CD 30 -
- Concep : _
- PL7 Micro Equipo (10 puestos) UNY SPU MZT CD 30
- ProWORX NxT/32 Lite
Conjuntos de software Unity Pro Medium version 3.0
Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)
BMX P34 1000 Conjuntos de software Unity ~ Sencillo (1 puesto) UNY SPU MFU CD 30 -
_?'SV';(S'?S 20;3 2 Pro Medium Grupo (3 puestos) UNY SPU MFG CD 30 -
... -

TSX PCI 57 20 - Equpo (10 puestos) UNY SPU MFT CD 30 -
Actualizaciones de software  Sencillo (1 puesto) UNY SPU MzZU CD 30 -
agamr d‘?s M Grupo (3 puestos) UNY SPU MZG CD 30 -
- Concept S, : _
- PL7 Micro, Junior Equipo (10 puestos) UNY SPU MZT CD 30
- ProWORX NxT/32 Lite

Conjuntos de software Unity Pro Large version 3.0
Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)
BMX P34 1000 Conjuntos de software Unity ~ Sencillo (1 puesto) UNY SPU LFU CD 30 -
$'SV')2(5F;33 20;(7’ 20 Pro Large Grupo (3 puestos) UNY SPU LFG CD 30 -
... -

TSX PCI 57 20/30 Equipo (10. puestos) UNY SPU LFT CD 30 -

140 CPU 311 10 Emplazamiento (>10 puestos) UNY SPU LFF CD 30 -

140 CPU 434 12U Actualizaciones de software  Sencillo (1 puesto) UNY SPU LZU CD 30 -

140 CPU 534 14U agaft'f df:s " Grupo (3 puestos) UNY SPU LZG CD 30 -
- Concept S, X -
- PL7 Micro, Junior, Pro Equipo (10. puestos) UNY SPU LZT CD 30
- ProWORX NxT/32 Lite Emplazamiento (>10 puestos) UNY SPU LZF CD 30 -

Conjuntos de software Unity Pro Extra Large version 3.0
Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)
BMX P34 1000 Conjuntos de software Unity ~ Sencillo (1 puesto) UNY SPU EFU CD 30 -
_?'SV';(S'?S 20;9, 5 Pro Extra Large Grupo (3 puestos) UNY SPU EFG CD 30 -
... ;

TSX PCI 57 20/30 Equipo (10. puestos) UNY SPU EFT CD 30 -

140 CPU 311 10 Emplazamiento (>10 puestos) UNY SPU EFF CD 30 -

140 CPU 434 12U Actualizaciones de software  Sencillo (1 puesto) UNY SPU EZU CD 30 -

140 CPU 534 14U a partir de: Grupo (3 puestos UNY SPU EZG CD 30 -

140 CPU 651 50/60 - Concept S, M, XL Equ?po((1g puestgs) UNY SPU EZT CD 30 -

140 CPU 671 60 - PL7 Micro, Junior, Pro g
- ProWORX NXxT Lite, Full Emplazamiento (>10 puestos) UNY SPU EZF CD 30 -
- ProWORX 32 Lite, Full

Unity Developer’s Edition
Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)

BMX P34 1000 UDE Unity Developer’s Edition Sencillo (1 puesto) UNY UDE VFU CD21E -

BMX P34 2000 Requiere Unity Pro Extra Large

TSX 57 0e...57 50

TSX PCI 57 20/30

140 CPU 311 10

140 CPU 434 12U

140 CPU 534 14U

140 CPU 651 50/60

140 CPU 671 60

Presentacion: Instalacion: Estructura del software: Lenguaje IEC: Funciones:
pag. 4/4 pags. 4/5 a 4/8 pags. 4/9 a 4/11 pags. 4/12 a 4/17 pags. 4/18 a 4/28
4/30 Schneider Electric



Referencias (continuacién) Modicon M340
Software Unity Pro

Referencias (continuacion)
Documentacion Unity Pro versién 3.0

Para autématas Designacion Tipo de licencia Referencia Peso
(kg)
Manuales de hardwarey Instalacion de las plataformas: Varios idiomas: alemén, inglés, UNY USE 909 CD M -
software (en DVD) - Modicon M340 chino, espanol, francés
- Atrium/Premium
- Quantum
- Momentum
- Comp. electromagnética de
las redes y buses de campo.
Instalacion de los software:
- Unity Pro
- Biblioteca de los bloques
Accesorios
Designacion Utilizacion del procesador  Hacia el puerto Longitud Referencia Peso
del PC (kg)
Cables de conexion al Toma mini-DIN RS 232D 25m TSX PCX 1031 0,170
terminal del PC Premium TSx 57 1e/2e/3e/4@ (conector
Atrium TSX PCI 57 SUB-D 15
TSX CUSB 485 contactos)
KIT Convertidor 2,5m TSX CUSB 485 MA 0,150
USB-MINI DIN
R545-MINIDIN 2,5 m TSX CRJMD 25 0,150
o U=t Convertidor TSX CUSB 485
/7 — USB-RS485
\_/y Toma Modbus RS 232D 3,7m 990 NAA 263 20 0,300
TSX PCX 1031 SUB-D 15 contactos Quantum (conector 15m 990 NAA 263 50 0,180
140 CPU 311 10 SUB-D 15
140 CPU 434 12A contactos)
140 CPU 534 14A
Toma Modbus conector RJ45 Conector RJ45 1 m 110 XCA 282 01 -
Quantum 140 CPU 6e1 3m 110 XCA 282 02 —
6m 110 XCA 282 03 -
Toma USB mini-DIN Puerto USB 1,8m BMX XCA USB H018 -
BMX XCA USB HoOee BMX P34 1000/2060 45m BMX XCA USB H045 -
Toma USB Puerto USB 33m UNY XCA USB 033 -
Premium TSX 57 5e
Quantum 140 CPU 6e1
Presentacion: Instalacién: Estructura del software: Lenguaje IEC: Funciones:
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Presentacion Modicon M340
y funciones Software Unity Loader

Presentacion

Unity Loader es un software complementario de Unity Pro que permite garantizar el
mantenimiento de las aplicaciones de automatizacion. La sencillez de la instalacion
y el pequefio tamafio de su ejecutable hacen de este software una herramienta
indispensable para realizar las actualizaciones del proyecto del automata Modicon
M340 cuando no es necesario leer ni modificar el programa. Ademas, es el software
indispensable para actualizar el software integrado en el automata M340. Sus dos
principales funcionalidades son las siguientes:

m Transferencia de los componentes del proyecto de automatismo del PC hacia

el autbmata o del autémata hacia el PC: Programa, datos, archivos y paginas Web
de usuarios almacenados en cartucho de memoria.

m Transferencia del software integrado con el PC hacia el procesador o los
acopladores de comunicacion Ethernet.

= —— Interfaz grafico del software
ware se ha disenado para que lo utilicen personas que no tengan un alto nivel
e 2l )| [ 7 e de conocimientos sobre automatizacion. El interface se compone de 4 pestafias y
L Mors Staten .
Vo " botones en cada una de las pestafias para realizar las diferentes operaciones.
P —— m—— m La primera pestafa “Proyecto” permite realizar las transferencias del proyecto:
‘:_"’“"""“"""'. Pesuroutena ] (1 (Y e programa, datos, archivos de usuarios. Es posible encadenar las tres operaciones
gt g = - e e de intercambios entre el PC y el procesador en un solo comando.
e o A me B e Pk m La segunda pestafa “Sistema operativo” permite realizar la actualizacion del
4 e S software integrado en el autdmata. La pantalla presenta el contenido detallado de
[EPrgan FetSemmein Emene oo =] || [ | ekt las versiones de firmware del autémata y cuando se selecciona un archivo en el PC
SOFT sl = para su visualizacion, presenta las caracteristicas de dicho archivo.
e : PO = mlLa ter'cera pan_talle_llde “Opciones_" permite establece_rllos pa_lrémetros del eptorpo
| = de trabajo: Localizacién de los archivos en el PC, eleccion del idioma entre 6 (inglés,
Dcorrectn A i el . ~ . . P . . ’
= | oo | = 1| frances, espafiol, italiano, aleman, chino) para el interface y la ayuda en linea,...

Unity loader: pestafia “Proyecto” La ultima pestafa permite mostrar los datos relativos a la instalacion del software.

Nota: sea cual sea la pestafa, se visualiza el estado de la conexion con el autdbmata, asi como
los comandos de conexién / desconexion y cambio del modo de marcha del autdmata.

Transferencia de proyecto del automata M340
Intercambios entre el PC y el autémata

T == El software permite transferir en un sentido u otro, los componentes del proyecto:
m El programa: binario y la fuente, si la aplicacion se genera con el formato fuente.
m El archivo de los datos: localizados y no localizados.

m Los datos en la tarjeta de memoria del procesador: archivos de usuarios, si la
tarjeta lo permite.

Device | Venson [ Dasesphon Devien Versen <
EMCFI D0 0007  CPU 3400 Mckses Ebawrd

oty 2 Y | 2
A e [BROFAGFED
Unity Pro permite transferir indistintamente la aplicacion a partir del archivo de

aplicacion .stu, o bien el archivo .sta. Los formatos de archivos del programa y de
los datos, asi como las funciones que llevan a cabo Unity Loader son estrictamente
idénticos a los generados y utilizados por Unity Pro.

::.,'___‘ advame [T 2] e | L""f" Erpaceion | Cuando los archivos de usuarios en el cartucho se transfieren del autdémata al PC,
oo || [ | | o | = se crea un arc_hivo pri_vativo de Unity _Loader. En este caso la operacic’m_es posible

en el otro sentido. Unity Pro no permite realizar este tipo de transferencia.

Unity loader: pestafia “Sistema operativo” Para simplificar la gestion de los proyectos, Unity Loader ordena de forma

predeterminada en el mismo repertorio los tres archivos leidos en el autémata
con un nombre de archivo idéntico (por defecto, el nombre del proyecto), con
una extension de archivo diferente. El usuario puede modificar como desee las
elecciones propuestas de forma predeterminada.

Una vez conectado al autdbmata, Unity Loader muestra las caracteristicas de los
datos leidos en el autdmata. Del mismo modo, cuando los archivos se seleccionan
en el PC, las caracteristicas correspondientes se muestran igualmente. El usuario
dispone en una sola pantalla de todos los datos para decidir la accién que desea
realizar. De forma predeterminada, se seleccionan los tres componentes del
proyecto, con la condicion de que sean validos en el sentido de transferencia
elegido. Es posible inhabilitar la transferencia de uno o dos de los componentes.
El conjunto de las transferencias se realizan en un solo comando.
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Funciones (continuacion) Modicon M340
y referencias Software Unity Loader

Transferencia de proyecto del autémata Modicon M340
(continuacién)

Transferencia de archivo en el médulo de comunicacion Ethernet
del automata Modicon M340

Los médulos de comunicacion BMX NOE 0100 /BMX NOE 0110 incluyen una tarjeta
de memoria que permite almacenar, segun el modelo utilizado, paginas Web del
usuario. Cuando Unity Loader se conecta al médulo de comunicacion, se pueden
transferir las paginas WEB del médulo hacia el PC o viceversa. El modo de
funcionamiento es idéntico al que se encuentra disponible para los intercambios con
el procesador.

Actualizacion del software integrado en el procesador
Modicon M340 y los médulos de comunicacion Ethernet

Segun el mismo principio que para la transferencia del proyecto, el usuario puede
realizar la actualizacién del firmware.

Una vez conectado al autémata, Unity Loader muestra las caracteristicas del
firmware leido en el automata. Del mismo modo, cuando se selecciona en el PC
un archivo correspondiente a un archivo valido para el firmware, se muestran
igualmente las caracteristicas correspondientes. El usuario dispone en una sola
pantalla de todos los datos para decidir si la actualizacion se debe realizar.

Chargeur Unity - Scrutation du réseau COmunicacién entre el Pc y el autémata
P I DL Unity Loader utiliza dos vectores de comunicacion: USB y Ethernet. USB siempre
e o R L se puede utilizar para los intercambios con el procesador autdmata. Ethernet es

indispensable para los intercambios con los médulos Ethernet y se puede utilizar
igualmente para los intercambios con los procesadores que poseen un puerto
Ethernet integrado.

Autémata Tipo Puerto Ethernet Puerto USB
BMX P34 1000 CPU
BMX P34 2010 CPU
ai | % BMX P34 2020 CPU
— L —
6dulo Ethernet
e _== || BuxNoEo110 Modulo Ethernet

Unity loader: exploracion de la red

I sovore

Cuando Unity Loader se conecta en una red Ethernet, se puede definir un rango
de direcciones para explorar y mostrar asi todos los equipos reconocidos en la red.
La seleccion del automata Modicon M340 permite a continuacion realizar las
operaciones de transferencia.

Todas las operaciones de conexion y de transferencia, asi como los posibles errores
se graban en un archivo de traza almacenado en el PC.

Compatibilidad

Unity Loader es compatible con los automatas Modicon M340.
Su utilizacion es totalmente independiente de Unity Pro. Los archivos de programa
y de datos del autémata son compatibles entre Unity Pro y Unity Loader.

Referencias

Unity Loader se encuentra disponible en dos formas. Se suministra
sistematicamente con todas las versiones de Unity Pro Small, Medium, Large y Extra
Large. Se puede solicitar por separado con una referencia unitaria.

El producto incluye un interface grafico y documentacion en 6 idiomas

(inglés, aleman, espafiol, italiano, francés, chino).

Descripcion Tipo Referencia Peso
kg
Unity Loader Licencia simple UNY SMU ZUCD30 -
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Guia de eleccidn Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de entrada y/o salida digitales

817436
817437

ABE
7H20Ee0e
7H32Eeee

(1) Para autématas TSX Micro y Premium.

/2 ® Schneider Electric

(o)



Entrada y salida TON

817432

—24V

— 24V

0,5A 05A

16

1 2

Sedal, Seial, comun,

2 conexiones de comun entre
las entradas y las salidas.

2 conexiones de comun entre
las entradas y las salidas.

Conectores HE10 -20 contactos

No

Electromecanicas o estaticas desenchufables

No Si

—— 24V (estatica)
—5...24V, ~. 230 V (electromecanica)

6 A (E.M.), 2 A (estatica) 6 A (th)

16

Contacto 1 "NA" y comun, 4 vias de salida
2 puntos de conexion de entrada

Tornillos

Base miniatura
Sinergia con Tego Power y API Micro

ABE 7H16CM11

ABE 7H16CM21

Base miniatura — Comun por 4 vias
Sinergia con Tego Power y APl Micro

ABE 7P16M111 ABE 7R16M111

5/10

5/14 5/19
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Guia de eleccion
(continuacion)

Modicon M340

Interfaces de conexién

Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de salida y bases de entrada digitales

kftit:i:jjjjiljf:::?Izixti:r:;:i::;f*

Electromecanicas no desenchufables

Electromecanicas o estaticas

Base miniatura
Relé biestable

Libre de pontencial
o comun mediante 8 vias

7R08S216e |7ReeS1ee

5/12
(1) Para autématas TSX Micro y Premium.

Bases miniatura
Comun por 4 vias

ABE ABE
7R16T111

5/14 5/14

7P16T111

Si Si No No

—24V

—=5V..30V —=5V..150V — 24 V (estética) —=5V..150V

~ 230V ~ 230V —=5V..24V,~ 230V (E.M.) ~ 230V

2 A (th) 3 A (th) 5 A (th) 2 A (estatica), Funcién del relé
6 A (electromecanica) montado 0,5a 10 A

8 8-16 16 8016

2 1 2 1 2a3

Contacto 1 “NA” Contacto 1 “NA” Contacto 1 “NA” Contacto 1 “NA” Senal,

y comun y comun Polaridades

Libre de potencial

Conector HE10 - 20 contactos

Si Si Si No No

Con tornillos o de resorte Tornillos Con tornillos o de

resorte

Seccionador
y fusible

4

wu
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Guia de eleccidn Modicon M340

(continuacion) Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases analdgicas

ABE 7CPA01 | ABE 7CPA02 |ABE 7CPA21 |

/6 ® Schneider Electric
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Senales analdgicas y funciones especiales

817435
817434

Estandar Premium Premium Premium Premium

TSX AEY810 TSX CAYel TSX AEY1614 TSX PAY2e2

TSX CTY2C

Entradas analégicas Entradas analégicas aisladas Entradas Entradas para termopares Entradas / salidas
Corriente Contaje
Tensioén
Pt 100
Distribucion de las Distribucion de las Obtencién de valor procedente  Conexion de 16 termopares Maodulo de seguridad (BG)
alimentaciones de captadores alimentaciones de captadores de un codificador absoluto con compensacion de las
mediante limitador mediante convertidor soldaduras frias
(25 mA)
8 vias 8 vias 1via 16 vias 12 paros de emergencia
—24V
—24V
25 mA -
204 = 204 1
SUB-D 25 contactos SUB-D 25 contactos SUB-D 15 contactos SUB-D 25 contactos SUB-D 50 contactos
No No No No No
Tornillos Con tornillos o de resorte Tornillos Tornillos Tornillos
ABE 7CPA03 ABE 7CPA31e ABE 7CPA11 ABE 7CPA12 ABE 7CPA13
5/16
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Presentacion

Modicon M340

Interfaces de conexion

Asociacion con el sistema de precableado
Advantys Telefast ABE 7

Interface con médulos de E / S Modicon M340

T

\]
LU

1 Modulos de entradas BMX DDI ee02K, de salidas BMX DDO ee02K y mixta de entradas / salidas BMX
DDM 3202K digitales equipados con uno o dos conectores tipo FCN de 40 contactos. La modularidad de
los médulos (ee) es de 32 0 64 vias.

2 Cable equipado con conectores (uno tipo FCN de 40 contactos con uno o dos tipos HE 10 de 20 contactos).
Existen dos modelos: cables con una o dos fundas de 20 hilos (AWG 22) equipados en el extremo de un
conector tipo HE 10 sobremoldeado, BMX FCC ee1/ee3.

Estos cables se proponen en longitudes de 0,5, 1,2, 3,50 10 m.

3 Bases de conexion pasivas o bases de adaptacion Funcional o Universal AdvantysTelefast ABE 7 de 16 vias.

4 Cable equipado con conectores (de los cuales, uno de tipo SUD-D de 25 contactos de lateral base).
Existen dos modelos segun el tipo de conectores del lado del médulo analégico:

O Bornero con tornillos de 20 contactos, cable BMX FCAee0 para bases ABE 7CPA410.

O Conector FCN de 40 contactos, cable BMX FCAee2 para médulo de entradas analégicas ABE 7CPA412.

Estos cables se encuentran disponibles en longitudes de 1,5, 30 5 m.

5 Bases para modulo de entradas analogicas:

0 ABE 7CPA410 para la conexion en bornero con tornillo de 4 entradas de corriente / tensién del médulo analégico

BMX AMI 0410, con suministro de 4 alimentaciones aisladas y protegidas por las entradas en bucle de corriente.

O ABE 7CPA412 para la conexion en bornero con tornillo de las 4 entradas termopares del médulo analégico

BMX ART 0414 /0814, con suministro de la compensacion de la soldadura fria de estas entradas.

6 Base de distribuciéon de 16 en 2 X 8 viasABE 7ACC02, autoriza la conexiéon con bases de 8 vias.

7 Bases de conexion pasivas o bases de adaptacion Funcional o Universal AdvantysTelefast ABE 7 de 8 vias.

(1) La conexién de la alimentacién -—— 24 V se realiza exclusivamente mediante las bases Advantys Telefast ABE 7.
La equipotencialidad de -— 0 V es obligatoria.

Referencias:
pags. 5/10 a 5/17

Dimensiones:
pags. 5/18 y 5/19
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Asociaciones

Modicon M340

Interfaces de conexidn

Asociacion con el sistema de precableado
Advantys Telefast ABE 7

Interface con médulos de E / S Modicon M340

Médulos de entradas/salidas de la plataforma Modicon M340

Digitales — 24 V Analégica
Entradas Salidas Entradas Entradas Salidas
/ salidas
2X16E 4X16E 2X16S 4X16S 1X16E 4E 4E 2X4E 2S
1X16S
Con médulos Modicon M340 BMX | DDI DDI DDO DDO DDM AMI ART ART AMO
1 3202K | 6402K |3202K |6402K |3202K |0410 0414 0814 0210
Cables preequipados (en los 2 extremos) BMX | FCCee1 / FCCeo03 ‘ FCCee3 | FCAee0 ‘ FCAee2 ‘ FCAee0
2 2 4 4 4

Bases de conexion pasivas
Funcional ABE 7H20Eee0 “econémica”

;6 vias ABE 7H16Cee “miniatura”

Universal ABE 7H08Ree

3 vias ABE 7H08S21

Universal ABE 7H16R1ee

16 vias ABE 7H16R50e

8 ABE 7H16R2ee

ABE 7H16S21e

ABE 7H16R3e

ABE 7H16R23

ABE 7H16S43

ABE 7H16F43

Bases de adaptacion de entradas con relés estaticos

Universal ABE 7S16E2eee

16 vias Relés estaticos soldados, borneros desenchufables

3 ABE 7P16F31e
Relés estaticos desenchufables

Bases de adaptacion de salidas con relés soldados, borneros desenchufables

Funcional y ABE 7S08S2Bee
Universal Relés estaticos

8 vias ABE 7R08S111e /7R08S21ee
7 Relés electromecanicos

Funcional y ABE 7S16SeBee
Universal Relés estaticos

16 vias ABE 7R16S111e /7R16S21ee
3 Relés electromecanicos

Bases de adaptacion de salidas con relés desenchufables

Universal ABE 7P08T330e
8 vias Relés estaticos
7

Funcionaly ABE 7R16Teee / 7R16M111
Universal Relés electromecanicos

16 vias ABE 7P16Teee / 7P16M111

3 Relés estaticos y/o electromecéanicos

Bases para entradas / salidas analégicas

4 vias ABE 7CPA410
5 ABE 7CPA412
ABE 7CPA21
Cables preequipados.
(1) A través de la base de distribucién 6 ABE 7ACCO02 que permite la separacion de 16 vias
en 2 X 8 vias.
Referencias: Dimensiones:
pags. 5/10 a 5/17 pags. 5/18 'y 5/19
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Referencias Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de conexion pasivas

Bases de conexion pasivas para sefales digitales
Bases “econémicas”

816460

Funcion N.°de N.°debornas Paraautomatas Longitud Tipo de Referencia Peso
vias por ennam. Programables del cable de conectores
via nivel enlace API
m kg
Entrada o Salida 16 1 2 Modicon M340 / 1 Tornillos ABE 7H20E100 0,330
Premium
S aonmie, 2 Tomillos  ABE 7H20E200 0,410
(e —
3 Tornillos ABE 7H20E300 0,480
ABE 7H20Eeee
Bases “miniaturas”
Funcion N.°de N.°de bornas LED por via Distribucion Tipo de Referencia Peso
vias por ennuam. de las conectores
via nivel polaridades
kg
Entrada o Salida 16 1 1 Sin No Tornillos ABE 7H16C10 0,160
Con No Tornillos ABE 7H16C11 0,160
g e 2 2 Con 0024V  Tornilos  ABE 7H16C21 0,205
3 3 Con 0024V Tornillos ABE 7H16C31 0,260
ABE 7H16C21
Entrada y salida 16 1 1 Con No Tornillos ABE 7H16CM11 0,160
(1)

816462

— 2 2 Con 0024V Tornillos ABE 7H16CM21 0,200

(1) 8 E + 8 S: estos productos poseen 2 conexiones de comunes que permiten conectar al mismo
; tiempo las entradas y salidas a la misma base.
ABE 7H16CM21

Presentacién, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8 a 5/9 pags. 5/18 y 5/19
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816464

816465

Referencias (continuacion) Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de conexion pasivas

Bases de conexion pasivas para senales digitales (continuacién)

Funcién N.°de N.°de bornas LED por Distribucién Seccionador Tipo de Referencia Peso
vias  por  ennum.Via de las (S) conectores
via nivel polaridades Fusible (F)
por via kg
Entradas o salida 8 1 1 Sin No - Tornillos ~ ABE 7HO8R10 0,187
Con No - Tornillos ~ ABE 7HO8R11 0,187
b BE 2 2 Con 0024V - Tornillos ~ ABE 7H08R21 0,218
ABE 7H1 6.R50 ‘ S Tornillos ~ ABE 7H08S21 0,245
12 1 1 Sin No - Tornillos ~ ABE 7H12R10 0,274
Con No - Tornillos ~ ABE 7H12R11 0,274
2 Sin No - Tornillos ABE 7H12R50 0,196
2 2 Sin 0024V - Tornillos ABE 7H12R20 0,300
Con 0024V - Tornillos ABE 7H12R21 0,300
S Tornillos ~ ABE 7H12S21 0,375
16 1 1 Sin No - Tornillos ABE 7H16R10 0,274
Con No - Tornillos ~ ABE 7H16R11 0,274
Resorte ABE 7H16R11E 0,274
4 2 Sin No - Tornillos ~ ABE 7H16R50 0,196
ABE 7H16R31
Resorte ABE 7H16R50E 0,196
2 2 Sin 0o24V - Tornillos ~ ABE 7H16R20 0,300
Con 0024V - Tornillos ABE 7H16R21 0,300
Resorte ABE 7H16R21E 0,300
S Tornillos ~ ABE 7H16S21 0,375
Resorte ABE 7H16S21E 0,375
3 3 Sin 0024V - Tornillos ABE 7H16R30 0,346
Con 0024V - Tornillos ABE 7H16R31 0,346
Entrada tipo 2 (1) 16 2 2 Con 0024V - Tornillos ABE 7H16R23 0,320
Entrada 16 2 1 Con 24V S,F(2) Tornillos ABE 7H16S43 0,640
Salida 16 2 1 Con oV S, F(2) Tornillos ~ ABE 7H16F43 0,640
(1) Para TSX Micro, Premium y Control digital NUM 1020/1060.
(2) Con LED de fusién.
Presentacion, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8 a 5/9 pags. 5/18 'y 5/19
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Referencias (continuacién) Modicon M340

Interfaces de conexion

Sistema de precableado Telefast® 2

Bases de conexion de relés soldados y borneros
desenchufables

Bases de entrada de relés estaticos soldados, borneros desenchufables

Numero Num.bornas Aislamiento API/ Tension Tipo de Referencia Peso
de vias por via Parte operativa conectores

v kg

16 2 Si — 24 Tornillos ABE 7S16E2B1 0,370

Resorte ABE 7S16E2B1E 0,370

— 48 Tornillos ABE 7S16E2E1 0,370

Resorte ABE 7S16E2E1E 0,370

~ 48 Tornillos ABE 7S16E2E0 0,386

Resorte ABE 7S16E2EOE 0,386

~ 110 Tornillos ABE 7S16E2F0 0,397

Resorte ABE 7S16E2FOE 0,397

~ 230 Tornillos ABE 7S16E2M0 0,407

Resorte ABE 7S16E2MOE 0,407

Bases de salida de relés estaticos soldados, borneros desenchufables

Numer Aislamiento Tensién de Corriente Informe de Tipo de Referencia Peso
de vias API/ Parte salida de salida deteccion conectores
operativa de fallo (1)
v A kg
8 No — 24 0,5 Si (2) Tornillos ABE 7S08S2B0 0,252
Resorte ABE 7S08S2B0OE 0,252
2 Si (2) Tornillos ABE 7S08S2B1 0,448
Resorte ABE 7S08S2B1E 0,448
16 No — 24 0,5 Si (2) Tornillos ABE 7S16S2B0 0,405
Resorte ABE 7S16S2B0OE 0,405
No Tornillos ABE 7S16S1B2 0,400
Resorte ABE 7S16S1B2E 0,400

Bases de relés electromecanicos soldados y borneros desenchufables

Numero Anchura Numero de Corriente Distribucionde  Tipo Referencia Peso
de vias del relé contactos de salida las polaridades / de conectores
parte operativa
mm A kg
8 5 1 “NA” 2 Comun de Tornillos ABE 7R08S111 0,252
contacto por
grupo de 4 vias  Resorte ABE 7R08S111E 0,252
% e T Biestable 2 Libre de Tornillos ABE 7R08S216 0,448
s _ potencial
Resorte ABE 7R08S216E 0,448
e 10 1“NA” 5 Libre de Tornillos ABE 7R08S210 0,448
NN potencial
ABE 7R08S216 Resorte ABE 7R08S210E 0,448
16 5 1“NA” 2 Comun de Tornillos ABE 7R16S111 0,405
contacto por
grupo de 8 vias  Resorte ABE 7R16S111E 0,405
10 1“NA” 5 Libre de Tornillos ABE 7R16S210 0,405
potencial
Resorte ABE 7R16S210E 0,405
Comun por grupo Tornillos ABE 7R16S212 0,400
de 8 vias en las 2
polaridades Resorte ABE 7R16S212E 0,400

(1) Un fallo en una salida Qn de la base genera una puesta en modo seguridad de la salida del autbmata Qn, detectado por
el autémata.
(2) Uso exclusivo con modulos de salidas protegidas.

Presentacién, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8 a 5/9 pags. 5/18 y 5/19
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Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de relés desenchufables

Referencias (continuacién)

Bases para relés estaticos de entrada desenchufables (1)

Numero Num.bornas Tipo de relés Aislamiento Conexion Tipo de Referencia Peso
de vias por via admitidos API/Parte de entrada conectores
operativa kg
16 2 ABS 7E Si Libre de potencial Tornillos ABE 7P16F310 0,850
ABR 7
ABS 7S33E (6)
Resorte ABE 7P16F310E 0,850
Distribucion de  Tornillos ABE 7P16F312 0,850

las polaridades

Bases de salidas, equipadas con relés electromecanicos desenchufables (2)

816471

522345

Numero de Anchura Tipo de relés Num. y tipo Distribucion de las Referencia Peso
vias de relés admitido de contactos polaridades / parte operativa
mm kg
16 5 ABR 7511 1 “NA” Comun de contacto por grupo ABE 7R16T111 0,600
de 4 vias
Comun de contacto por grupo ABE 7R16M111 0,600
de 4 vias de salida + 2 bornas 3)
de comun en entrada
10 ABR 7521 1 “NA” Libre de potencial ABE 7R16T210 0,735
Comun en las 2 polaridades (4) ABE 7R16T212 0,730
F FrbH ABR 7523 1 “NANC” Libre de potencial ABE 7R16T230 0,775
ABE 7R16T210
Comun de contacto (4) ABE 7R16T231 0,730
12 ABR 7S33 1 “NANC” Libre de potencial ABE 7R16T330 1,300
Comun en las 2 polaridades (5) ABE 7R16T332 1,200
ABR 7S37 2 “NANC” Libre de potencial ABE 7R16T370 1,300

No equipadas con relés.

(1)
(2) Se pueden combinar las distintas tecnologias electromecanica y estatica en la misma base.
(3) El producto ofrece 2 métodos de conexién que permiten conectar al mismo tiempo las

entradas y las salidas a la misma base.
(4) Por grupo de 8 vias.
(5) Por grupo de 4 vias.
(6) Estas bases se pueden equipar con réles electromecéanicos (consultarnos).

Presentacion, asociacion:

pags. 5/8 a 5/9

Dimensiones y esquemas:

pags. 5/18 y 5/19

Schneider Electric
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Referencias (continuacion) Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de relés desenchufables

Bases para relés estaticos y/o electromecanicos de salida, desenchufables (1)

N.°de Anch. Tiporelés Aisla- Fusible Distribucion de las Tipo de Referencia Peso
vias relé admitido miento porvia polaridades / parte conectores
por via operativa
mm kg
16 5 ABR 7S11  Sin Sin Comun de contacto ABE 7P16T111 0,550
ABS 7SC1B por grupo de 4 vias
Comun de contacto por grupo ABE 7P16M111 (2) 0,550

de 4 vias en salida y 2 bornas
de comun en entrada

10 ABR 7S2e  Sin Sin Libre de potencial Tornillos ABE 7P16T210 (3) 0,615
ABS 7SA2e
ABS 7SC2e
ABE 7ACC20

ABE 7P16T230 (3) 0,655

--'ll Resorte ABE 7P16T230E 0,655

| Wt 3)
ABE 7P16T2ee
Con Libre de potencial Tornillos ABE 7P16T214 0,675
Sin Comun en las 2 polaridades Tornillos ABE 7P16T212 0,615
“4)
Con Comun en las 2 polaridades Tornillos ABE 7P16T215 0,670
(4)
8 12 ABR 7S33  Sin Sin Libre de potencial Tornillos ABE 7P08T330 0,450
ABS 7SA3e
ABS 7SC3ee
ABE 7ACC21
Resorte ABE 7P08T330E 0,450
16 12 ABR 7S33  Sin Sin Libre de potencial Tornillos ABE 7P16T330 0,900
ABS 7SA3e
ABS 7SC3ee
ABE 7ACC21
Resorte ABE 7P16T330E 0,900
Comun en las 2 polaridades Tornillos ABE 7P16T332 0,900
)
ABR 7S33  Sin Con Libre de potencial Tornillos ABE 7P16T334 0,900
ABS 7SA3M
ABS 7SC3E
ABE 7ACC21
Con Con Comln en las 2 polaridades Tornillos ABE 7P16T318 1,000
5)
Resorte ABE 7P16T318E 1,000
(1) No equipadas con relés.
(2) El producto ofrece 2 métodos de conexién que permiten conectar al mismo tiempo las entradas y las salidas a la misma
base.
(3) Con relés ABR 7521 para la base ABE 7P16T210, con relés ABR 7S23 para la base ABE 7P16T230e.
(4) Por grupo de 8 vias.
(5) Por grupo de 4 vias.
Presentacién, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8'y 5/9 pags. 5/18 y 5/19
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571152

816476

816474

Referencias (continuacién)

Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Relés desenchufables

Relés estaticos desenchufables (Venta por cantidad indivisible de 4)

Anchura Funciones Circuito de entrada Circuito de salida Referencia Peso
de relés Corriente  Tensién Corriente (1) Tensién unitaria
nominal nominal
mm \' A \' kg
-"':;‘5%92@:““‘;:"% 5 Salida = 24 2 — 24 ABS 7SC1B 0,010
-Fe
ABS 7SC1B 10 Salida = 24 0,5 —5...48 ABS 7SC2E 0,016
~ 24...240 ABS 7SA2M 0,016
12 Entrada = 5TTL - — 24 ABS 7EC3AL 0,014
24 Tipo 2 - — 24 ABS 7EC3B2 0,014
48 Tipo 2 - —= 24 ABS 7EC3E2 0,014
~ 50 Hz 48 - — 24 ABS 7EA3E5 0,014
~ 60 Hz 110...130 - — 24 ABS 7EA3F5 0,014
~ 60 Hz 230...240 - —= 24 ABS 7EA3M5 0,014
Salida = 24 2 — 24 ABS 7SC3BA 0,016
Autoprotegido
1,5 —5...48 ABS 7SC3E 0,016
1,5 ~ 24...240 ABS 7SA3M 0,016
Relés electromecanicos desenchufables
Anchura de relés Tensién de Corriente de  Numero de Venta por cant. Referencia Peso
control salida (1) contactos indiv. unitaria
v A (Ith) kg
5 — 24 6 1 “NA” 4 ABR 7511 0,005
10 — 24 5 1 “NA” 4 ABR 7521 0,008
1 “NANC” 4 ABR 7523 0,008
12 — 24 10 1 “NANC” 4 ABR 7S33 0,017
ABR 7S2e 8 2 “NANC” 4 ABR 7537 0,017
— 48 8 1 “NANC” 4 ABR 7S33E 0,017
Accesorio
Designacion Referencia Peso
kg
= Extractor para relé miniatura 5 mm ABE 7ACC12 0,010
ABR 7S3e
(1) Ver la tabla de caracteristicas para las especificaciones de los relés en las bases.
Presentacién, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8'y 5/9 pags. 5/18 y 5/19
Schneider Electric 5/15




Referencias Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2
Bases de conexidn para vias de contaje y analogicas

HP & . E Bases de conexion para vias de contaje y analdgicas (1)
° ! Funciones Para Moédulos Tipo conexién Tipo de Referencia Peso
_E,-, fm;:mm:? autématas compatibles lado Telefast 2 conectores kg
L
PRRRIIID2EIRN. Contaje y analégico TSX Micro  Analdgico SUB-D Tornillos ABE 7CPA01 (2) 0,300
ABE 7CPAO01 (1) y contaje 15 contactos
integrados
TSX 37 22
TSX CTZeA
Contaje, control de ejes, Premium (1) TSXCTYeA  SUB-D Tornillos ABE 7CPA01 (2) 0,300
posicionamiento TSX CAYel 15 contactos
Conexion del Premium TSXCTYeA  SUB-D Tornillos ABE 7CPA11 0,330
codificador absoluto 1) TSX CAYel 15 contactos
con salida paralela
Distribucion de Modicon M340 BMX ART 0414 SUB-D Tornillos ABE 7CPA412 0,180
ABE 7CPA412/410/21 4 termopares (1) BMX ART 0814 25 contactos
Distribucion de Premium TSX AEY1614 SUB-D Tornillos ABE 7CPA12 0,300
16 termopares (1) 25 contactos
N Distribucion pasiva TSX 47/107, TSX AEM8e1 SUB-D Tornillos ABE 7CPA02 0,290
5 de 8 vias en bornas Premium TSX AEM16ee 25 contactos
con tornillos con (1) TSX ASY810
continuidad de blindaje TSX AEY1600
TSX AeY800
Distribucion y Modicon M340 BMX AMI 0410 SUB-D Tornillos ABE 7CPA410 0,180
R e alimentacién de 1) 25 contactos
ABE 7CPA02 4 vias analdgicas aisladas
protegiadas
Distribucion de Premium TSX ASY410 SUB-D Tornillos ABE 7CPA21 0,210
4 vias de salidas (1) TSX AEY420 25 contactos
analégicas
Distribucion y TSX 47/107, TSX AEM8e1 SUB-D Tornillos ABE 7CPA03 0,330
alimentacion de Premium TSX AEM16ee 25 contactos
8 vias analdgicas 1) TSX AEY800
con limitacion de TSX AEY1600

cada bucle de intensidad

Distribucién y Premium TSX AEY810 SUB-D Tornillos ABE 7CPA31 0,410

alimentacion de (1) 25 contactos

8 vias entradas analégicas

aisladas entre si con Resorte ABE 7CPA31E 0,410

limitador 25 mA/vias

Seguridad Premium TSX PAY2e2 SUB-D Tornillos ABE 7CPA13 0,290
1) 25 contactos

(1) Para otros autdmatas, ver las tablas de asociacion en pag. a 5/9.
(2) Ver la instalacion en el manual TSX 37F.

Presentacién, asociacion: Dimensiones y esquemas:
pags. 5/8'y 5/9 pags. 5/18 y 5/19
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Modicon M340

Interfaces de conexidn
Sistema de precableado Telefast® 2
Accesorios para bases de conexion

Referencias (continuacién)

H Software
Designacion Sistema operativo Referencia Peso
(kg)
Software de marcado Con Windows version ABE 7LOGV10 0,350
de etiquetas de clientes 3.1095
Lote de 25 hojas de - ABE 7LOGF25 0,200
etiquetas precortadas
(es decir 160 etiquetas)
Accesorios
Designacion N° de vias Caracteristicas Venta por cant. Referencia Peso
indiv. unitaria (kg)
Kit de fijacion - - 10 ABE 7ACCO1 0,008
en placa compacta
Base de distribucion - De 16 en 1 ABE 7ACC02 0,075
2 X 8 vias
Base de salidas - De 16 en 1 ABE 7ACC10 0,075
redundantes 2 X 16 vias
Base de entradas - De 16 en 1 ABE 7ACC11 0,075
redundantes 2 X 16 vias
Bloques de continuidad - Anchura 10 mm 4 ABE 7ACC20 0,007
desenchufables Anchura 12 mm 4 ABE 7ACC21 0,010
ABE 7ACC80 + ABE 7ACC81 Acc_es_orio d_e - - 100 ABE 7ACC30 0,100
posicionamiento para
bornero desenchufable
Conector industrial 32 40 contactos 1 ABE 7ACC80 0,300
de paso de armario
Clavija macho enchufable 32 Se instala sobre 1 ABE 7ACC81 0,370
g equipada con 40 contactos ABE 7ACC80
& Conector CNOMO M23 16 19 contactos 1 ABE 7ACC82 0,150
de paso de armario
(1 conector tipo HE10 8y12 19 contactos 1 ABE 7ACC83 0,150
20 contactos de lado
del autémata)
ABE 7BV20 Adaptador de impedancia — Asociado a 1 ABE 7ACC85 0,012
para compatibilidad ABE 7ACC82
Tipo 2 y ABE 7ACC83
Bloque pasacable IP65 - Para 3 cables 5 ABE 7ACC84 0,300
Borneros adicionales 8 10 bornas 5 ABE 7BV10 0,030
s enganchables con tornillos
8 (bornas punteadas) 10 bornas de resorte 5 ABE 7BV10E 0,030
16 20 bornas 5 ABE 7BV20 0,060
con tornillos
20 bornas de resorte 5 ABE 7BV20E 0,060
Base de simulacion 16 Visualizacion, 1 ABE 7TES160 0,350
de entradas / salidas forzado de inhibicion,
continuidad
Portarreferencias - Para 6 caracteres 50 AR1 SB3 0,001
ABE 7TES160 adhesivo
Fusibles rapidos - 0,125 A 10 ABE 7FU012 0,010
5X20,250V, UL 05A 10 ABE 7FU050 0,010
1A 10 ABE 7FU100 0,010
2A 10 ABE 7FU200 0,010
3 4 A 10 ABE 7FU400 0,010
° 63A 10 ABE 7FU630 0,010
Accesorios “peines flexibles”
Designaci6n Para comun Color Distancia entre Referencia Peso
terminales
cm kg
Peines flexibles Bobina Blanco 12 ABF CO08R12W 0,020
Modularidad 8 X 1 mm?2 2 ABF CO8R02W 0,010
~ Rojo 12 ABF CO08R12R 0,020
3 2 ABF C08R02R 0,010
® Azul 12 ABF C08R12B 0,020
2 ABF C08R02B 0,010
ABE CO08Reee

Presentacién, asociacion:
pags. 5/8'y 5/9

Dimensiones y esquemas:
pags. 5/18 'y 5/19
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Dimensiones

Modicon M340

Interfaces de conexion
Sistema de precableado Telefast® 2

Vista lateral comun ABE 7H20Eeee ABE 7H16R50, ABE 7H12R50, ABE 7H16Cee/ABE 7H16CMee,
ABE 7H32Eeee ABE 7H08R1e, ABE 7H08R21, ABE 7¢16M111/ABE 7016T111
ABE 7R08S111/S111E,
ABE 7H08S21, ABE 7CPA21
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1 Bornero de shunt opcional ABE 7BV10/7BV20
Vista lateral comun ABE 7H16R2e, ABE 7H12R2e, ABE 7H16R3e, ABE 7R16S21e, ABE 7H16043
ABE 7H16R1e, ABE 7H12R1e, ABE 7H12S21, ABE 7S16S2B0/S2B02E,
ABE 7H16S2e, ABE 7R16S11e, ABE 7R08S210, ABE 7S16E200/S16E2e0E,
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1 Bornero de shunt aditivo ABE 7BV10/7BV20
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Dimensiones (continuacién) Modicon M340

Interfaces de conexidn
Sistema de precableado Telefast® 2

ABE 7ACC02 ABE 7ACCO03 ABE 7ACC04, ABE 7ACCO05
ABE 7ACC10, ABE 7ACC11
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Entreejes de fijacion de las bases con el kit de fijacion ABE 7ACCO1

a ABE 7 G H ABE7 G H ABE7 G H
| ACCO02 38 82 H12R1e 113 82 H16F43 194 82
& ACCO03 53 101 H12R2e 113 82 H16S43 194 82
ACCO04 53 101 H16R1e 113 82 S16E2ee 194 82
o ACCO05 53 101 H16R2e 113 82 S16S1B2 113 82
ol & ACC10/11 53 101 H16R3e 113 82 S16S2ee 194 82
o0 I HO8Ree 72 82 H12S21 113 82 R16T2ee 199 101

000000 000000 T
HO8S21 72 82 H16S21 113 82 P16T2ee 199 101

o bOOOOOOOhOOOOOO(‘

e : : = H12R50 72 82 R08S210 113 82 R16T3ee 260 101
Y 535 H16R50 72 82 R16S111 113 82 P08T330 150 101
G=a12 6 RO8S111 72 82 R16S21e 194 82 P16T3ee 260 101
CPAO1 131 82 S08S2B0 113 82 P16F3ee 260 101

CPA02 113 82 S08S2B1 194 82
CPA1e 131 82
CPAO3 113 82

Presentacién y asociaciones: Referencias: Esquemas:
pags. 5/8'y 5/9 pags. 5/10 a 5/17 pags. 5/18 'y 5/19
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Normas Modicon M340
y homologaciones Normas, homologaciones
y disposiciones medioambientales
Normas y homologaciones
Los autématas Modicon M340 se han desarrollado para cumplir las principales
normas nacionales e internacionales relativas a equipos electronicos para sistemas
de automatismo industrial.
m Requisitos especificos de los controladores programables: caracteristicas
funcionales, inmunidad, resistencia, seguridad, etc..:
IEC/EN 61131-2, CSA 22.2 N’ 142, UL 508.
m Especificaciones de la marina mercante de los principales organismos
internacionales (con ABS, BV, DNV, GL, LR, RINA, RMRS): IACS
(International Association of Classification Societies)
m Cumplimiento con las directivas europeas:
O Baja tensién: 73/23/EEC modificacion 93/68/EEC,
o Compatibilidad electromagnética: 89/336/EEC modificaciones 92/31/EEC
y 93/68/EEC.
m Especificaciones eléctricas y capacidad de autoextincion de los materiales
aislantes: UL 746C, UL 94.
m Clasificacion de zonas peligrosas: CSA 22.2 N° 213, clase |, divisién 2,
grupos A, B, Cy D.
Caracteristicas
Condiciones de servicio y recomendaciones relativas al entorno
Temperatura Operacion C 0...+ 60
Almacenamiento © -40...+ 85
Humedad relativa Operacioén % 93...95 sin condensacion segun IEC/EN 60060-2-30 Db
Almacenamiento % 98...95 sin condensacion segun IEC/EN 60060-2-30 Db
Altitud m 0...4000,
desclasificacion de temperatura a partir de 3.000 m: 1°C /400 m, equivale a + 55°C a 4.000 m
Tensién de alimentacién BMX CPS 2010 BMX CPS 3020 BMX CPS 2000 BMX CPS 3500
~~:segun IEC/EN 61131-2 Tensién nominal \ —=24 —=24..48 ~ 100...240 ~~ 100...240
Tensiones limite —18..31.2 —18...62.4 ~ 85...264 ~ 85...264
—:segun IACS E10 bateria Frecuencia nominal Hz - - 50/60 50/60
sin carga Frecuencia limite Hz - - 47/63 47/63

Tratamiento de proteccion de autématas Modicon M340

Los autématas Modicon M340 cumplen los requisitos del tratamiento "TC"
(Tratamiento para todos los climas).

En las instalaciones de talleres de produccion industrial o entornos correspondientes
al tratamiento "TH" (tratamiento para entornos calientes y humedos), los autdbmatas
Modicon M340 deben integrarse en envolventes con un grado de protecciéon minimo
IP 54, de acuerdo con las normas IEC/EN 60664 y NF C 20 040.

Los propios automatas Modicon M340 ofrecen un grado de proteccion IP 20 y
proteccién contra patillas (equipos encerrados) (1). Por lo tanto, se pueden instalar
sin envolvente en areas de acceso reservado que no superen el grado de
contaminacién 2 (sala de control sin actividad ni maquinas que generen polvo). El
grado de contaminacion 2 no incluye otras condiciones ambientales mas severas:
contaminacion del aire por polvo, humo, particulas corrosivas o radioactivas,
vapores o sales, ataque de hongos, insectos, etc.

(1) En caso de que alguna posicién no esté ocupada por un médulo, debe instalarse una tapa
de protecciéon BMX XEM 010.
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Pruebas del entorno

Modicon M340

Normas, homologaciones
y disposiciones medioambientales

Pruebas del entorno

Inmunidad a las interferencias de BF (c€) (1)

Nombre de la prueba

Normas

Tensién y variacién de frecuencia IEC/EN 61000-4-11

IACS E10/IEC 60092-504

Niveles

0,9 Un/0,95 Fn durante 30 minutos; 1,10 Un/1,05 Fn durante 30 minutos;
0,8 Un/0,9 Fn durante 1,5/5 segundos; 1,2 Un/1,1 Fn durante 1,5/5 segundos

Variacion de tension directa

IEC/EN 61131-2

IEC/EN 61000-4-11

IEC 60092-504

IACS E10 (bateria sin carga)

0,85 Un...1,2 Un durante 30 minutos con el 5% de fluctuacién (valores de cresta)

Armonico 3

IEC/EN 61131-2

10% Un; 0° durante 5 min...180° durante 5 min

Entre arménicos

IACS E10/IEC 60092-504

H2...H200 - 10% (H15), - 10%...1% (H15...H100) y 1% (H100...H200)

Breve interrupcion momentanea

IEC/EN 61131-2
IEC/EN 61000-4-11/-6-2

10 ms con ~- alimentacién; 1 ms con — alimentacién

Caida de tensién/arranque

IEC/EN 61131-2

Un-0-Un; Un durante 60 s; 3 ciclos separados por 10 s
Un-0-Un; Un durante 5 s; 3 ciclos separados porentre 1y 5 s
Un-0,9-Udl; Un durante 60 s; 3 ciclos separados por entre 1y 5 s

Inmunidad a las interferencias de AF. (c€) (1)

Nombre de la prueba

Onda oscilatoria amortiguada

Normas

IEC/EN 61000-4-12
IEC/EN 61131-2 zona C

Donde:

Un: tensién nominal

Fn: frecuencia nominal

Udl: nivel de deteccién con alimentacion

Niveles

~~ / = alimentacion principal, ~ alimentacion auxiliar, E/S digitales ~ (sin blindar): 2,5 kV en
modo comun, 1 kV en modo diferencial

— alimentacion auxiliar, E/S digitales ~ (sin blindar) y E/S analégicas: 1 kV en modo comun,
0,5 kV en modo diferencial

Todos los cables blindados: 0,5 kV en modo comun

Transitorios rapidos

IEC/EN 61000-4-4
IEC 61131-2/1ACS E10

~~ / = alimentaciones principal y auxiliar, E/S digitales ~~ (sin blindar): 2 kV en modo cable,
2 kV en modo comun
E/S digitales -—— (sin blindar), E/S analégicas y todos los cables blindados: 1 kV en modo comun

Sobretension

IEC/EN 61000-4-5
IEC/EN 61131-2 zona B
IACS E10

~ / — alimentaciones principal y auxiliar, E/S digitales ~ (sin blindar): 2 kV en modo comun,
1 kV en modo diferencial

E/S digitales ~ (sin blindar) y E/S analdgicas: 0,5 kV en modo comun, 0,5 kV en modo
diferencial

Todos los cables blindados: 1 kV en modo comun

Descargas electrostaticas

IEC/EN 61000-4-2
IEC/EN 61131-2 zona B
IACS E10

6 kV contacto, 8 kV aire

Campos electromagnéticos
radiados

IEC/EN 61000-4-3

15 V/m: 80 MHz...2 GHz
Amplitud de modulacién sinusoidal 80% / 1 kHz + frecuencia de reloj interna

Interferencias conducidas
por campos radiados

IEC/EN 61000-4-6
IEC/EN 61131-2
IACS E10

Emisiones electromagnéticas (C€) (1) (2)

Nombre de la prueba
Tensién de interferencias

Normas

EN 55011, clase A
IEC/EN 61131-2
IEC/EN 61000-6-4
FCC parte 15

10 V: 0,15 MHz...80 MHz
Amplitud de modulacién sinusoidal 80% / 1 kHz + frecuencia de punto

Niveles

150 kHz...500 kHz: cuasi-cresta 79 dB (uV); promedio 66 dB (uV)
500 kHz...30 MHz: cuasi-cresta 73 dB (uV); promedio 60 dB (uV)

IACS E10

Valores segun la zona de distribucion de alimentacion general

Campo de interferencias

EN 55011, clase A
IEC/EN 61131-2
IEC/EN 61000-6-4
FCC parte 15

30 MHz...230 MHz: cuasi-cresta 40 dB (medicién a 10 m), cuasi-cresta 50 dB (medicién a 3 m)
230 MHz...2 GHz: cuasi-cresta 47 dB (medicién a 10 m), cuasi-cresta 57 dB (medicién a 3 m)

IACS E10

Valores segun la zona de distribucion de alimentacién general

(1) Los dispositivos se deben instalar y cablear de conformidad con las instrucciones facilitadas
en el manual “Compatibilidad electromagnética y conexion a tierra de sistemas autdmatas”,
formato pdf en CD-ROM incluido en los paquetes de software Unity Pro o en DVD, referencia
UNY USE 909 CD M.

(2) Estas pruebas se realizan sin armario, con los dispositivos fijados a una rejilla de metal y
cableados segun las recomendaciones del manual “Compatibilidad electromagnética y conexion
a tierra de sistemas autématas”.

(C€): tests exigidos por las directivas europeas C€. y basados en las normas IEC / EN 61131-2.

Schneider Electric
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Pruebas del entorno

(continuacion)

Modicon M340

Normas, homologaciones
y disposiciones medioambientales

Pruebas del entorno (continuacion)
Inmunidad a las variaciones climaticas

Nombre de la prueba

Normas

Niveles

Calor seco IEC/EN 60068-2-2 Bd 60°C durante 16 horas
IACS E10
Frio IEC/EN 60068-2-1 Ab y Ad | 0°C durante 16 horas con arranque a 0°C

IACS E10

Calor humedo continuo

IEC/EN 60068-2-78 Ca

60°C con el 93% de humedad relativa durante 96 horas

Calor humedo ciclico

IEC/EN 60068-2-30 Db

55°C, 25°C con el 93...95% de humedad relativa; 2 ciclos de 12 horas/12 horas

Variaciones de temperatura
ciclicas

IEC/EN 60068-2-14 Na 'y Nb
IEC/EN 61131-2

Resistencia a las variaciones climaticas

Nombre de la prueba
Calor seco (apagado)

Normas
IEC/EN 60068-2-2 Bb y Bd

0...60°C con 5 ciclos de 3 horas/3 horas

Niveles
85°C durante 96 horas

Frio (apagado)

IEC/EN 60068-2-1 Ab y Ad
IEC/EN 60068-2-48

- 40°C durante 96 horas

Calor humedo (apagado)

IEC/EN 60068-2-30 dB

25...60°C con el 93...95% de humedad relativa; 2 ciclos de 12 horas/12 horas

Ondas de choque de calor
(apagado)

IEC/EN 60068-2-14 Na y Nb

- 40...85°C con 2 ciclos de 3 horas/3 horas

6/4
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Pruebas del entorno

(continuacion)

Modicon M340

Normas, homologaciones
y disposiciones medioambientales

Pruebas del entorno (continuacion)
Inmunidad a las limitaciones mecanicas (1) (encendido)

Nombre de la prueba
Vibraciones sinusoidales

Normas

IEC/EN 60068-2-6 Fc
IACS E10

Niveles

3 Hz...100 Hz/1 mm amplitud / 0,7 g, frecuencia de transicion de 13,2 Hz
Resistencia a la frecuencia de resonanciade 90 min/eje

Coeficiente de aplicacién < 10

Vibraciones sinusoidales
(clase 3M7)

IEC/EN 60068-2-6 Fc
IEC/EN 61131-2
Perfil especifico

5...150 Hz con amplitud 10 mm / 3 g, frecuencia de transicién de 9 Hz
Resistencia: 10 ciclos de 1 octava/min

Ondas de choque

IEC/EN 60068-2-27 Ea

30 g - 11 ms; 3 choques/direccién/ejes

Protuberancias

IEC/EN 60068-2-29 Eb

25 g - 6 ms; 100 protuberancias/direccion/ejes

Conexion / desconexién

IEC/EN 61131-2

Resistencia a las limitaciones mecanicas (apagado)

Nombre de la prueba
Caida libre plana

Normas

IEC/EN 60068-2-32 Ed
método 1

IEC/EN 61131-2

Para moédulos y conectores
50 operaciones para conexiones permanentes
500 operaciones para conexiones no permanentes

Niveles
10 cm/ 2 caidas

Caida libre posicion controlada

(para productos de mano)

IEC/EN 60068-2-31 Ec
IEC/EN 61131-2

30° 0 10 cm / 2 caidas

Caida libre aleatoria
(equipo en embalaje)

IEC/EN 60068-2-32
método 1
IEC/EN 61131-2

1 m/5 caidas

Vibraciones, transportes
(clase 2M3)

IEC/EN 60721-4-2
IEC/EN 60068-2-64 Fh

Seguridad de equipos y personal (1) (C€)

Nombre de la prueba
Resistencia dieléctrica

Normas

UL 508/CSA 22-2 n°142 / FM
IEC/EN 61131-2

Vibraciones temporales, aleatorias: 5 m2/s3 from 10...100 Hz, 7 dB/octava de 100...200 Hz,
1 m2/s® de 200...2000 Hz, duracion 30 min por eje

Niveles
2Un + 1000 V /1 min

Resistencia de aislamiento

UL 508/CSA 22-2 n°142 / FM
IEC/EN 61131-2

Un<50V: 10 MQ
50 Vs Un<250V:10 MQ

Continuidad de tierra

UL 508/CSA 22-2 n°142 / FM
IEC/EN 61131-2

30 A durante 2 min, R<0,1 Q

Corriente de fuga

IEC/EN 61131-2

| < 3,5 mA después de desconectar

Proteccion proporcionada
por los cofres

IEC/EN 61131-2

IP 20 y proteccion contra patillas normalizadas

Resistencia a los choques

UL 508/CSA22-2n°142/FM
IEC/EN 61131-2

500 g esfera: caida desde 1,3 m

Riesgo de lesiones,
energia acumulada

IEC/EN 61131-2

Después de 10 s, max. 37% Un

Sobrecarga UL 508/CSA 22-2n°142/FM| 50 ciclos 1s/9salUny 1,5In
IEC/EN 61131-2
Resistencia UL 508/CSA 22-2 n° 142 / FM| 12 ciclos 100 ms / 100ms, 988 ciclos 1 s /1 sy 5.000 ciclos 1s/9saUne In

IEC/EN 61131-2

Aumento de temperatura

IEC/EN 61131-2/UL508 CSA
22-2 n° 142/UL 1604 CSA
22-2n°213/FM

Temperatura ambiente 60°C

(1) Los dispositivos se deben instalar, cablear y mantener de conformidad con las instrucciones
facilitadas en el manual del usuario.

(C€): tests exigidos por las directivas europeas C€ y basados en las normas IEC / EN 61131-2.

Schneider Electric
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Eleccion de los modulos ~ Modicon M340
de fuente de alimentacion  Tabla de consumo
BMX CPS eee0 de alimentacion

(para fotocopiar)

La potencia necesaria para alimentar cada rack BMX XBP ee00 depende del tipo y el nimero de médulos instalados. Por lo tanto, es necesario
crear una tabla de consumo de alimentacién para cada rack a fin de poder definir el modulo de alimentacion BMX CPS eee0 mas adecuado
para cada rack.

La siguiente tabla se puede utilizar para calcular el consumo de las dos o tres tensiones diferentes (en funcién del modelo) que se debe
suministrar el moédulo de alimentacion BMX CPS eee0 : — 3,3 V, -— rack de 24 V, — sensores de 24 V.

Procedimiento:

m Comprobar y elegir un médulo de alimentacion correspondiente a las alimentaciones disponibles para las 2 o 3 tensiones.
m Comprobar que la potencia total absorbida en estas tres tensiones no supere la potencia total del médulo de alimentacion.
m [ 1Valores que se deben introducir de acuerdo con el tipo de configuracién de Modicon M340.

Referencia del médulo Formato | Ndmero | Consumo en mA
Rack n. S: estandar Tension Tension Tension
D: doble —3,3V —rack de 24 V — sensores de 24 V
Modulo [Total | Moédulo [Total | Modulo [Total |
Procesadores BMX P34 1000 S 72
BMX P34 2010 S 1 90
BMX P34 2020 S 95
BMX P34 2030 S 135
E /S digitales BMX DAI 1602 S 90
BMX DAI 1603 S 90
BMX DAI 1604 S 90
BMX DAO 1605 S 100 Por
definir | |
BMX DDI 1602 S 90 60 | |
BMX DDI 1603 S 90
BMX DDI 3202K S 140 110
BMX DDI 6402K S 200 110
BMX DDM 16022 S 100 30
BMX DDM 16025 S 100 50 [ ] 30
BMX DDM 3202K S 150 55
BMX DDO 1602 S 100
BMX DDO 1612 S 100
BMX DDO 3202K S 150
BMX DDO 6402K S 240
BMX DRA 0805 s 100 55 | |
BMX DRA 1605 S 100 95 | |
E /S analdgicas BMX AMI 0410 S 150 45
BMX AMM 0600 S 150 130
BMX AMO 0210 S 150 110
BMX ART 0414 S 150 40
BMX ART 0814 S 150 100
Contaje BMX EHC 0200 s |:| 200 [ ] 40 | ] 80 [ |
BMX EHC 0800 s 200 | | 80 | I
Comunicacion BMX NOE 0100 S | | 90 | |
BMX NOE 0110 S | | 90 | |
Consumo por tension Corriente total (mA) [ | /1 /1
x 3,3V X 24 V x 24V
e R i B s
tension (mW)
i, P . P . .
< < < <
~ ~ ~ ~
Potencia disponible (mW) Potencia total (mW)
Eleccion de la BMX CPS 2010 D —— 24 V aislados 8250 16 800 17 000
alimentacion BMX CPS 3020 D —24...48 V aislados| 14850 31200 32 000
BMX CPS 2000 D ~~ 100...240 V 8250 16 800 10 800 20 000
BMX CPS 3500 D 14850 31 200 21 600 36 000
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Informacion técnica

Modicon M340

Homologaciones de productos
de automatismos

En algunos paises, la homologacion de determinados componentes eléctricos es
obligatoria por ley. El organismo oficial correspondiente emite un certificado de
conformidad. Cada producto homologado debe llevar simbolos de aprobacion
cuando sea necesario. La utilizacion en bugques de la marina mercante requiere por
lo general la aprobacién previa (= certificacion) de un dispositivo eléctrico por parte
de determinadas autoridades de clasificacion de la marina.

Homologaciones

I oroiogado

Homologaciones
pendientes

Tecla Organismo de homologacion Pais
CSA Canadian Standards Association Canada
C-Tick Australian Communication Authority Australia
GOST Gost Standard Scientific Research Institute C.E.l., Rusia
UL Underwriters Laboratories EE.UU.
Tecla Autoridad de clasificacion Pais
IACS International Association of Classification Societies  Internacional
ABS American Bureau of Shipping EE.UU.
BV Bureau Veritas Francia
DNV Det Norske Veritas Noruega
GL Germanischer Lloyd Alemania
LR Lloyd's Register Reino Unido
RINA Registro Italiano Navale Italia
RMRS Russian Maritime Register of Shipping C.l.S.

La siguiente tabla presenta la situacion de las homologaciones obtenidas o en curso
afecha 01.10.2006 ante los organismos para los autdmatas basicos. Esta disponible
una descripcion de los certificados para los productos Telemecanique en nuestra
pagina Web: www.telemecanique.com.

Advantys STB

Advantys Telefast ABE 7

ConneXium

Magelis iPC

Magelis XBT GT

Magelis XBT F/FC/HM/PM

Magelis XBT N/R

Modicon M340

Modicon Momentum

Modicon Premium

Modicon Quantum

Modicon TSX Micro

Twido

Homologaciones
C-Tick
Areas
@ (S D: 0 @ peligrosas @

Clase |, Div 2 (1)

uL CSA ACA GOST ATEX

Canada Australia CIS, Rusia EE.UU., Europa

Canada

_ CSA/UL

Cat3 G-D

(1) Emplazamientos peligrosos: los productos homologados UL 1604, CSA 22.2n.° 2130 FM

3611 son adecuados para su utilizacién en areas peligrosas de Clase |, divisién 2, grupos A, B,

C y D o emplazamientos no clasificados Unicamente.
(2) En funcion del producto, consulte nuestra pagina Web: www.telemecanique.com.
() Certificacién norteamericana cULus (Canada y EE.UU.)

Homologaciones locales

BG Alemania Médulo de seguridad TSX DPZ 10D2A (TSX Micro)
Modulos de seguridad TSX PAY 262/282 (Premium)
SIMTARS Australia Plataforma de automatismo Modicon TSX Micro
Plataforma de automatismo Modicon Premium (PL7)
Gateway Europa Médulo maestro TWD NOI 10M3 (Twido)

Moédulo maestro TSX SAZ 10 (TSX Micro)
Maodulos maestros TSX SAY 1000 (Premium)

Schneider Electric

Telemecanique
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Informacion técnica Modicon M340

(continuacion) Homologaciones de productos
de automatismos

Normativa comunitaria

Clasificacion de la marina
Autoridades marinas de clasificacion

_ Homologado 1 .ﬁ. R
Homologaciones| ~ ** ABS C@)
pendientes

ABS BV DNV GL LR RINA RMRS
EE.UU. Francia Noruega Alemania ltalia C.I.S.

Advantys STB

Advantys Telefast ABE 7

ConneXium

Magelis iPC

Magelis XBT GT
Magelis XBT F/FC/HM/PM --_—_—
Magelis XBT N/R

Modicon M340 3)

Modicon Momentum
Modicon Premium (4)
Modicon Quantum

Modicon TSX Micro
Twido

(1) También cumple los requisitos de la marina norteamericana, ABS-NRV parte 4.
(2) En funcion del producto, consulte nuestra pagina Web: www.telemecanique.com.
(3) Solicitud de certificaciones de la marina previstas para el 1°" trimestre de 2007.

(4) Modicon Premium, también certificacion KRS (Korean register of Shipping).

Normativa comunitaria
Directivas Europeas
Como consecuencia de la apertura de los mercados europeos, los distintos estados
miembros de la Unién Europea deben armonizar sur respectivas normativas.
Las directivas europeas son documentos que se utilizan para eliminar los obstaculos
al libre movimiento de mercancias y su aplicacion es obligatoria para los estados
miembros de la Unién Europea.
Los paises miembros estan obligados a transcribir cada Directiva en su legislacién
nacional y a retirar al mismo tiempo cualquier normativa contradictoria.
Las Directivas, en particular las de caracter técnico que nos afectan, sélo establecen
los objetivos que se deben alcanzar y a los que se hace referencia como “requisitos
esenciales”.
El fabricante debe adoptar todas las medidas necesarias para garantizar que sus
productos cumplan los requisitos de cada Directiva aplicable a su produccion.
Como regla general, el fabricante certifica la conformidad con los requisitos
esenciales de la o las Directivas adjuntando lo marcado C€ a su producto.
Lo marcado C€ se aplica a los productos Telemecanique cuando sea necesario.

Significado de lo marcado c¢

m Lo marcado C€ adjunta a los productos significa que el fabricante certifica que el
producto cumple la correspondiente directiva europea; es necesario para que un
producto que estéa sujeto a una directiva pueda llevar lo marcado y transportarse
libremente dentro de la Unién Europea.

m Lo marcado C€ esta destinada exclusivamente a las autoridades nacionales
responsables de la normativa del mercado.

Para los equipos eléctricos, sélo la conformidad del producto con las normas indica
que es adecuado para la utilizacién. Unicamente la garantiade un fabricante
reconocido ofrece la garantia de la alta calidad.

Es posible que a nuestros productos se apliquen una o varias directivas, como
proceda, en concreto:

m La Directiva sobre baja tension 72/23/CEE modificada por la Directiva Atex
94/9/CE: lo marcado C€ con arreglo a esta directiva es obligatoria desde el 1 de
enero de 1997.

m La Directiva sobre compatibilidad electromagnética 89/336/CEE, modificada por
las Directivas 92/31/CEE y 93/68/CEE: lo marcado C€ en los productos sujetos a
esta Directiva es obligatoria desde el 1 de enero de 1996.

m Directiva ATEX 94/9/CE.
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110 XCA 282 01 4/31 ABE 7H16C10 5/10 ABE 7S16E2F0 5/12 BMX FCC 101 2/17 |FTXCY1212 3/31
110 XCA 282 02 4/31 ABE 7H16C11 5/10 ABE 7S16E2FOE 5/12 BMX FCC 103 2/17 |FTXDG12 3/31
110 XCA 282 03 4/31 ABE 7H16C21 5/10 ABE 7S16E2M0 5/12 BMX FCC 201 2/17 | FTXDP2115 3/31
490 NOC 000 05 3/24 ABE 7H16C31 5/10 ABE 7S16E2MOE 5/12 BMX FCC 203 2/17 | FTX DP2130 3/31
490 NOR 000 03 3/24 ABE 7H16CM11 5/10 ABE 7S16S1B2 5/12 BMX FCC 301 2/17 | FTX DP2150 3/31
490 NOR 000 05 3/24 ABE 7H16CM21 5/10 ABE 7S16S1B2E 5/12 BMX FCC 303 2/17 | FTX DP2206 3/31
490 NOR 000 15 3/24 ABE 7H16F43 5/11 ABE 7S16S2B0 5/12 BMX FCC 501 2/17 | FTX DP2210 3/31
490 NOT 000 05 3/24 ABE 7H16R10 5/11 ABE 7S16S2B0OE 5/12 BMX FCC 503 2/17 | FTX DP2220 3/31
490 NTC 000 05 3/24 ABE 7H16R11 5/11 ABE 7TES160 5/17 BMX FCW 1001 2/17 | FTX DP2250 3/31
490 NTC 000 05U 3/24 ABE 7H16R11E 5/11 ABF C08R02B 5/17 BMX FCW 1003 2/17 | FTX MLA10 3/31
490 NTC 000 15 3/24 ABE 7H16R20 5/11 ABF C08R02R 5/17 BMX FCW 301 2/17
490 NTC 000 15U 3/24 ABE 7H16R21 5/11 ABF CO8R02W 5/17 BMX FCW 301S 2/31 L
490 NTC 000 40 3/24 ABE 7H16R21E 5/11 ABF C08R12B 5/17 BMX FCW 303 2/17 | LU9 GC3 3/34
490 NTC 000 40U 3/24 ABE 7H16R23 5/11 ABF CO08R12R 5/17 BMX FCW 501 2/17
490 NTC 000 80 3/24 ABE 7H16R30 5/11 ABF CO08R12W 5/17 BMX FCW 501S 2/31 S
490 NTC 000 80U 3/24 ABE 7H16R31 5/11 ABR 7S11 5/15 BMX FCW 503 2/17 | STB XSP 3010 1/15
490 NTW 000 02 3/24 ABE 7H16R50 5/11 ABR 7S21 5/15 BMX FTB 2000 2/17 | STB XSP 3020 1/15
490 NTW 000 02U 3/24 ABE 7H16R50E 5/11 ABR 7523 5/15 BMX FTB 2000 2/31
490 NTW 000 05 3/24 ABE 7H16S21 5/11 ABR 7S33 5/15 BMX FTB 2000 2/41 T
490 NTW 000 05U 3/24 ABE 7H16S21E 5/11 ABR 7S33E 5/15 BMX FTB 2010 2/17 | TCS CCE 4F3M05 3/30
490 NTW 000 12 3/24 ABE 7H16S43 5/11 ABR 7S37 5/15 BMX FTB 2010 2/31 TCS CCE 4F3M1 3/30
490 NTW 000 12U 3/24 ABE 7H20E100 5/10 ABS 7EA3ES5 5/15 BMX FTB 2010 2/41 TCS CCU 4F3M1 3/30
490 NTW 000 40 3/24 ABE 7H20E200 5/10 ABS 7EA3F5 5/15 BMX FTB 2020 2/17 | TCS CCU4F3MO05 3/30
490 NTW 000 40U 3/24 ABE 7H20E300 5/10 ABS 7EA3M5 5/15 BMX FTB 2020 2/31 TCS CTNO11M11F 3/31
490 NTW 000 80 3/24 ABE 7LOGF25 5/17 ABS 7EC3AL 5/15 BMX FTB 2020 2/41 TCS EAA F11F13F00 3/25
490 NTW 000 80U 3/24 ABE 7LOGV10 5/17 ABS 7EC3B2 5/15 BMX FTW 1001 2/17 | TCS EAAFILFHO0O 3/25
990 NAA 263 20 4/31 ABE 7P08T330 5/14 ABS 7EC3E2 5/15 BMX FTW 301 2/17 |TCS EAAFILFS00 3/25
990 NAA 263 50 4/31 ABE 7P08T330E 5/14 ABS 7SA2M 5/15 BMX FTW 301S 2/31 TCS EAA FILFUOO 325
ABE 7P16F310 5/13 ABS 7SA3M 5/15 BMX FTW 501 2/17 | TCS EAM 0100 3/25
A ABE 7P16F310E 5/13 ABS 7SC1B 5/15 BMX FTW 501S 2/31 TCS ECL 1M1M 10S2 3/25
ABE 7ACCO1 5/17 | ABE 7P16F312 5/13 ABS 7SC2E 5/15 BMX P34 1000 1/9 |TCSECL1M1M1S2 3/25
ABE 7ACC02 5/17 | ABE 7P16M111 5/14 ABS 7SC3BA 5/15 BMX P34 1000 3/33 | TCS ECL 1M1M 25S2 3/25
ABE 7ACC10 5/17 | ABE 7P16T111 5/14 ABS 7SC3E 5/15 BMX P34 2010 1/9 |TCSECL1M1M3S2 3/25
ABE 7ACC11 5/17 | ABE 7P16T210 5/14 AMO 2CA 001V000 3/31 BMX P34 2010 3/33 | TCS ECL 1IM1M 40S2 3/25
ABE 7ACC12 5/15 ABE 7P16T212 5/14 AR1 SB3 5/17 BMX P34 2020 1/9 |TCSECL1M1M5S2 3/25
ABE 7ACC20 5/17 | ABE 7P16T214 5/14 BMX P34 2020 3/33 | TCSECL1M1IM1X5S2 3/25
ABE 7ACC21 5/17 | ABE 7P16T215 5/14 B BMX P34 2030 1/9 | TCS ECL 1M3M 10S2 3/25
ABE 7ACC30 5/17 | ABE 7P16T230 5/14 BMX AMI 0410 2/31 BMX RMS 008MP 1/9 |TCSECL1M3M 1S2 3/25
ABE 7ACC80 5/17 | ABE 7P16T230E 5/14 BMX AMM 0600 2/31 BMX RMS 008MPF 1/9 | TCS ECL 1M3M 3/25
ABE 7ACC81 5/17 | ABE 7P16T318 5/14 BMX AMO 0210 2/31 BMX XBP 0400 1715 | 1X582
ABE 7ACC82 5/17 | ABE 7P16T318E 5/14 BMX ART 0414 2/31 BMX XBP 0600 1/15 | TCS ECL 1M3M 2552 3/25
ABE 7ACC83 5/17 | ABE 7P16T330 5/14 BMX ART 0814 2/31 BMX XBP 0800 1/15 | TCS ECL 1M3M 3S2 3/25
ABE 7ACC84 5/17 | ABE 7P16T330E 5/14 BMX CPS 2000 1/13 BMX XBP 1200 1/15 | TCS ECL 1M3M 40S2 3/25
ABE 7ACC85 5/17 | ABE 7P16T332 5/14 BMX CPS 2010 1/13 BMX XCA USB H018 4/31 TCS ECL 1M3M 582 3/25
ABE 7BV10 5/17 | ABE 7P16T334 5/14 BMX CPS 3020 1/13 BMX XCA USB H045 4/31 TCS MCN 3M4F3C2 3/35
ABE 7BV10E 5/17 | ABE 7R08S111 5/12 BMX CPS 3500 1/13 BMX XCA USBH018 179 | TCS MCN 3M4M3S2 3/35
ABE 7BV20 5/17 | ABE 7R08S111E 5/12 BMX DAI 1602 2/16 BMX XCA USBH045 1/9 | TLA CD CBA 005 3/30
ABE 7BV20E 5/17 | ABE 7R08S210 5/12 BMX DAI 1602 2/16 BMX XEM 010 1/15 | TLA CD CBA 015 3/30
ABE 7CPAO01 5/16 ABE 7R08S210E 5/12 BMX DAI 1603 2/16 BMX XSP 0400 1/15 | TLA CD CBA 030 3/30
ABE 7CPA03 5/16 ABE 7R08S216 5/12 BMX DAI 1604 2/16 BMX XSP 0600 1/15 | TLA CD CBA 050 3/30
ABE 7CPA11 5/16 ABE 7R08S216E 5/12 BMX DAO 1605 2/16 BMX XSP 0800 1/15 | TSX CAN CA100 3/30
ABE 7CPA12 5/16 ABE 7R16M111 5/13 BMX DDI 1602 2/16 BMX XSP1200 1/15 | TSX CAN CA300 3/30
ABE 7CPA13 5/16 ABE 7R16S111 5/12 BMX DDI 1603 2/16 BMX XTS CPS10 1/13 | TSX CAN CA50 3/30
ABE 7CPA21 5/16 ABE 7R16S111E 5/12 BMX DDI 3202K 2/16 BMX XTS CPS20 1/13 | TSX CAN CADDO3 3/30
ABE 7CPA31 5/16 ABE 7R16S210 5/12 BMX DDI 6402K 2/16 BMX XTS HSC 20 2/41 TSX CAN CADD1 3/30
ABE 7CPA31E 5/16 ABE 7R16S210E 5/12 BMX DDM 16022 2/17 TSX CAN CADD3 3/30
ABE 7CPA410 2/31 ABE 7R16S212 5/12 BMX DDM 16025 2/17 F TSX CAN CADD5 3/30
ABE 7CPA410 2/31 ABE 7R16S212E 5/12 BMX DDM 3202K 2/17 FTX BLA10 3/31 TSX CAN CB100 3/30
ABE 7CPA410 5/16 ABE 7R16T111 5/13 BMX DDO 1602 2/16 FTX C78B 3/31 TSX CAN CB300 3/30
ABE 7CPA412 5/16 ABE 7R16T210 5/13 BMX DDO 1612 2/16 FTX C78F5 3/31 TSX CAN CB50 3/30
ABE 7FU012 5/17 | ABE 7R16T212 5/13 BMX DDO 3202K 2/16 FTX C78M5 3/31 TSX CAN CBDDO03 3/30
ABE 7FU050 5/17 | ABE 7TR16T230 5/13 BMX DDO 6402K 2/16 FTX CM08B 3/31 TSX CAN CBDD1 3/30
ABE 7FU100 5/17 | ABE 7R16T231 5/13 BMX DRA 0805 2/16 FTX CM12B 3/31 TSX CAN CBDD3 3/30
ABE 7FU200 5/17 | ABE 7TR16T330 5/13 BMX DRA 1605 2/16 FTX CN 12F5 3/30 | TSX CAN CBDD5 3/30
ABE 7FU400 5/17 | ABE 7R16T332 5/13 BMX EHC 0200 2/41 FTX CN 12M5 3/30 | TSX CAN CD100 3/30
ABE 7FU630 5/17 | ABE 7TR16T370 5/13 BMX EHC 0800 2/41 FTX CN 3130 3/30 | TSX CAN CD300 3/30
ABE 7HO08R10 5/11 ABE 7S08S2B0 5/12 BMX FCA150 2/31 FTX CN 3150 3/30 | TSX CAN CD50 3/30
ABE 7HO08R11 5/11 ABE 7S08S2B0E 5/12 BMX FCA152 2/31 FTX CN 3203 3/30 | TSX CAN KCDF 180T 3/30
ABE 7H08R21 5/11 ABE 7S08S2B1 5/12 BMX FCA300 2/31 FTX CN 3206 3/30 TSX CAN KCDF 90T 3/30
ABE 7H08S21 5/11 ABE 7S08S2B1E 5/12 BMX FCA302 2/31 FTX CN 3210 3/30 | TSX CAN KCDF 90TP 3/30
ABE 7H12R10 5/11 ABE 7S16E2B1 5/12 BMX FCA500 2/31 FTX CN 3220 3/30 | TSX CAN TDM4 3/30
ABE 7H12R11 5/11 ABE 7S16E2B1E 5/12 BMX FCA502 2/31 FTX CN 3230 3/30 | TSX CRJMD 25 4/31
ABE 7H12R20 5/11 ABE 7S16E2E0 5/12 BMX FCC 051 2/17 FTX CN 3250 3/30 | TSX CSA 100 3/35
ABE 7H12R21 5/11 ABE 7S16E2EOE 5/12 BMX FCC 053 2/17 FTX CNCT1 3/31 TSX CSA 200 3/35
ABE 7H12R50 5/11 ABE 7S16E2E1 5/12 BMX FCC 1001 2/17 FTX CNTL12 3/31 TSX CSA 500 3/35
ABE 7H12S21 5/11 ABE 7S16E2E1E 5/12 BMX FCC 1003 2/17 FTX CY1208 3/31 TSX CUSB 485 4/31
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TSX CUSB 485 MA
TSX PCX 1031
TSX SCA 50

TSX SCA 62

TSX SCP CM 4530
TWD XCA ISO
TWD XCA RJ003
TWD XCA RJ010
TWD XCA RJ030
TWD XCA T3RJ

U

UNY SPU EFF CD 30
UNY SPU EFG CD 30
UNY SPU EFT CD 30
UNY SPU EFU CD 30
UNY SPU EZF CD 30
UNY SPU EZG CD 30
UNY SPU EZT CD 30
UNY SPU EZU CD 30
UNY SPU LFF CD 30
UNY SPU LFG CD 30
UNY SPU LFT CD 30
UNY SPU LFU CD 30
UNY SPU LZF CD 30
UNY SPU LZG CD 30
UNY SPU LZT CD 30
UNY SPU LZU CD 30
UNY SPU MFG CD 30
UNY SPU MFG CD 30
UNY SPU MFT CD 30
UNY SPU MFT CD 30
UNY SPU MFU CD 30

4/31
4/31
3/34
3/34
3/35
3/34
3/35
3/35
3/35
3/34

4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30
4/30

UNY SPU MFU CD 30 4/30
UNY SPU MZG CD 30 4/30
UNY SPU MZG CD 30 4/30
UNY SPU MZT CD 30 4/30
UNY SPU MZT CD 30 4/30
UNY SPU MZU CD 30 4/30
UNY SPU MZU CD 30 4/30
UNY UDE VFU 4/30
CD21E
UNYUSE909CD M 4/31
UNY XCA USB 033 4/31
Vv
VW3 A8 306 3/35
VW3 A8 306 D30 3/35
VW3 A8 306 R03 3/35
VW3 A8 306 R10 3/35
VW3 A8 306 R30 3/35
VW3 A8 306 R30 3/35
VW3 A8 306 RC 3/35
VW3 A8 306 TF03 3/34
VW3 A8 306 TF10 3/34
VW3 A8114 3/34
VW3 CAN A71 3/31
VW3 CAN CARRO3 3/31
VW3 CAN CARR1 3/31
VW3 CAN KCDF 3/31
180T
VW3 CAN TAP2 3/30
X
XBT Z938 3/35
XBT 2938 3/35
XGS 224 3/34
XZ CC12FCM50B 3/31
XZ CC12FDM50B 3/31
XZ CC12MCM50B 3/31
XZ CC12MDM50B 3/31
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DIRECCION REGIONAL NORDESTE

DIRECCION REGIONAL CASTILLA-ARAGON-RIOJA

DIRECCION REGIONAL SUR

Delegacion: Delegacion: Delegacion:
BARCELONA CASTILLA-BURGOS SEVILLA

Sicilia, 91-97 - 6° Pol. Ind. Gamonal Villimar Avda. de la Innovacion, s/n
08013 BARCELONA 30 de Enero de 1964, s/n - 2% planta Edificio Arena 2 - Planta 22

Tel.: 93 484 31 01 - Fax: 93 484 31 57
E-mail: del.barcelona@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

BALEARES

Gremi de Teixidors, 35 - 22 planta
07009 PALMA DE MALLORCA

Tel.: 971 43 68 92 - Fax: 971 43 14 43

GIRONA

PI. Josep Pla, 4 - 1° 12

17001 GIRONA

Tel.: 972 22 70 65 - Fax: 972 22 69 15

LLEIDA

Prat de la Riba, 18

25004 LLEIDA

Tel.: 973 22 14 72 - Fax: 973 23 50 46

TARRAGONA

Del Molar, bloque C - Nave C-5, planta 12
(esq. Antoni Rubid i Lluch)

Pol. Ind. Agro-Reus

43206 REUS (Tarragona)

Tel.: 977 32 84 98 - Fax: 977 33 26 75

DIRECCION REGIONAL NOROESTE
Delegacion:
A CORUNA

Pol. Ind. Pocomaco, Parcela D - 33 A

15190 A CORUNA

Tel.: 981 17 52 20 - Fax: 981 28 02 42
E-mail: del.coruna@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ASTURIAS

Parque Tecnoldgico de Asturias

Edif. Centroelena, parcela 46 - Oficina 1° F
33428 LLANERA (Asturias)

Tel.: 98 526 90 30 - Fax: 98 526 75 23
E-mail: del.oviedo@es.schneider-electric.com

GALICIA SUR-VIGO

Ctra. Vella de Madrid, 33, bajos

36214 VIGO

Tel.: 986 27 10 17 - Fax: 986 27 70 64
E-mail: del.vigo@es.schneider-electric.com

LEON

Moisés de Leon - Blogue 43, bajos

24006 LEON

Tel.: 987 21 88 61 - Fax: 987 21 88 49
E-mail: del.leon@es.schneider-electric.com

DIRECCION REGIONAL NORTE
Delegacion:
VIZCAYA

Estartetxe, 5 - Planta 42

48940 LEIOA (Vizcaya)

Tel.: 94 480 46 85 - Fax: 94 480 29 90
E-mail: del.bilbao@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALAVA

Portal de Gamarra, 1

Edificio Deba - Oficina 210

01013 VITORIA-GASTEIZ

Tel.: 945 123 758 - Fax: 945 257 039
CANTABRIA

Avda. de los Castros, 139D - 2° D
39005 SANTANDER

Tel.: 942 32 10 38 / 942 32 10 68 - Fax: 942 32 11 82

GUIPUZCOA

Parque Empresarial Zuatzu

Edificio Urumea, planta baja - Local n° 5
20018 DONOSTIA - SAN SEBASTIAN

Tel.: 943 31 39 90 - Fax: 943 21 78 19
E-mail: del.donosti@es.schneider-electric.com
NAVARRA

Pol. Ind. de Burlada - Iturrondo, 6

31600 BURLADA (Navarra)

Tel.: 948 29 96 20 - Fax: 948 29 96 25

Schneider Electric Espaiia, S.A.

09007 BURGOS
Tel.: 947 47 44 25 - Fax: 947 47 09 72
E-mail: del.burgos@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ARAGON-ZARAGOZA

Pol. Ind. Argualas, nave 34

50012 ZARAGOZA

Tel.: 976 35 76 61 - Fax: 976 56 77 02
E-mail: del.zaragoza@es.schneider-electric.com

CENTRO/NORTE-VALLADOLID

Topacio, 60 - 22 planta

Pol. Ind. San Cristobal

47012 VALLADOLID

Tel.: 983 21 46 46 - Fax: 983 21 46 75

E-mail: del.valladolid@es.schneider-electric.com

LA RIOJA

Avda. Pio XII, 14 - 11° F

26003 LOGRONO

Tel.: 941 2570 19 - Fax: 941 27 09 38

DIRECCION REGIONAL CENTRO
Delegacion:
MADRID

Ctra. de Andalucia, km. 13

Pol. Ind. Los Angeles

28906 GETAFE (Madrid)

Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 48
E-mail: del.madrid@es.schneider-electric.com

Delegaciones:
GUADALAJARA-CUENCA

Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 47
TOLEDO

Tel.: 91 624 55 00 - Fax: 91 682 40 47

DIRECCION REGIONAL LEVANTE
Delegacion:
VALENCIA

Font Santa, 4 - Local D

46910 ALFAFAR (Valencia)

Tel.: 96 318 66 00 - Fax: 96 318 66 01
E-mail: del.valencia@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALBACETE

Paseo de la Cuba, 21 - 1° A

02005 ALBACETE

Tel.: 967 24 05 95 - Fax: 967 24 06 49
ALICANTE

Monegros, s/n - Edificio A-7 - 12 planta, locales 1-7
03006 ALICANTE

Tel.: 965 10 83 35 - Fax: 965 11 15 41

E-mail: del.alicante@es.schneider-electric.com

CASTELLON

Republica Argentina, 12, bajos

12006 CASTELLON

Tel.: 964 24 30 15 - Fax: 964 24 26 17

MURCIA

Senda de Enmedio, 12, bajos

30009 MURCIA

Tel.: 968 28 14 61 - Fax: 968 28 14 80
E-mail: del.murcia@es.schneider-electric.com

41020 SEVILLA
Tel.: 95 499 92 10 - Fax: 95 425 45 20
E-mail: del.sevilla@es.schneider-electric.com

Delegaciones:

ALMERIA

Calle Lentisco s/n - Edif. Celulosa Il
Oficina 6 - Local n° 1

Pol. Ind. La Celulosa

04007 ALMERIA

Tel.: 950 15 18 56 - Fax: 950 15 18 52

CADIZ

Polar, 1 - 4°E

11405 JEREZ DE LA FRONTERA (Cadiz)
Tel.: 956 31 77 68 - Fax: 956 30 02 29

CORDOBA

Arfe, 16, bajos

14011 CORDOBA

Tel.: 957 23 20 56 - Fax: 957 45 67 57

GRANADA

Baza, s/n - Edificio ICR

Pol. Ind. Juncaril

18220 ALBOLOTE (Granada)

Tel.: 958 46 76 99 - Fax: 958 46 84 36

HUELVA
Tel.: 954 99 92 10 - Fax: 959 15 17 57

JAEN

Paseo de la Estacion, 60

Edificio Europa - Planta 12, puerta A
23007 JAEN

Tel.: 953 25 55 68 « Fax: 953 26 45 75

MALAGA

Pol. Ind. Santa Bérbara - Calle Tucidides
Edificio Siglo XXI - Locales 9y 10
29004 MALAGA

Tel.: 95 217 22 23 - Fax: 95 224 38 95

EXTREMADURA-BADAJOZ

Avda. Luis Movilla, 2 - Local B

06011 BADAJOZ

Tel.: 924 22 45 13 - Fax: 924 22 47 98

EXTREMADURA-CACERES

Avda. de Alemania

Edificio Descubrimiento - Local TL 2
10001 CACERES

Tel.: 927 21 33 13 - Fax: 927 21 33 13

CANARIAS-LAS PALMAS

Ctra. del Cardon, 95-97 - Locales 2 y 3

Edificio Jardines de Galicia

35010 LAS PALMAS DE G.C.

Tel.: 928 47 26 80 - Fax: 928 47 26 91
E-mail: del.canarias@es.schneider-electric.com
CANARIAS-TENERIFE

Custodios, 6 - 2° - EI Cardonal

38108 LA LAGUNA (Tenerife)

Tel.: 922 62 50 50 « Fax: 922 62 50 60

INSTITUTO SCHNEIDER ELECTRIC DE FORMACION

Bac de Roda, 52, Edificio A, Planta 1
08019 BARCELONA

Tel.: 93 433 70 03 - Fax: 93 433 70 39
www.isefonline.es

SERVICIO DE ASISTENCIA TECNICA
902 10 18 13

En razon de la evolucion de las normativas y del material, las caracteristicas indicadas por el texto y las imagenes de este documento no nos comprometen hasta

después de una confirmacion por parte de nuestros servicios.

Los precios de las tarifas pueden sufrir variacion y, por tanto, el material sera siempre facturado a los precios y condiciones vigentes en el momento del suministro

Bac de Roda, 52, Edificio A - 08019 Barcelona - Tel.: 93 484 31 00 - Fax: 93 484 33 07 - http.//www.schneiderelectric.es
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Telemecanique, la marca de

Schneider Electric para la

Automatizacion
y el Control Industrial

Asociados o por separado, los productos Telemecanique aportan respuestas
completas a todas las aplicaciones de automatismos y control industrial en
la industria, los edificios, las infraestructuras y la energia.

Didlogo del operador
Plataforma para fabricantes
de maquinas:

Redes y comunicaciones =y
Jt -
. Rewmty
Plataforma de automatismo _ ——
Software Unity. ir" T ll;“- ; ‘
--':"E= : LI
 — -
l — Interfaces y E/S - l Automatizacion

Deteccion
Plataforma para procesos
de fabricacién de maquinas:

Modicon Premium Presencia internacional
Software Unity y PL7.

Sistemas de montaje

Disponibilidad permanente:
m Mas de 5.000 puntos de venta en 130 paises.

las normas del pais de utilizacién.

soluciones personalizadas.

Plataforma para procesos
industriales continuos el mundo.
y semicontinuos e infraestructuras:

Modicon Quantum

Software Unity, Concept

y ProWORX 32.

Herramientas de software

Asistencia técnica en cualquier parte del mundo:
m Nuestros técnicos se encuentran a su disposicion para estudiar con usted

Control de movimiento

%

Control de motores

Alimentacion

m La seguridad de que encontrara en cualquier lugar del mundo la gama
de productos que se adapte a sus necesidades y cumpla perfectamente

m Schneider Electric le garantiza la asistencia técnica necesaria en todo

S N Z S / En razon de la evolucion de las normativas y del material,

Zmp y m Cl?"t. las caracteristicas indicadas por el texto y las imagenes
de este documento no nos comprometen hasta después
de una confirmacion por parte de nuestros servicios.

Los precios de las tarifas pueden sufrir variacion y, por
fanto, el material sera siempre facturado a los precios
y condiciones vigentes en el momento del suministro.

Schneider Electric Espaiia, S.A.

Bac de Roda, 52, Edificio A - 08019 Barcelona - Tel.: 93 484 31 00 - Fax: 93 484 33 07 - http.//www.schneiderelectric.es miembro de:
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